KEYENCE

Schneller, hochpréaziser
Laser-Wegmesssensor

Modellreihe
LK-G5000

Betriebsanleitung

Lesen Sie die vorliegende Betriebsanleitung vor
der Inbetriebnahme des Gerats sorgféltig durch.
Bewahren Sie die vorliegende Betriebsanleitung
an einem sicheren Ort auf, um auch in Zukunft
darauf zurtickgreifen zu kénnen.




Einleitung

Die vorliegende Betriebsanleitung beschreibt die grundsétzlichen Bedienungs- und
Hardwarefunktionen der Modellreihe LK-G5000. Lesen Sie diese Betriebsanleitung vor
der Inbetriebnahme des LK-G5000 sorgféaltig durch, damit Sie die Vorteile der
Leistungsfahigkeit und Funktionen dieses Produkts zur Ganze nutzen kénnen.

Bewahren Sie die vorliegende Betriebsanleitung an einem sicheren Ort auf, um auch in
Zukunft darauf zurdckgreifen zu kénnen.

Bitte sorgen Sie dafir, dass diese Betriebsanleitung dem Endanwender des Produkts zur
Verfigung steht.

Symbole

Folgende Symbole machen Sie auf wichtige Hinweise zur Vermeidung von Verletzungen
bzw. von Schaden am Geréat aufmerksam.

/\ GEFAHR
Wenn Sie diesen Anweisungen nicht Folge leisten, kann dies zu schweren Verletzungen
oder zum Tod fuhren.

/\ WARNUNG
Nichtbeachtung der Anweisungen kann zu Verletzungen (wie z.B. Stromschlag oder
Verbrennungen) fuhren.

/A ACHTUNG
Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann zu Sachbeschadigungen oder zur
Beschéadigung des Gerats fuhren.

> HINWEIS

Enthalt zusatzliche Informationen fur den richtigen Betrieb.

Referenzp

Hier finden Sie Zusatzinformationen und Wissenswertes tber den Betrieb.



Sicherheitsvorkehrungen

Allgemeine VorsichtsmaBnahmen

* Achten Sie insbesondere wahrend der Start- und Betriebsphase auf eine genaue
Uberwachung der Funktionen und Leistung des LK-G5000.

* Wir empfehlen Ihnen, ausreichende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen, um eventuelle
Schéaden zu vermeiden, falls das Produkt defekt sein sollte.

* Wir weisen darauf hin, dass die Modellreihe LK-G5000 weder modifiziert noch
zweckentfremdet verwendet werden darf. Andernfalls erlischt der
Gewahrleistungsanspruch.

* Wenn die Modellreine LK-G5000 in Verbindung mit anderen Geréten eingesetzt wird, so
kann dies in Abhangigkeit von den jeweiligen Betriebsbedingungen und der
Arbeitsumgebung zu einer Verschlechterung der Leistung und Funktionsfahigkeit des
Gerats fUhren.

¢ Verwenden Sie dieses Produkt nicht zum Schutz des menschlichen Kérpers oder von
Teilen des menschlichen Kérpers.

* Dieses Produkt ist nicht zur Verwendung als explosionssicheres Produkt gedacht.
Verwenden Sie dieses Produkt nicht an einem riskanten Ort und/oder einer méglichen
explosiven Atmosphére.

* Vermeiden Sie starke Temperaturschwankungen im Bereich des Geréts der Modellreihe
LK-G5000 und etwaiger Peripheriegerate. Das Auftreten von Kondensation kann zu
Fehlfunktionen flhren.

Sicherheitsvorkehrungen

* Verwenden Sie die richtige Versorgungsspannung, wie in den technischen Daten
vorgegeben. Eine falsche Versorgungsspannung kann zu einem Brand, einem
Stromschlag oder einer Fehlfunktion des Geréats fuhren.

* Versuchen Sie niemals, das Gerat zu zerlegen oder zu modifizieren. Andernfalls kann
es zu Brand, Stromschlag oder Fehlfunktionen des Gerats kommen.

Verhalten im Stérungsfall

Schalten Sie in den nachfolgenden Fallen unverzuglich die Stromzufuhr ab. Wenn Sie |hr
Gerat der Modellreine LK-G5000 unter anomalen Betriebsbedingungen weiter
verwenden, kann das Gerat beschadigt werden.

Fur Reparaturarbeiten nehmen Sie bitte mit Ihrer nachsten KEYENCE-Zweigstelle Kontakt
auf.

* Wenn Flussigkeiten oder Fremdkoérper in das Gerat eindringen.

* Wenn das Gerat auf den Boden gefallen ist oder das Gehause beschadigt ist.

* Wenn Rauch oder ein ungewdhnlicher Geruch aus dem Steuergerat austritt.
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Sicherheitsvorkehrungen

* Vor dem AnschlieBen oder Abziehen der Kabel missen das LK-G5000 sowie alle
angeschlossenen Peripheriegerate ausgeschaltet werden. Andernfalls kénnte das
Gerat beschadigt werden.

¢ Schalten Sie die Stromversorgung auf keinen Fall ab, wahrend eine Einstellung im
Gange ist. Dadurch koénnten die Einstellungsdaten verloren gehen.

¢ Halten Sie die Luftungsoffnungen des Geréts frei. Ein Anstieg der Innentemperatur kann
Schaden am Gerat verursachen.

Installationsumgebung

Um einen ordnungsgemaéBen und sicheren Einsatz des LK-G5000 zu gewéhrleisten, darf
das Gerat unter keinen Umsténden an den folgenden Orten aufgestellt werden.
Andernfalls kdnnte das Geréat beschadigt werden.

* an feuchten, staubigen oder schlecht belufteten Orten

an Orten mit hoher Temperatur oder direkter Sonneneinstrahlung

an Orten mit brennbaren oder korrosiven Gasen

an Orten, an denen Vibrationen oder StéBe direkt auf das Gerat einwirken kénnen

an Orten, an denen Wasser, Ol oder Chemikalien auf das Gerat spritzen kdnnen

an Orten, an denen statische Elektrizitat entstehen kann

Rauschschutz

Wird das LK-G5000 in der N&he von Geraten montiert, die elektrisches Rauschen
verursachen, wie zum Beispiel Stromgeneratoren oder Hochspannungsleitungen, kann es
zu Betriebsstérungen oder einem Geratedefekt kommen. Ergreifen Sie geeignete
MaBnahmen zur Rauschunterdriickung, indem Sie Rauschfilter einsetzen, Kabel getrennt
verlegen und/oder eine Isolierung am Steuergerat sowie am Messkopf anbringen.
Verwenden Sie flr den Analogausgang ein einadriges, abgeschirmtes Kabel.

Einfluss der Umgebungstemperatur

Anderungen der Umgebungstemperatur kénnen Messschwankungen verursachen.
Achten Sie darauf, dass die Umgebungstemperatur stets konstant bleibt. Wenn sich die
Umgebungstemperatur um 10°C &ndert, dauert es circa 60 Minuten, bis sich die
Innentemperatur im Gerat gleichmaBig verteilt und stabilisiert hat.

Umgebungslicht

Verwenden Sie das LK-G5000 nicht in der Nahe eines Beleuchtungssystems, das sich
standig ein- und ausschaltet. Wenn sich ein Betrieb des Gerats an einem solchen Ort
allerdings nicht umgehen lasst, so installieren Sie eine Abschirmplatte oder etwas
Ahnliches, damit das Licht die Messungen nicht beeintrachtigen kann.

Aufwarmphase

Warten Sie nach dem Einschalten des LK-G5000 ungefahr 30 Minuten lang, bevor Sie mit
den Messungen beginnen. Andernfalls kann es zu graduellen Messwertschwankungen
kommen, da sich der Schaltkreis noch nicht stabilisiert hat.



Einfluss von Staub und Schmutz

Um ein Schwanken der Messergebnisse durch den Einfluss von Schmutz, Staub oder
Flussigkeiten, wie z.B. Wasser oder Ol, zu vermeiden, sollten die folgenden MaBnahmen
ergriffen werden:

e Schmutz am Schutzglas: Blasen Sie den Schmutz mit sauberer Druckluft ab. Lasst sich
der Schmutz damit nicht beseitigen, wischen Sie die Glasflache vorsichtig mit einem
weichen Tuch ab, das mit etwas Alkohol angefeuchtet wurde.

e Schmutz an der Oberflache des Messobijekts: Blasen Sie den Schmutz mit sauberer
Druckluft ab, oder wischen Sie ihn mit einem sauberen Tuch ab.

* Schwebende Schmutz- und Staubteilchen oder Trépfchen in der Lichtbahn: Verwenden
Sie in diesem Fall eine Schutzabdeckung oder installieren Sie eine Luftsputlung.

Sonstige Hinweise

Einfluss von Vibrationen

Wenn das Messobjekt vibriert, kann es zu Messwertschwankungen kommen. Erhdhen Sie
in diesem Fall die Anzahl der Mittelungsmessungen, um einen praziseren Wert zu
erhalten.

Messobjekt

Es koénnen sich falsche Messwerte ergeben, wenn die Form oder der Oberflachenzustand
der Messobjekte von Exemplar zu Exemplar schwankt. Um dies zu korrigieren, messen
Sie ein bekanntes Objekt und verwenden Sie die Kalibrierfunktion.

Handhabung

Wischen Sie das Gerat nicht mit einem nassen Tuch, mit Benzol oder einem Verdlnner ab.
Andernfalls kann es zu Verfarbungen oder Verformungen des Geréts kommen. Wenn das
Gerat sehr schmutzig ist, verwenden Sie ein mit mildem Reinigungsmittel befeuchtetes
Tuch, um den Schmutz abzuwischen, und trocknen Sie anschlieBend das Gerat mit einem
trockenen Tuch ab.

Auswirkungen von Luftbewegungen

Langsame Luftbewegungen kénnen die Messung beeinflussen und zu
Messwertschwankungen flhren.

Diesem Problem kann mit folgender MaBnahme begegnet werden:

* Hausen Sie den Messplatz ein.



Sicherheitshinweise zur CE-Kennzeichnung

Die Modellreihe LK-G5000 entspricht den geltenden européischen Richtlinien, sofern die
nachfolgenden Bedingungen eingehalten werden. Bei Verwendung der Modellreihe LK-
G5000 mussen Sie bereits vor der Inbetriebnahme darauf achten, dass diese
Bedingungen erfullt sind.

Es gelten die folgenden Normen (EMV-Richtlinie):

EN61326-1, Class A

Das Netzkabel und die E/A-Kabel, die an der Rickseite des Steuergerats angeschlossen
sind, durfen nicht langer als 30 m sein.

Beim USB-Kabel, das an der Ruckseite des Steuergerats angeschlossen ist, schlingen Sie das Kabel
in einem Abstand von maximal 200 mm vom USB-Anschluss des Steuergerats zweimal um einen
Ferritkern des nachfolgenden Typs.

Modell: ZCAT3035-1330 (Hersteller: TDK)



&Vorsichtsmarsnahmen bei der Verkabelung

Teile der Ein-/Ausgangsschaltung der Modellreihe LK-G5000 sind intern
zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass ein Potenzialunterschied zwischen den
Kabeln bzw. externen Geraten keinen Potenzialunterschied zwischen den intern
zusammengeschalteten Klemmen erzeugt. Ein derartiger Potenzialunterschied kénnte
das Produkt oder externe Gerate beschadigen.

Verkabelungsbeispiel

LK-G5001V/LK-G5001 (NPN-Typ)

Die Anschltsse 24 VDC (-), COM OUT (COM fur Ausgang) und COM IN (COM fur
Eingang) sind jeweils durch Drosselspulen zusammengeschaltet. Sie sind ebenfalls Uber
Drosselspulen auch mit den Anschlissen COM OUT und COM IN des
Erweiterungssteckers zusammengeschaltet.

: LK-G5001(V) LK-G5001(V)

24VDC (+) 24VDC (+)

24VDC 24VDC =

24VDC (-) 24VDC ()
v v

Der Netzteil-Anschluss (24 VDC) ist mit den
COM-Anschlissen kurzgeschlossen,
was zu einem Geratedefekt fuhrt.

LK-G5001PV/LK-G5001P (PNP-Typ)

Die Anschltsse 24 VDC (-) und COM IN sind Uber Drosselspulen zusammengeschaltet.
Sie sind ebenfalls tber Drosselspulen auch mit dem Anschluss COM IN des
Erweiterungssteckers zusammengeschaltet.

: LK-G5001P(V) LK-G5001P(V)

24 VDC + 24VDC

24VDC (-)

Der Netzteil-Anschluss (24 VDC) ist mit den
COM-Anschltissen kurzgeschlossen,
was zu einem Geréatedefekt fuhrt.



Sicherheitshinweise fur alle Typen

Der 24 VDC (-) Anschluss, SG (GND) des USB-Ports sowie SG (GND) des RS-232C-
Anschlusses sind durch Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass
kein Potenzialunterschied zwischen diesen Anschlissen und den externen Geréten, wie
z.B. einem PC oder einer SPS, erzeugt wird. Sollten Potenzialunterschiede vorhanden
sein, so mussen Sie alle E/A-Anschllsse der Modellreihe LK-G5000 isolieren auBer jene,
die fur die Stromversorgung sowie RS-232C und USB verwendet werden.

VorsichtsmaBnahmen bei Anwendung in einer positiven Erdungsumgebung

Wenn Sie die Modellreihe LK-G5000 in einer positiven Erdungsumgebung verwenden,
besteht die Gefahr eines Kurzschlusses, der durch die COM-Anschlisse verursacht wird.

LK-G5001V/LK-G5001 (NPN-Typ)

T LK-G5001(V) L LK-G5001(V)
Erde Erde

24VDC + 24VDC =+

Der Netzteil-Anschluss (24 VDC) ist mit den
COM-AnschlUssen kurzgeschlossen,
was zu einem Geratedefekt flhrt.

X:
Erde

LK-G5001PV/LK-G5001P (PNP-Typ)

L
Erde

LK-G5001P(V) LK-G5001P(V)

24 VDC = 24 VDC

Der Netzteil-Anschluss (24 VDC) ist
mit den COM-AnschlUssen kurzgeschlossen,
was zu einem Geréatedefekt fuhrt.



VorsichtsmaBnahmen bei Anschluss an einen PC oder ein anderes externes Gerat
Wenn die LK-Navigator 2 Software in einer positiven Erdungsumgebung durch Anschluss
eines PCs Uber USB oder LAN verwendet wird, oder wenn das Produkt Gber den RS-
232C-Anschluss mit einem PC verbunden wird, besteht die Gefahr eines Kurzschlusses
zwischen den internen Komponenten des PCs und dem SG (GND) Anschluss des LK-
G5000.

Der 24 VDC (-) Anschluss, SG (GND) des USB-Ports, SG (GND) sowie 24 VDC (-) des RS-
232C-Anschlusses und SG (GND) des Ethernet-Ports sind jeweils durch Drosselspulen
zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass kein Potenzialunterschied zwischen
diesen Anschlissen und den externen Geraten, wie z.B. einem PC oder einer SPS,
erzeugt wird. Sollten Potenzialunterschiede vorhanden sein, so missen Sie das externe
Gerat bzw. alle E/A-Anschltsse der Modellreihe LK-G5000 isolieren auBer jene, die fur die
Stromversorgung sowie RS-232C, USB und LAN verwendet werden.

@

x >( PC e X LK-GS001P(Y)
M}

GND fur
RS-232C/
USB/LAN

24 VDC(+)

Erdungs-| GND fur RS-232C/
kontakt | RS-232C/ | USB/
USB/LAN | LAN-Kabel

|

24VDC

Wenn der Stromversorgungsanschluss (24 VDC) durch die interne Komponente des PCs und den SG
(GND) Anschluss des LK-G5000 kurzgeschlossen wird, kann das Produkt beschadigt werden. Wenn
dies der Fall ist, mUssen Sie entweder den PC (1) oder das LK-G5000 (2) isolieren.

> HINWEIS

Die interne Verkabelung eines PCs oder einer SPS kann von Gerét zu Gerat unterschiedlich sein.
Details entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung des jeweiligen Gerats.



Sicherheitsvorkehrungen fiir Laserprodukte

Die Gerate der Modellreihe LK-G5000 werden in folgende Laserklassen unterteilt:

Modell LK-HO08/ LK-H022/LK-H027/ LK-H020/LK-H025/ LK-H023/
LK-Hoo8W LK-H022K/LK-H027K/ | LK-HO50/LK-H055 LK-HO28/
LK-H052/LK-H057/ LK-H080/LK-H085/ LK-H053/
LK-HO52K/LK-HO057K/ | LK-H150/LK-H155 LK-H058
LK-H082/LK-H087/
LK-H152/LK-H157
Wellenlange 655 nm 655 nm 655 nm 690 nm
FDA (CDRH) |Ausgang 0,3 mW 0,95 mW 4,8 mW 50 mW
Teil 1040.10 |Laserklassen Class Il Class Il Class Illa Class Illb
IEC60825-1 |Ausgang 0,3 mW 0,95 mW 4.8 mW 50 mW
Laserklassen Class 1 Class 2 Class 3R Class 3B
/N\ WARNUNG

Durch die Betéatigung von Reglern, die Durchfiihrung von Einstellungen oder die Ausfuhrung von
Arbeitsvorgangen, die nicht mit den in diesem Dokument beschriebenen Ubereinstimmen, kann
geféhrliche Laserstrahlung freigesetzt werden.

VorsichtsmaBnahmen bei Laserprodukten der Klasse llib/3B

Maximal zulassige Bestrahlung MZB (engl. MPE, Maximum Permissible Exposure):

2,5 mW/cm?

Sicherheitsabstand NOHD (Nominal Ocular Hazard Distance): 68 cm (LK-H023),
101 cm (LK-H028), 143 cm (LK-H053), 280 cm (LK-H058) vom Sender

Befolgen Sie die in dieser Betriebsanleitung enthaltenen Anweisungen. Andernfalls kann
es zu Verletzungen (Augen und Haut) kommen.
¢ Blicken Sie niemals direkt in den Laserstrahl oder den von einem spiegelnden
Obijekt reflektierten Laserstrahl und berthren Sie ihn nicht.
¢ Richten Sie den Lichtstrahl niemals gegen andere Personen oder in Bereiche, in
denen sich Personen befinden, die nichts mit den Laserarbeiten zu tun haben.

« Verhindern Sie die Diffusion des Laserstrahls.
Halten Sie den Laserpfad so kurz wie méglich und schlieBen Sie ihn mit
einem Diffusionsreflektor oder einem Diffusionsabsorber mit geeigneten
Reflexions- und Warmeeigenschaften ab.
(Wir empfehlen die Installation eines Schutzgehauses.)

¢ Achten Sie beim Installieren des Laserprodukts darauf, dass der Laserstrahl nicht
auf spiegelahnliche Oberflachen treffen kann.

¢ Tragen Sie unbedingt eine fur die Wellenlange des Lasers geeignete Schutzbrille.

e Zerlegen Sie dieses Produkt nicht!

Die Laseremission dieses Produkts wird nicht automatisch abgeschaltet, wenn das

Produkt zerlegt wird.

¢ Reinigen Sie die Blendendffnung regelmaBig. Stoppen Sie die Laseremission

wéhrend der Reinigung unbedingt.

¢ Richten Sie eine Verblockungsfunktion ein, um die Laserstrahlung in einem Notfall

stoppen zu kdnnen.
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 Verhindern Sie eine unzulassige Verwendung der Laserstrahlung durch einen
Schlusselschalter oder eine andere geeignete Vorrichtung am Bedienungsfeld.

» |nstallieren Sie die Produkte so, dass sich der Laserstrahl wahrend des Betriebs
nicht auf Augenhdhe des Bedieners befindet.

VorsichtsmaBnahmen bei Laserprodukten der Klasse llla/3R

Beachten Sie die folgenden Hinweise. Andernfalls kann es zu Verletzungen (Augen und

Haut) kommen.

* Richten Sie den Lichtstrahl niemals gegen andere Personen oder in Bereiche, in denen
sich Personen befinden, die nichts mit den Laserarbeiten zu tun haben.

¢ Blicken Sie niemals durch ein optisches Gerat, wie z.B. ein Mikroskop oder ein
Teleskop, in den Laserstrahl.

» Verhindern Sie die Diffusion des Laserstrahls.
Halten Sie den Laserpfad so kurz wie moglich und schlieBen Sie ihn mit einem
Diffusionsreflektor oder einem Diffusionsabsorber mit geeigneten Reflexions- und
Warmeeigenschaften ab.
(Wir empfehlen die Installation eines Schutzgehauses.)

* Installieren Sie die Produkte so, dass sich der Laserstrahl wahrend des Betriebs nicht
auf Augenhdhe des Bedieners befindet.

* Achten Sie beim Installieren des Laserprodukts darauf, dass der Laserstrahl nicht
unbeabsichtigterweise auf spiegeldhnliche Oberflachen fallt.

* Wir empfehlen das Tragen von Schutzbrillen.

e Zerlegen Sie dieses Produkt nicht!
Die Laseremission dieses Produkts wird nicht automatisch abgeschaltet, wenn das
Produkt zerlegt wird.

 Blicken Sie niemals direkt in den Laserstrahl oder den von einem spiegelnden Objekt
reflektierten Laserstrahl und berUhren Sie ihn nicht.

Sicherheitsvorkehrungen fiir Laserprodukte der Klasse 11/2

Beachten Sie die folgenden Hinweise. Andernfalls kann es zu Verletzungen (Augen und

Haut) kommen.

« Blicken Sie nicht in den Laserstrahl.

 Richten Sie den Lichtstrahl niemals gegen andere Personen oder in Bereiche, in
denen sich Personen befinden, die nichts mit den Laserarbeiten zu tun haben.

e Achten Sie auf den Laserstrahlweg.
Wenn die Gefahr besteht, dass der Laserstrahl durch Spiegelreflexion oder diffuse
Reflexion auf den Bediener trifft, muss der Strahl durch ein Gehause mit
geeigneten Reflexionseigenschaften abgeschirmt werden.

» |nstallieren Sie die Produkte so, dass sich der Laserstrahl wahrend des Betriebs
nicht auf Augenhdhe des Bedieners befindet.

e Zerlegen Sie dieses Produkt nicht!
Die Laseremission dieses Produkts wird nicht automatisch abgeschaltet, wenn das
Produkt zerlegt wird.
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Sicherheitsvorkehrungen fiir Laserprodukte der Klasse 1

Beachten Sie die folgenden Hinweise. Andernfalls kann es zu Verletzungen (Augen und
Haut) kommen.
¢ Blicken Sie nicht in den Laserstrahl.
e Zerlegen Sie dieses Produkt nicht!
Die Laseremission dieses Produkts wird nicht automatisch abgeschaltet, wenn das
Produkt zerlegt wird.
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Sicherheitsmerkmale des Messsystems

Die Modellreihe LK-G5000 ist mit den nachfolgenden Sicherheitsmerkmalen ausgeruUstet.
B Laseremissionsanzeige

Leuchtet oder blinkt, wenn das LK-G5000 arbeitet.

"LASER ON"-Lampe
(Laseremission)
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m "LASER CTRL"-Kontakte

Das erforderliche Betriebsverfahren unterscheidet sich in Abhangigkeit davon, ob ein
Messkopf der Laserklasse 3B (LK-H023/LK-H028/LK-H053/LK-H058) oder ein Messkopf
der Laserklasse 1, 2 oder 3R angeschlossen ist.

PNP-Typ

LASER
CTRL 1
LASER
CTRL2

COM IN

4-2).

Bei Verwendung eines Messkopfs der Laserklasse 3B (LK-H023/LK-H028/LK-H053/

LK-H058)

Installieren Sie zwischen dem Kontakt LASER CTRL1/LASER CTRL2 und dem Kontakt

COM IN einen Schltsselschalter. Verwenden Sie einen Schllsselschalter, der nur entfernt

werden kann, wenn die Laseremission abgeschaltet ist.

* Typ mit NPN-Ausgang: Die Laseremission startet, wenn der Benutzer den
Schltsselschalter auf EIN stellt und dadurch den Stromkreis zwischen dem Kontakt
LASER CTRL1/LASER CTRL2 und dem Kontakt COM IN schlieBt.

¢ Typ mit PNP-Ausgang : Die Laseremission startet, wenn der Benutzer den
Schltsselschalter auf EIN stellt und dadurch Spannung an den Stromkreis zwischen
dem Kontakt LASER CTRL1/LASER CTRL2 und dem Kontakt COM IN anlegt.

Das Betriebsverfahren per Schitsselschalter ist obligatorisch, sobald auch nur ein Messkopf der

Klasse 3B angeschlossen ist.

Beispiel fiir geeigneten Schliisselschalter

SchlUsselschalter CK-M12BFS1, Hersteller: Nihon Kaiheiki

Verwenden Sie einen Schlusselschalter, der nur entfernt werden kann, wenn die

Laseremission abgeschaltet ist.

Bei ausschlieBlicher Verwendung eines Messkopfs der Laserklasse 1, 2 oder 3R

* Typ mit NPN-Ausgang: Die Laseremission stoppt, wenn der Stromkreis zwischen dem
Kontakt LASER CTRL1/LASER CTRL2 und dem Kontakt COM IN kurzgeschlossen wird.

¢ Typ mit PNP-Ausgang : Die Laseremission stoppt, wenn Spannung an den Stromkreis
zwischen dem Kontakt LASER CTRL1/LASER CTRL2 und dem Kontakt COM IN
angelegt wird.
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® REMOTE-Kontakt

Die Laseremission stoppt, wenn der Stromkreis zwischen dem REMOTE-Kontakt und dem
Kontakt COM IN gedffnet wird.
Néahere Informationen Uber die Anschllsse finden Sie unter "12-polige Klemmleiste" (Seite 4-

COM IN

REMOTE

Laser ist eingeschaltet,
wenn kurzgeschlossen

m VerschluBblende

* Sie kdnnen Sie Laseremission unterbinden, indem Sie die Verschlussblende schlieBen.

* Die folgenden Messkopfmodelle weisen eine Verschlussblende auf:
LK-HO023/LK-H028/LK-H053/LK-H058

e Um den Laserstrahl zu blockieren, bringen Sie die Verschlussblende mit den im
Lieferumfang enthaltenen Schrauben M1.6 vor dem Objektiv an.

A

* Wenn die Verschlussblende nicht benétigt wird, befestigen Sie sie an der vorgesehenen
Stelle neben der LED..
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Warnaufkleber

Nachfolgend finden Sie eine Beschreibung des Inhalts und der jeweiligen Position der
Warnaufkleber, die an der Modellreihe LK-G5000 angebracht sind.

Die FDA (CDRH) Warnaufkleber werden bereits werkseitig angebracht. Alle anderen
Aufkleber werden mit dem Gerat mitgeliefert. Befestigen Sie diese anderen Aufkleber je
nach Bestimmungsland an jenen Stellen, die in der Abbildung auf Seite 19 angegeben
sind. Warnaugkleber sind am LK-H0O08/LK-HO08W nicht angebracht, da diese Modelle
Klasse 1 Laser Produkte gemaBl IEC60825-1 sind.

m Beschreibung der Warnaufkleber
LK-H008/LK-HO08W
FDA(CDRH)

CAUTION

LASER RADIATION-

DO NOT STARE INTO BEAM
SEMICONDUCTOR LASER
WAVELENGTH 655nm

MAXIMUM OUTPUT 03mwW
CLASS ITLASER PRODUCT

LK-H022/LK-H027/LK-H022K/LK-H027K/
LK-H052/LK-H057/LK-H082/LK-H052K/LK-H057K/LK-H087/LK-H152/LK-H157

FDA (CDRH)

AVOID EXPOSURE _
LASER RADIATION-

LASER RADIATION DO NOT STARE INTO BEAM

IS EMITTED FROM SEMICONDUCTOR LASER

THIS APERTURE. WAVELENGTH 6550

MAXIMUM OUTPUT 0.95mW
CLASSII LASER PRODUCT

AOID EXPOSURE

LASER RADIATION
IS EMITTED FROM
THIS APERTURE.

IEC (Englisch) DIN (Deutsch)

LASER RADIATION LASERSTRAHLUNG
DO NOT STARE INTO BEAM NICHT IN DEN STRAHL BLICKEN
Output 0.95mW Ausgangsstrahlung 0.95mW
Wavelength 655nm Wellenlange 655nm
CLASS 2 LASER PRODUCT LASER KLASSE 2
IEC/EN 60825-1: 2014 DIN EN 60825-1: 2015
L h—— ') L h— J
IEC (Franzésisch) CEl (Italienisch)
'a ") 'a R
RAYONNEMENT LASER RADIAZIONE LASER
NE PAS REGARDER DANS LE FAISCEAU NON FISSARE IL FASCIO
Emission 0.95mwW Emissione 0.95mW
Longueur d'onde 655nm Lunghezza d'onda 655nm
APPAREIL A LASER DE CLASSE 2 APPARECCHIO LASER DI CLASSE 2
NF EN 60825-1: 2014 CEI EN 60825-1: 2015
. — J . J
JIS (Japanisch) GB (Chinesisch, vereinfacht)
'a ) 'a - R
L—Yist 4R 5t
E—LZEDETATHVNTE DEMWHAER
HAh 0.95mW i 0.95mwW
BE 655nm B 655nm
U522 U—HHG PES C ¥l
JIS C6802 2014 GB7247.1-2012
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FDA (CDRH)

AVOID EXPOSURE

LASER RADIATION
IS EMITTED FROM
THIS APERTURE.

AVOID DIRECT EYE EXPOSURE
SEMICONDUCTOR LASER
WAVELENGTH 655nm

MAXIMUM OUTPUT 48mwW
CLASS ITa LASER PRODUCT

IEC (Englisch)

DIN (Deutsch)

LK-H020/LK-H025/LK-H050/LK-H055/LK-H080/LK-H085/LK-H150/LK-H155

VN

AVOID
EXPOSURE

Laser radiation
is emitted from
this aperture.

LASER RADIATION
AVOID DIRECT EYE EXPOSURE
Output 4.8mW
Wavelength 655nm

CLASS 3R LASER PRODUCT
IEC/EN 60825-1: 2014

VN

BESTRAHLUNG
VERMEIDEN

LASERSTRAHLUNG
DIREKTE BESTRAHLUNG
DER AUGEN VERMEIDEN

Ausgangsstrahlung 4.8mW
Wellenlange 655nm

Austritt von
Laserstrahlung.

LASER KLASSE 3R
DIN EN 60825-1: 2015

IEC (Franzésisch)

CEl (ltalienisch)

VAN

EXPOSITION
DANGEREUSE

RAYONNEMENT LASER
EXPOSITION DIRECTE
DANGEREUSE POUR LES YEUX

Emission 4.8mW
Longueur d'onde 655nm

Un nem
laser est émis par
cette ouverture.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 3R
NF EN 60825-1: 2014

VAN

'RADIAZIONE LASER
EVITARE L'ESPOSIZIONE
DIRETTA DEGLI OCCHI

EVITARE
L ESPOSIZIONE

Emissione 4.8mW
Lunghezza d"onda 655nm

Da questa apertura

emessa
radiazione laser.

APPARECCHIO LASER DI CLASSE 3R
CEI EN 60825-1: 2015
h—

JIS (Japanisch)

GB (Chinesisch,

vereinfacht)

VAN

p——
HEEROTE
CORONS

L— RIS

LU—Yst
E—LORIFLERITZE
HAh 4.8mW
BE 655nm

53RV —YRE
JIS C6802 2014

VN

p—
HrEO
BRZINAED
ST RIROLAR SR

R

Ot 4R gt
BEREZIEERS
i) 4.8mW
P& 655nm

SREMK M GB7247.1-2012
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LK-H023/LK-H028/LK-H053/LK-H058

FDA (CDRH)

AVOID EXPOSURE

LASER RADIATION
IS EMITTED FROM
THIS APERTURE.

LASER RADIATION-

AVOID DIRECT EXPOSURE TO BEAM
SEMICONDUCTOR LASER 690nm

MAXIMUM OUTPUT 50mw
CLASSIIb LASER PRODUCT

IEC (Englisch)

DIN (Deutsch)

V2N

AVOID
EXPOSURE

Laser radiation
is emitted from
this aperture.

LASER RADIATION

AVOID EXPOSURE TO BEAM
Output

Wavelength
CLASS 3B LASER PRODUCT

50mwW
690nm

IEC/EN 60825-1: 2014

VN

P——
BESTRAHLUNG
VERMEIDEN

Austritt von
Laserstrahlung.

LASERSTRAHLUNG

NICHT DEM STRAHL AUSSETZEN

50mwW
690nm

Ausgangsstrahlung
Wellenlange

LASER KLASSE 3B

DIN EN 60825-1: 2015

IEC (Franzésisch)

CEl (Italienisch)

VN

EXPOSITION
DANGEREUSE

T ——
RAYONNEMENT LASER
EXPOSITION AU
FAISCEAU DANGEREUSE

Emission
Longueur d'onde

50mW
690nm

Un nem
laser est émis par
cette ouverture.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 3B
NF EN 60825-1: 2014

VN

EVITARE
L ESPOSIZIONE
Da questa apertura

emessa
radiazione laser.

RADIAZIONE LASER
EVITARE L'ESPOSIZIONE AL FASCIO
Emissione 50mW
Lunghezza d'onda 690nm

APPARECCHIO LASER DI CLASSE 38
CEI EN 60825-1: 2015

JIS (Japanisch)

GB (Chinesisch

, vereinfacht)

VAN

< EROTE
comOns
LU—YEthitS

L—Yha

E—LOHRIFLERITDTE
HA
BE

50mw
690nm
25 A3BU—Y8m
JIS C6802 2014

VN

HAEO
BRZINEEO

ST RIBLAR S
R

St 4E 5t
3B % ok R BB &
W 50mwW
P4 690nm

3BEHK =M GB7247.1-2012
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® Anbringungsort der Warnaufkleber

LK-H008/LK-H008W

w
[
&
>
w
X

IINIAINM

LK-H020/LK-H025/LK-H022/ LK-H050/LK-H055/LK-H052/
LK-H027/LK-H023/LK-H028/ LK-H057/LK-H053/LK-H058/
LK-H022K/LK-H027K LK-HO052K/LK-H057K

¥
LK-H080/LK-HO085/ LK-H150/LK-H155/
LK-H082/LK-H087 LK-H152/LK-H157

KEYENCE
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Vor der Inbetriebnahme

Dieses Kapitel beschreibt die Konfiguration der Modelireihe LK-
G5000, die fiir den Betrieb erforderlichen SicherheitsmaBnahmen
sowie die vor der Inbetriebnahme notwendigen Vorbereitungen.
Lesen Sie dieses Kapitel aufmerksam durch, bevor Sie das LK-
G5000 in Betrieb nehmen.

Systemkonfiguration ...........cocceeeiiiiii e 1-2
Uberpriifen des Packungsinhalts..............ccccccceueveruereveennnnne. 1-3
Teilebezeichnungen und Funktionen..............cccccccoeieenn. 1-6
Installation und Anschluss der Geréte.............cccccevvrrnnnee. 1-10

Uberblick tiber die Betriebsmodi und deren Einstellungen. 1-29
Zuriicksetzen der Modellreihe LK-G5000 auf die

Werkseinstellungen ... 1-31
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1 Vor der Inbetriebnahme

Systemkonfiguration

Die Modellreihe LK-G5000 kann zusammen mit anderen am Markt erhaltlichen Geréaten fir
verschiedene Zwecke verwendet werden.

Erméglicht die Kontrolle und
@B Modelireihe LK-G5000 den Import des Messwertes
Uber die
Anzeige, Summer RS-232C-Schnittstelle oder
Gibt bei die Parallel-Schnittstelle des
Toleranziberschreitung PCs.

einen Alarm aus.
LK Navigator2

| Setup-Software (LK-H2)2 ¢ ‘

t USB/RS-232C

Speicherprogrammierbare

4 Steuerung (SPS)

CC-Link Ermoglicht die

Kommunikationseinheit™ Synchron-Steuerung der

LK-CC100 Messvorgange die

Messkopf- DeviceNet Umschaltung der o

< Erweiterungseinheit Kommunikationseinheit™ Programmnummern sowie die
' LK-HA100 LK-DN100 Ausgabe von Steuersignalen
! A M und den Import von

. Messwerten.
Photoelektrischer

Sensor, Naherungsgeber
Ubertragt ein Signal zum
TIMING-Eingang, wenn ein
Messobjekt erkannt wird.

=

Schreiber

Steuergerét™ | .
LK-G5001/5001P Zeichnet die

Messergebnisse auf.

Spezieller Touch Panel™ M

<5
LK-HD1001 2

Messkopf (max. 12 Messkopfe.)

*1: Das Steuergerat (LK-G5001V/LK-G5001PV) besteht aus dem Anzeigefeld und der
Steuerungshaupteinheit, die voneinander getrennt werden kénnen. Diese beiden Teile kénnen
auch separat gekauft werden.

Das Steuergerat tragt die Bezeichnung LK-HD500 auf der Anzeigefeldseite bzw. die Bezeichnung
LK-G5001 oder LK-G5001P auf der Anschlussseite.

*2: Nahere Informationen Uber die LK-Navigator 2 Setup-Software (LK-H2) finden Sie in der "LK-
Navigator 2 Betriebsanleitung", die als PDF-Datei auf der CD-ROM zu finden ist.

*3: Nahere Informationen Uber das spezielle Touch Panel (LK-HD1000) finden Sie in der LK-HD1000
Betriebsanleitung.

*4: Nahere Informationen Uber die CC-Link-Kommunikationseinheit (LK-CC100) und die DeviceNet-
Kommunikationseinheit (LK-DN100) finden Sie in der LK-CC100/LK-DN100 Betriebsanleitung.
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1 Vor der Inbetriebnahme

Uberpriifen des Packungsinhalts

Die Modellreihe LK-G5000 besteht aus den folgenden Modellen. Bitte Uberpriufen Sie vor

der Inbetriebnahme des Geréats, ob alle unten angefihrten Komponenten und
Zubehorteile tatsdchlich im Packungsinhalt vorhanden sind.

LK-G5001V/LK-G5001PV (Steuergerat mit Anzeigefeld)

x Betriebs-
Steuergerat anleitung Separat verpackt
U';%ggg?;\gﬁ (diose Betriebs- Schraubenzieher: 1 LK-H2 (CD-ROM)

anleitung): 1

=

* Setup-Software
LK-Navigator 2

¢ Setup-Software
Betriebsanleitung
(PDF-Datei)

LK-G5001/LK-G5001P (Steuergerit ohne Anzeigefeld)

. Betriebs-
Steuergerat anleitung Separat verpackt
LK-G5001/ (diese Betriebs- Schraubenzieher: 1 LK-H2 (CD-ROM)

LK-G5001P: 1 )
anleitung): 1
o

¢ Setup-Software
LK-Navigator 2

e Setup-Software
Betriebsanleitung
(PDF-Datei)
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1 Vor der Inbetriebnahme

LK-HA100 (Messkopf-Erweiterungseinheit)

Messkopf-
Erweiterungseinheit  Betriebsanleitung: 1
LK-HA100: 1

LK-HD500 (Separates Anzeigefeld)

Anzeigefeld Befestigungsadapter
LK-HD500: 1 fur das Anzeigefeld: 1

Das Kabel fur den Anschluss des Steuergerats muss separat gekauft werden. (Seite A-7)

LK-HD1001 (Touch Panel)

Touch Panel

LK-HD1001: 1 Montagehalterung: 4 Betriebsanleitung: 1

> HINWEIS

Das Kabel fur den Anschluss des Steuergerats muss separat gekauft werden. (Seite A-7)
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1 Vor der Inbetriebnahme

Messkopf: 1 Laser-Aufkleberfolie: 1 Am LK-HO08/LK-HO08W ist kein

Laseraufkleber angebracht.

CB-A07/CB-A2/CB-A5/CB-A10/CB-A20/CB-A30

Verbindungskabel zwischen

Messkopf und Steuergerét: 1

e CB-AQ07: 0,7 m Kabel
* CB-A2: 2 m Kabel

e CB-A5:5m Kabel

e CB-A10: 10 m Kabel
e CB-A20: 20 m Kabel
* CB-A30: 30 m Kabel

CB-A5E/CB-A10E

Verlangerungskabel zwischen Messkopf und Steuergerat: 1
’ * CB-A5E: 5 m Verlangerungskabel
e CB-A10E: 10 m Verlangerungskabel

* Pro Messkopf darf nur ein Verlangerungskabel verwendet werden, wobei die gesamte Kabellange
nicht mehr als 30 m betragen darf.

e Ein CB-AxxE Kabel kann nicht mit dem CB-A30 verbunden werden.

e Zwei CB-A10E Kabel kénnen nicht mit dem CB-A10 verbunden werden.

Der Packungsinhalt wurde sorgféltig gepruft. Wenn dennoch eine Komponente fehlen
oder beschadigt sein sollte, setzen Sie sich bitte mit Ihrer ndchstgelegenen KEYENCE-
Zweigstelle in Verbindung. Die Adressen finden Sie am Ende dieser Betriebsanleitung.
Informationen Uber Zubehor finden Sie im Abschnitt "Liste der Zusatzprodukte" (Seite A-
7).
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1 Vor der Inbetriebnahme

Teilebezeichnungen und Funktionen

Dieser Abschnitt beschreibt die einzelnen Teile und deren Funktionen.

Steuergeriat

Anzeigefeld

(1) Anzeigefeld-Gehause

Leuchtet bei eingeschaltetem ToleranzUtberschreitung (HI,

GO oder LO).

(3) TIM-Anzeige (Synchroneingang)

1
(2) Anzeige fiir Toleranziiberschreitung { 52;
( {
¢ (3)
£ [ K-HD500
(EYEl)

Leuchtet, wenn das Synchronsignal empfangen wird.

(4) Messwertanzeige

Zeigt den Messwert, den Toleranzwert oder die Parameter
wahrend der Einstellung an.
Grun: Im Toleranzbereich  Rot: AuBerhalb des Toleranzbereichs

WH NGO MLO  MTIM

E
HEAD1 WILASER O MISTABLITY MIERGHT WD Wil ( 5
HEAD? MILASER O\ MISTABLITY MERGHT _ MoK il \

(5) Messkopf-Statusanzeige (o ®)
Zeigt den Status der Laseremission oder den Messstatus \
Zo ®0®e
LASER ON I;s;;gmssions—LEDA Leuchtet, wenn das LK-G5000
Leuchtet grin oder orange, wenn sich das Ergebnis @ (7)

im Messbereich befindet. Leuchtet rot, wenn das
STABILITY Ergebnis auBerhalb des Messbereichs liegt, wenn
ein Alarm ausgegeben wurde, oder wenn der Laser
ausgeschaltet ist.

BRIGHT Leuchtet, wenn ein Alarm wegen zu groBer
(zu hell) Lichtmenge ausgeldst wird.
DARK Leuchtet, wenn ein Alarm wegen zu geringer

(zu dunkel) | Lichtmenge ausgeldst wird.

(6) Funktionstasten

Siehe "Funktionstasten” (Seite 1-7).
(7) Befestigungsschraube fiir das Anzeigefeld

Elemente an der Messwert-Anzeige und deren Bedeutung

Anzeige

Beschreibung

Numerischer Wert (£999999)

Das Messergebnis wird als numerischer Wert angezeigt. Die
Anzeigeeinheit, die Dezimalstelle sowie die kleinstmégliche
Anzeigeeinheit hangen von den vorgegebenen Einstellungen ab.

FFFFFF (HI-Ausgang: EIN,
Analogausgang: +10,8 V)

Wird angezeigt, wenn das Ergebnis den Anzeigebereich Uberschreitet.

-FFFFFF (LO-Ausgang: EIN,
Analogausgang: -10,8 V)

Wird angezeigt, wenn das Ergebnis den Anzeigebereich unterschreitet.
Wird auch im Alarmzustand angezeigt (HI/LO-Ausgang: EIN).

(HI, GO und LO Ausgange:
AUS, Analogausgang: -10,8 V)

Wird angezeigt, wenn die Toleranzausgabe im Standby-Status ist.
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Funktionstasten

Taste Funktion

PROGRAM |* Wird diese Taste wahrend des Messvorgangs gedriickt, so schaltet das Gerat in den
Programmumschaltmodus um.

Wird diese Taste wahrend des Messvorgangs gedrlckt, so schaltet das Gerat in den
Toleranzeinstellmodus um. Wird diese Taste eine Sekunde lang gedruckt, so wird der
SET Betriebseinstellmodus aufgerufen.

Wird diese Taste wahrend der Einstellung gedrickt, so wird der Einstellvorgang
abgebrochen, und das Gerat kehrt zum vorigen Arbeitsschritt zurtick.

Wird diese Taste wéahrend des Messvorgangs gedrlckt, so schaltet das Gerat in den OUT-
ENT Anzeigemodus um.

Wird die Taste wahrend der Einstellung gedruckt, so wird damit der eingegebene
Einstellwert bestétigt.

Wird diese Taste wéahrend des Messvorgangs gedrUckt, so wird der aktuelle Messwert auf
Null gesetzt. Wird diese Taste drei Sekunden lang gedruckt, so wird die automatische
ZERO Nullstellung abgebrochen.

Wird diese Taste wéhrend der Eingabe eines numerischen Wertes drei Sekunden lang
gedruckt, so werden der Wert und der ausgewéhlte Parameter initialisiert.

Wird diese Taste wéhrend der Einstellung gedrickt, so schaltet die Anzeige zum nachsten
Parameter weiter.

Wird diese Taste wahrend der Eingabe eines numerischen Wertes gedrulckt, so springt der
> Cursor um eine Stelle nach rechts weiter. Wird die Taste mindestens eine Sekunde lang
gedruckt, so bewegt sich der Cursor kontinuierlich weiter.

Wird diese Taste wahrend der Messung gedriickt, andert sich die Anzeige in folgender

Reihenfolge: nur oberes Fenster, nur unteres Fenster, beide Fenster, und so fort.

Wird die Taste wahrend der Einstellung gedrickt, so wird der Parameter geandert. Wird die

A Taste wéahrend der Eingabe eines numerischen Wertes gedrickt, so werden dadurch
Symbole umgeschaltet oder ein numerischer Wert festgelegt. Wird die Taste mindestens

eine Sekunde lang gedriickt, so &ndern sich die Werte kontinuierlich.

Riickseite
(1) Erweiterungsstecker (Seite 4-5) ‘ TV N (1)
KEYENCE LK-G5000

(2) LASER ON-Lampe (Laseremission) e @

Leuchtet, wenn das LK-G5000 arbeitet. ; 3)

(3) 6-polige Klemmleiste (Seite 4-4) (4)

(4) Ethernet-Anschluss |l (5)

FUr den Anschluss eines PCs Uber die Ethernet-Verbindung. Nahere .

Informationen finden Sie in der "LK-Navigator 2 Betriebsanleitung". =] (6)
o

(5) USB-Anschluss & I 7)

FUr den Anschluss eines PCs Uber die USB-Verbindung. Néhere §

Informationen finden Sie in der "LK-Navigator 2 Betriebsanleitung'. ﬁ sl )
7D = \

(6) Messkopf-Anschluss A i )

(7) RS-232C-Anschluss (Seite 5-2) I r—r

Far die Kommunikation mit einem PC oder einer SPS.

(8) DISPLAY-Anschluss (Anzeigefeld)
Fur den Anschluss des Kommunikationskabels am Anzeigefeld (LK-HD500) oder am
speziellen Touch Panel (LK-HD1001).

(9) 12-polige Klemmleiste (Seite 4-2)

1-7
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LK-HA100 Messkopf-Erweiterungseinheit
(1) POWER-Lampe
Leuchtet, wenn das Gerat eingeschaltet ist.

(2) Messkopf-Statusanzeige
Zeigt den Status der Laseremission oder den Messstatus

an.

Leuchtet griin oder orange, wenn sich das Ergebnis
im Messbereich befindet. Leuchtet rot, wenn das

STABILITY Ergebnis auBerhalb des Messbereichs liegt, wenn
ein Alarm ausgegeben wurde, oder wenn der Laser
ausgeschaltet ist.

BRIGHT Leuchtet, wenn ein Alarm wegen zu groBer Licht-

(zu hell) menge ausgeldst wird.

DARK Leuchtet, wenn ein Alarm wegen zu geringer Licht-

(zu dunkel) menge ausgeldst wird.

(3) Anschluss

(4) Klemmleiste
Fdr den analogen Ausgang.

Analoger Spannungsausgang

OUT (V) Gibt den angezeigten Wert als Spannung innerhalb
eines Bereichs von + 10,5 V aus.
Analoger Stromstarkenausgang

OUT (A) Gibt den angezeigten Wert als Stromstérke im
Bereich von 3,6 mA bis 20,4 mA aus.

ouToVv 0V Anschluss fur OUT

=1 ——
= @
(3)
(4)
LR )

= -

—
V|

Die 6-polige Klemmleiste des Steuergerats entspricht den Analogausgangen CHO1 und
CHO2. Die Klemmleisten der Messkopf-Erweiterungseinheiten entsprechen den

Analogausgéngen CHO3 bis CH12 auf der Steuergeréteseite.

Né&here Informationen Uber die Zuordnung der analogen Ausgangskanéle finden Sie im

Abschnitt "OUT-Zuweisung an analoge Ausgange" (Seite 3-67).

(5) Messkopf-Anschluss

1-8
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(1) LED "Laseremission"
Leuchtet oder blinkt, wenn das LK-G5000
arbeitet.

Status LED

Messobjekt befindet
sich in der Mitte des | Leuchtet grin
Messbereichs.
Messobjekt befindet
sich im Leuchtet orange
Messbereich.
Messobjekt befindet
sich auBerhalb des
Messbereichs.
Alarm Laser aus

Blinkt orange

(2) Montagebohrungen

(3) Verbindungskabel
Wird am Kabel zwischen Messkopf und
Steuergerat angeschlossen.

(4) Sensor (Sender)

Emittiert den fur die Messungen bendtigten
Laserstrahl. Dieser Teil ist durch ein Deckglas
geschutzt.

(5) Sensor (Empféanger)

Empfangt den flr die Messungen bendtigten
Laserstrahl. Dieser Teil ist durch ein Deckglas
geschutzt.

(6) Montagebohrungen fiir
Laser-Abschwéacher (Verschluss)
Zum Befestigen des Laser-Abschwachers fur

den Messkopf der Laserklasse 3B.



1 Vor der Inbetriebnahme

Installation und Anschluss der Gerate

Anbringen des ND-Filters (Sonderzubehér)

Wenn der Messtaster fur eine Spiegelreflexion eingerichtet wurde und das Messobjekt
eine glanzende Spiegel- oder Glasoberflache aufweist, kann es bei der empfangenen
Lichtintensitat zur Uberbelichtung kommen. In einem derartigen Fall kénnen Sie durch
Anbringen des ND-Filters (LK-F2/LK-F3) die Uberbelichtung vermeiden und préazise
Messungen gewaérleisten.

* LK-HO085/LK-H087 e LK-H155/LK-H157

ND-Filter
ND-Filter LK-F2

LK-F3

Befestigungsschraube x 2
(Senkkopfschraube M 1,6 x 3 ) Befestigungsschraube x 2
(Senkkopfschraube M 1,6 x 3)

Messkopf montieren

Legen Sie den Abstand zwischen Messkopf und Messobijekt fest und befestigen Sie den
Kopf mit Schrauben an den zwei Montagebohrungen.

> HINWEIS

Wird der LK-G5000 in einer positiven Erdungsumgebung verwendet, so sollte eine entsprechende
Isolierung vorgesehen werden.

B Umgebungstemperatur fiir den Messkopf

Wenn der Messkopf auf einem Gegenstand aus Kunststoff befestigt ist, sollte die
Umgebungstemperatur nicht mehr als 45°C betragen.



1 Vor der Inbetriebnahme

LK-H008/LK-HO08W

B Montagemethode

M4, 035 mm oder mehr

B Messbereich

Referenzabstand

8 mm
0mm

* Die LED "Laseremission" leuchtet griin, wenn sich das Messobijekt in einem Abstand von etwa
+0,025 mm zur Referenzposition befindet, bzw. orange, wenn es sich an irgendeiner anderen Stelle

innerhalb des Messbereichs befindet.

* Die folgende Tabelle gibt die Messbereiche fur einen Abtastzyklus zwischen 2,55 ps und 10 ps an.

Einstellbereich Mitte Weit

2,55 us +40 pm -420 bis -500 ym
5 s +180 pm -140 bis -500 ym
10 us +460 pm +420 bis -500 ym
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LK-H020/LK-H025/LK-H022/LK-H027/LK-H023/LK-H028/LK-H022K/LK-H027K

B Montagemethode

e

& M4, 840 mm oder mehr

B Messbereich
¢ Montage fur diffuse Reflexion

[e)

KEYENCE—

Referenzabstand |-

20 mm

0mm

Referenz;

Messbereich

Montage fUr Spiegelreflexion

Referenzabstand

16,1 mm—

* Sowohl bei der Montage fur diffuse Reflexion als auch bei der Montage fur Spiegelreflexion leuchtet
die Laseremissions-LED grin, wenn sich das Messobjekt in einem Abstand von etwa +0,5 mm zur
Referenzposition befindet, bzw. orange, wenn es sich an irgendeiner anderen Stelle innerhalb des

Messbereichs befindet.

* Wahlen Sie den Einstellmodus entsprechend der jeweiligen Montagemethode (Seite 3-15).
¢ Die folgende Tabelle gibt die Messbereiche flr einen Abtastzyklus zwischen 2,55 ps und 10 us an.

LK-HO02x LK-H02xK

Etigl-lbe- Mitte Weit Etigl-lbe- Mitte Weit

reich reich

S 7 e T [ e 8
5ps G - ?or?nn;w) Z?déebtl?s_-aé%n;:pn) Sps (i; 1 f’o”ﬁn% E%?thliss_-zz’?s%%
o [ Edmm  |(ebssemm 0% |ESPMm | (sbe semm

Die Werte in Klammern gelten fur die Spiegelreflexion-Montage
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LK-HO050/LK-H055/LK-H052/LK-H057/LK-H053/LK-H058/LK-H052K/LK-H057K

B Montagemethode

M4, 040 mm oder m%

B Messbereich
* Montage fur diffuse Reflexion

50 mm-—;

Referenzabstand

0mm

Referenz;

/ ————————————— +10 mm

I Messbereich

———————————————————————— -10 mm

Montage fur Spiegelreflexion

46,3 mm —

Referenzabstand

0mm

Messbereich

,,,,,,,,,,,,,, 5,2 mm
[es

—————————————— -5,2mm

Sowohl bei der Montage fur diffuse Reflexion als auch bei der Montage fur Spiegelreflexion leuchtet
die Laseremissions-LED grin, wenn sich das Messobjekt in einem Abstand von etwa +0,5 mm zur
Referenzposition befindet, bzw. orange, wenn es sich an irgendeiner anderen Stelle innerhalb des
Messbereichs befindet.
Wahlen Sie den Einstellmodus entsprechend der jeweiligen Montagemethode (Seite 3-15).

Die folgende Tabelle gibt die Messbereiche fur einen Abtastzyklus zwischen 2,55 ps und 10 ps an.

LK-HO5x LK-HO5xK
Ein- Ein-
stellbe- Mitte Weit stellbe- | Mitte Weit
reich reich
+0,7 mm -7,6 bis -10,0 mm +0,4 mm -4,4 bis -5,2 mm
2,55 s +0,4 mm) (-7,6 bis -9,6 mm) 2,55 ps (£0,4 mm) (-4,4 bis -5,2 mm)
5 Us +2,0 mm -4,0 bis -10,0 mm 5us +1,6 mm -2,0 bis -5,2 mm
H +1,6 mm) (-4,0 bis -9,6 mm) H (+1,6 mm) (-2,0 bis -5,2 mm)
10 us +4 mm 2,0 bis -10,0 mm 10 us +3,6 mm 3,2 bis -5,2 mm
H (23,6 mm) (1,6 bis -9,6 mm) H (£3,6 mm) (3,2 bis -5,2 mm)

Die Werte in Klammern gelten fur die Spiegelreflexion-Montage.
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LK-H080/LK-H085/LK-H082/LK-H087

B Montagemethode

B Messbereich

* Montage fUr diffuse Reflexion * Montage fUr Spiegelreflexion

N ©
80 mm / 76.7 mm-
Referenzabstand
B S AaEeE R L L R o +18 mm Referenzabstand
0 mm I Messbereich . TTTTYTTTYRT +17.6 mm
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, 18 mm omm — Messbereich
———————————————————————— -17.6 mm

¢ Sowohl bei der Montage fur diffuse Reflexion als auch bei der Montage fur Spiegelreflexion leuchtet
die Laseremissions-LED gruin, wenn sich das Messobjekt in einem Abstand von etwa +0,9 mm zur
Referenzposition befindet, bzw. orange, wenn es sich an irgendeiner anderen Stelle innerhalb des
Messbereichs befindet.

* Wahlen Sie den Einstellmodus entsprechend der jeweiligen Montagemethode (Seite 3-15).

¢ Die folgende Tabelle gibt die Messbereiche fur einen Abtastzyklus zwischen 2,55 ps und 10 ps an.

LK-H08x
Einstellbereich Mitte Weit
+1,2mm -13,5 bis -18,0 mm
2,85 s +(1.1 mm) (-13.3 bis -17.6 mm)
5us +3,5mm -7,3 bis -18,0 mm
H +(3,4 mm) (-7,2 bis -17,6 mm)
10 us +7,7 mm 2,9 bis -18,0 mm
H (+7,5 mm) 2,8 bis -17,6 mm)

Die Werte in Klammern gelten fur die Spiegelreflexion-Montage.
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LK-H150/LK-H155/LK-H152/LK-H157

B Messbereich

B Messbereich

* Montage fur diffuse Reflexion * Montage fur Spiegelreflexion

150 mm—;

/ 147.5 mm———
Referenzabstand semfofememmmnnen s +40 mm Referenzabstand
0mm I Messbereich | e +39.5 mm
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, -40 mm omm +— I Messbereich

———————————————————————— -39.5 mm

Referenzy

* Sowohl bei der Montage fur diffuse Reflexion als auch bei der Montage fur Spiegelreflexion leuchtet
die Laseremissions-LED grin, wenn sich das Messobjekt in einem Abstand von etwa +2 mm zur
Referenzposition befindet, bzw. orange, wenn es sich an irgendeiner anderen Stelle innerhalb des
Messbereichs befindet.

e Wahlen Sie den Einstellmodus entsprechend der jeweiligen Montagemethode (Seite 15).

* Die folgende Tabelle gibt die Messbereiche fur einen Abtastzyklus zwischen 2,55 ps und 10 ps an.

LK-H15x

Einstellbereich Mitte Weit
+1,9mm -32,8 bis -40,0 mm
255 s +(1,8 mm) (-32,5 bis -39,5mm)
5us +7,6 mm -16,9 bis -40,0 mm
H +(7,5 mm) (-16,8 bis -39,5 mm)
10Us +17,7 mm 7,2 bis -40,0 mm
H (+17,5 mm) (7.1 bis -17,6 mm)

Die Werte in Klammern gelten fur die Spiegelreflexion-Montage.
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Vom Messobjekt abhéngige Installationsarten

B Messabstand
Positionieren Sie den Messkopf méglichst nahe am Referenzabstand. Dadurch wird die

Erkennung stabilisiert.

B Form des Messobjekts

Es wird empfohlen, die Installation des Messkopfs an jener Stelle vorzunehmen, die in den
unten stehenden Abbildungen durch den Kreis gekennzeichnet wird.

¢ In der N&he einer Wand * Wegmessung in einer Vertiefung




1 Vor der Inbetriebnahme

Montage des Steuergerits

Installieren Sie die Steuerung an einer DIN-Schiene oder befestigen Sie sie mit

Schrauben.
Beachten Sie die Ausrichtung des Steuergerits

Montieren Sie das Steuergerat in jener Ausrichtung, die in den folgenden Abbildungen mit
einem Kreis gekennzeichnet ist. Montieren Sie das Gerat nicht verkehrt herum.

W Befestigung des Steuergeréats mit Schrauben
an der Unterseite
Achten Sie darauf, dass Uber dem Steuergerat ein
Freiraum von mindestens 50 mm, an jeder Seite
von mindestens 30 mm und an der Ruckseite
ebenfalls ein Freiraum von mindestens 30 mm fur
eine ausreichende Luftzirkulation vorhanden ist.
FUr eine sichere Befestigung der Kabel sollte dartber
hinaus ein Abstand von mindestens 65 mm vor der
Ruckwand des Steuergerats frei bleiben.
B Befestigung des Steuergeréts an der DIN- | |
Schiene
Achten Sie auf einen Freiraum von mindestens 30 mm 50 mm 50 mm
zwischen den Steuergeraten, mindestens 50 mm Uber
dem Steuergerat und mindestens 30 mm unter dem
Steuergeréat.

/N ACHTUNG

¢ Decken Sie die Luftungséffnungen an der Ober- und
Unterseite des Steuergerats nicht ab. Der dadurch verursachte
Hitzestau kann zu einem Defekt des Geréats fuhren. I |

¢ Wenn die Temperatur innerhalb der Steuerung die festgelegte
Umgebungstemperatur Uberschreitet (50°C, wenn héchstens eine Messkopf-Erweiterungseinheit
angeschlossen ist, 40°C, wenn zwei oder mehr Messkopf-Erweiterungseinheiten angeschlossen sind),
muUssen Sie die Temperatur an der Steuergeratunterseite auf die Umgebungstemperatur durch Kuhlung
oder durch Schaffung eines gréBeren Freiraums rund um das Steuergerat absenken.




1 Vor der Inbetriebnahme

Montage des LK-G5001V/LK-G5001PV (Steuerung mit integrierter Anzeige)

Schrauben Sie das Steuergerat an seiner Unterseite fest.

Schraube M4 x 4
(Schraubenlange
6 mm)

Montage des LK-G5001/LK-G5001P und des LK-HD500 (Steuerung mit
separater Anzeige)

Anzeigefeld (LK-HD500) Steuergerit (LK-G5001/LK-G5001P)
* DIN-Schienenmontage ¢ Befestigung an der
Unterseite

Anzeigefeld ) Befestigungsadapter

fur Anzeigefeld

Zwei Laschen

Fiihren Sie das
Anzeigefeld vorne ein und
befestigen Sie es mit dem
Adapter.

Zum Ausbauen des
Anzeigefeldes drlicken Sie
die zwei Laschen des
Befestigungsadapters mit
einem flachen
Schraubenzieher nach
auBen und schieben Sie
dann das Anzeigefeld nach
vorne heraus.

1-18

Schraube
M4 x 4
(Schrauben-

lange 6 mm) é 5
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Anzeigefeld von dem Steuergerat trennen

1 Ziehen Sie das Anzeigefeld-Kabel aus dem Steckplatz an der Riickseite des
Steuergerits.
Nehmen Sie das Anzeigefeld-Kabel aus der Fihrung an der Unterseite des
Steuergerats heraus.

2 Lésen Sie die Schraube fiir die Befestigung des Anzeigefeldes.

Befestigungsschraube
fur das Anzeigefeld

Die Schraube fur das Anzeigefeld kann nicht aus dem Befestigungsrahmen fallen.

3 Nehmen Sie den Befestigungsrahmen mit dem Anzeigefeld vom Steuergerét
ab.

Nehmen Sie das Anzeigefeld ab,
indem Sie daran in der angegebenen
Reihenfolge in Pfeilrichtung ziehen.



1 Vor der Inbetriebnahme

4 Driicken Sie (1) und (2) in dieser Reihenfolge mit einem flachen
Schraubenzieher nach auBen und schieben Sie dann den Befestigungsrahmen

nach vorne heraus.

Befestigungsadapter
fur Anzeigefeld

Befestigungsadapter
fur Anzeigefeld

5 Nehmen Sie das Anzeigefeld aus dem Befestigungsrahmen.

1-20
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Anzeigefeld an das Steuergerat montieren

1 Befestigen Sie das Anzeigefeld am Befestigungsrahmen, indem Sie es an den

beiden Stiften des Befestigungsrahmens ausrichten.
Anzeigefeld
——Zwei Stifte
—— Befestigungsrahmen fiir Anzeigefeld

(OP-84426, Sonderzubehor)

2 Befestigen Sie das Anzeigefeld mit dem Befestigungsadapter und schlieBen
Sie das 33 cm lange Anzeigefeld-Kabel (OP-84427, Sonderzubehér) an.

Befestigungsadapter fiir
Anzeigefeld

Legen Sie das Kabel

Zwei Laschen
in die Flhrung ein.

3 Richten Sie die Kralle des Befestigungsrahmens am Steuergerét aus.

o — Steuergerat

Befestigungsrahmen fiir Anzeigefeld
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4

1-22

Befestigen Sie das Anzeigefeld, indem Sie es entlang der Rille am Steuergerat
schieben.

/N ACHTUNG

Uberprufen Sie vor dem Einbau die Ausrichtung der Kralle des Befestigungsrahmens. Bei
fehlerhafter Ausrichtung kann die Kralle abbrechen und ein Schaden am Gerét entstehen.

Ziehen Sie die Befestigungsschraube fest, um den Befestigungsrahmen fiir
das Anzeigefeld zu sichern.

Verlegen Sie das Kabel fiir das Anzeigefeld entlang der Fiihrung und schlieBen
Sie es an der Riickseite des Steuergeréts an.



1 Vor der Inbetriebnahme

AnschlieBen der Messkopf-Erweiterungseinheit

/N ACHTUNG

Vor dem AnschlieBen der Messkopf-Erweiterungseinheit missen Sie unbedingt die Stromversorgung
des LK-G5000 abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern. Andernfalls kann es zu einem
Stromschlag oder zu Schaden am Gerat kommen.

1 SchlieBen Sie die Messkopf-Erweiterungseinheit an, indem Sie die Einheiten
liber den Steckeranschluss miteinander verbinden.

Zuvor mussen Sie den Aufkleber entfernen, der sich an der linken Seite des
Steuergerats befindet.

2 Ziehen Sie die zwei Befestigungsschrauben fest, um die Messkopf-
Erweiterungseinheit zu sichern.

Schraubenposition

Anzugsdrehmoment
Schrauben mit einem max. Drehmoment von 0,7 Nm festziehen.

1-23



1 Vor der Inbetriebnahme

3

1-24

Tragen Sie bei den Umgebungseinstellungen die entsprechende Anzahl der
aktiven Messkopfe und der aktiven OUT-Anschliisse ein.

Unter "Einstellen der Umgebungsfunktionen (ENV)" (Seite 3-69) finden Sie n&here
Angaben dazu.

Wenn Sie in den Umgebungseinstellungen die Anzahl der aktiven Messkopfe oder der
aktiven OUT-Anschltsse andern, werden alle Einstellungen des LK-G5000 auBer den
Umgebungseinstellungen zurtickgesetzt. Wenn Sie eine oder mehrere Messkopf-
Erweiterungseinheiten LK-HA100 und einen oder mehrere Messkopfe anschlieBen, missen
Sie unbedingt die entsprechende Anzahl der aktiven Messkopfe und der aktiven OUT-
Anschltsse eintragen, bevor Sie die anderen Messeinstellungen &ndern.
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AnschlieBen der Kommunikationseinheit

SchlieBen Sie die CC-Link-Kommunikationseinheit LK-CC100 oder die DeviceNet-
Kommunikationseinheit LK-DN100 an das Steuergerat an.

/N ACHTUNG

Vor dem AnschlieBen der Kommunikationseinheit missen Sie unbedingt die Stromversorgung des LK-
G5000 abschalten und gegen Wiedereinschalten sichern. Andernfalls kann es zu einem Stromschlag
oder zu Schaden am Gerat kommen.

1 SchlieBen Sie die Kommunikationseinheit an, indem Sie die Einheiten tiber den
Steckeranschluss miteinander verbinden.

Zuvor mussen Sie den Aufkleber entfernen, der sich an der rechten Seite des
Steuergerats befindet.

S
LK-CC100

oder

LK-DN100

2 Ziehen Sie die zwei Befestigungsschrauben fest, um die
Kommunikationseinheit zu sichern.

/)
/ Schraubenposition
~

Anzugsdrehmoment
Schrauben mit einem max. Drehmoment von 0,7 Nm festziehen.
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Geréte anschlieBen

&ACHTUNG
Vor dem AnschlieBen bzw. Abziehen der Kabel muss das Steuergerat ausgeschaltet werden.
Andernfalls kann das Gerat beschadigt werden.

» Uberpriifen Sie die korrekte Ausrichtung des Steckers, bevor Sie ihn anschlieBen. Bei einer
falschen Ausrichtung kénnen die Steckerstifte brechen, was einen Geratedefekt verursachen kann.

* Teile der Ein-/Ausgangsschaltung der Modellreihe LK-G5000 sind intern zusammengeschaltet.
Achten Sie darauf, dass ein Potenzialunterschied zwischen den Kabeln bzw. externen Geréaten
keinen Potenzialunterschied zwischen den intern zusammengeschalteten Klemmen erzeugt.
Unter "VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite 7) finden Sie ndhere Angaben dazu.

Anzeigefeld
(Bei Verwendung des Steuergerats ohne Anzeige)

Kabel fur Anzeigefeld
(0,33 m/3 m/10 m)

Verlangerungskabel zwischen
Messkopf und Steuergerat
(5m/10m)

Verbindungskabel zwischen
Messkopf und Steuergerat
(0,7 m/2 m/5 m/10 m/20 m/30 m)

24 VDC-Netzteil

Messkopf 02
Messkopf 01

AnschlieBen des Messkopfs

Verbinden Sie den Stecker des Messkopf-Steuergerat-Kabels mit dem Messkopfstecker 1
oder 2 an der Ruckseite des Steuergerats. Die Verbindung muss hérbar einrasten. Zum
Abziehen des Kabels ziehen Sie am Stecker und halten gleichzeitig die Kndpfe an beiden
Seiten gedrickt. Bis zu zwei Messkdpfe kdnnen gleichzeitig an das Steuergerat
angeschlossen werden.

Referenzp

Bei Verwendung der Messkopf-Erweiterungseinheiten LK-HA100 ist der Anschluss von bis zu 12
Messkopfen moglich

> HINWEIS|

¢ Pro Messkopf darf nur ein Verlangerungskabel verwendet werden, wobei die gesamte Kabellange
nicht mehr als 30 m betragen darf.

¢ Ein CB-A**E Kabel kann nicht mit dem CB-A30 verbunden werden.

o Zwei CB-A10E Kabel kénnen nicht mit dem CB-A10 verbunden werden.
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1 Vor der Inbetriebnahme

AnschlieBen des Anzeigefeldes

Bei Verwendung des Steuergeréats ohne Anzeige muissen Sie zun&chst die beiden
Einheiten miteinander Uber das entsprechende Kabel verbinden.

Referenz;

Die Modellreihe LK-G5000 kann auch ohne Anzeigefeld betrieben werden. Dartiber hinaus kénnen Sie
die Modellreihe LK-G5000 Uber die LK-Navigator 2 Software von einem PC aus steuern und die
Messwerte an einem PC anzeigen lassen.

AnschlieBen der Stromversorgung

SchlieBen Sie das 24VDC-Netzteil an die Kontakte Nr. 1 und 2 der 12-poligen Klemmleiste
an.

/\ ACHTUNG

Beachten Sie die folgenden Anweisungen. Andernfalls konnte das LK-G5000 durch einen falschen
Anschluss beschadigt werden.

¢ Die Adern des verwendeten Netzkabels mussen einen Mindestquerschnitt von 0,8 mm? bis 1,3
mm2 (AWG17 bis 18) haben.

Die Enden der Adern sollten ca. 9 mm abisoliert sein.

Loten Sie die Adern nicht an.

Schieben Sie die Adern bis zum Anschlag in die Klemmleiste ein.

Verbinden Sie die Adern direkt mit der Klemmleiste, ohne einen Crimpanschluss oder Ahnliches zu
verwenden.

Anschluss an die Klemmleiste
Mit den folgenden Schritten schlieBen Sie die Kabel an der Klemmleiste an:

1 Nehmen Sie die Klemmleiste vom Steuergerit ab.

Ldsen Sie die zwei Schrauben mit einem
Schraubenzieher und ziehen Sie die Klemmleiste
heraus.

2 Schieben Sie den Teil (a) mit einem
Schraubenzieher hinein und fiihren Sie eine Ader
wie angezeigt in Teil (b).

3 Ziehen Sie den Schraubenzieher heraus, nachdem
die Ader volistédndig eingeschoben wurde.

Ziehen Sie vorsichtig an jeder Ader, um
sicherzustellen, dass sie korrekt befestigt ist.
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1 Vor der Inbetriebnahme

Befestigen Sie nun die Klemmleiste wieder am
Steuergerat.
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1 Vor der Inbetriebnahme

Uberblick liber die Betriebsmodi und
deren Einstellungen

Modus-Auswahl

Zusétzlich zum Messmodus besitzt das LK-G5000 noch drei weitere Modi: den
Programmumschaltmodus, den Toleranzeinstellmodus, sowie den Einstellmodus zum
Festlegen verschiedener Funktionen.

Toleranzeinstellmodus Einstellmodus
ow_0Oso OO | Legen Sie den oberen on_oco oo _om_| Legen Sie die verschiedenen
' ‘ ' ' i Grenzwert, den unteren .-" ' ' ' Funktionen einschlieBlich der
':ll_l l- I_| 1} Grenzwert oder die ) " 171 “ 1 Messkopffunktionen und der
OH_0co Do OTM Hysterese fest. OH_0Go Do OTM M?Ssverarbeltun.g fest.
~ Nahere Informationen dazu
- - finden Sie im Abschnitt
L (1N ". "Funktionseinstellungen”
(Seite 3-1).

V(EYENEE oo |

Drucken Sie die
SET-Taste.

Drucken Sie die SET-Taste 1 Sekunde lang.

Dricken Sie die

PROGRAM-Taste. Drticken Sie die ENT-Taste.

Programmumschaltmodus Zum Anzeige-Einstellmodus (Seite 2-3)
owm_oeo oo __om | Rufen Sie das Programm auf und
"‘ ) ] andern Sie falls notwendig die
' | - l Parameter.

Nahere Informationen dazu finden

U0 DO Sie im Abschnitt
'." ’ ' ' "Programmfunktion” (Seite 2-10).
Ot
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1 Vor der Inbetriebnahme

Einstellmodus

Jedes Mal, wenn Sie im Einstellmodus die Taste &\ driicken, wird in dieser Reihenfolge
zum jeweils nachsten Parameter weitergeschaltet: Messkopf-Einstellungen — OUT-
Einstellungen — Allgemeine Einstellungen — Umgebungseinstellungen.

PROG. 0 bis 7

QOUT-Einstellungen Allgemeine Einstellungen Umgebungseinstellungen

Ow_DOco Do

Messkopt-Einstellungen

Ow Oeo Do Ot Ow_Oco Owo Ot Ow_Oco Do Orm

X}
[

LIz
[N NTX

On_Oco O

L oL T
—_—| [ —_—| 0T 00T | | P2 1T
A Taste| [ =0 on ] | @ Taste| T Bromme | |aTage | e on]

ATaste

Die Modellreihe LK-G5000 ermdglicht das Umschalten zwischen acht
verschiedenen Programmen mit den Programm-Nummern O bis 7. Je

(F)’F&OSG; nach Messvorgang oder Messobjekt kdnnen Sie eine Gruppe von
Parametern als Programm speichern. Bei Bedarf konnen Sie eines der
Programme aufrufen und die Einstellung leicht &ndern.
* Legen Sie die Erfassungsfunktionen fest, um eine stabile Erkennung
Messkopf- zu gewahr!e|sten.
Einstellungen * Parameter.
(Seite 3-3) ABLE, Messmodus, Alarmverwaltung, ABLE-Kalibrierung,
Einstellmodus, Maskeneinstellung, Medianwert, LASER CTRL-
Gruppe, Bereich, Basispunkt
OUT- ¢ Legen Sie die Funktionen flr die Datenverarbeitung fest.
Einstellungen Parameter.
(Seite 3_23) Berechnungsmethode, Skalierung, Filter, Messmodus, Trigger, Offset,
kleinste Anzeigeeinheit, Analog-Skalierung, Messtyp
e | egen Sie die Funktionen fest, die fur Messkopf- und OUT-
Allgemeine Emstellungen gelten.
Einstellungen * Parameter.
(Seite 3-55) Abtastzyklus, Interferenzunterdriickung, Synchronisation,
Komparatorausgabe, Strobe-Zeit, Datenspeicherung,
Analogausgang, Alarmausgabe
* Legen Sie die Betriebsumgebung der Geréte fest.
Umgebungs- ¢ Parameter:
einstellungen RS-232C, Einstellungsauswahl, Programm, Tastensperre, Anzahl
(Seite 3-69) aktive OUT, Anzahl aktive Messkopfe, Anzahl aktive

Analogausgénge, LAN-Einstellung
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1 Vor der Inbetriebnahme

Zurucksetzen der Modellreihe LK-G5000
auf die Werkseinstellungen

Sie kdnnen alle angegebenen Einstellungen des LK-G5000 auf den Status zurlcksetzen,
der zum Zeitpunkt der Auslieferung ab Werk vorlag.

1 Halten Sie die ENT-Taste gedriickt und schalten Sie das Gerét ein.
Die Messwertanzeige zeigt " " (INIT) an.

2 Sobald ";" (OK) im unteren Fenster zu blinken beginnt, driicken Sie erneut die
ENT-Taste.
Die Einstellungen des LK-G5000 werden auf die Werkseinstellungen zurickgesetzt.
AnschlieBend wechselt das Geréat in den Messmodus.
Nahere Informationen dazu finden Sie im Abschnitt "Funktionseinstellungen” (Seite
3-1).
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1 Vor der Inbetriebnahme

RAUM FUR EIGENE NOTIZEN
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Messeinstellungen und
zugehorige Funktionen

Dieses Kapitel beschreibt die Bedienungsmaéglichkeiten des
Geriéts bei der Durchfilhrung von Messungen sowie deren
Funktionen.

Umschalten der Messwertanzeige ...........c.ccoooeviiiciienene 2-2
Einstellen der Toleranzwerte ..........ccccvevieenciciic e 2-4
Ricksetzen des Anzeigenwertes auf Null (Auto-Zero)......... 2-7
Master-Einstellung (Auto-Offset) .......cccooveiriiieniiiiiiiiiieee 2-9
Programmfunktion ..........ccocceriiiiiie e 2-10
Umschalten von Programmnummern..........ccccocceeiieennneenne 2-11

Messwerte im internen Speicher ablegen

(Datenspeicherfunktion) ...........ccccoeeeiieniinienieenenecseeee 2-12



2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Umschalten der Messwertanzeige

Dieser Abschnitt beschreibt die Umschaltung zwischen verschiedenen
Messwertanzeigen.

Umschalten zwischen dem oberen und dem unteren Fenster

Wahrend der Messung kénnen Sie mit der Taste A Zvischen folgenden drei
Messanzeigen umschalten.
¢ Oberes Fenster Einzelanzeige
¢ Unteres Fenster Einzelanzeige
¢ Doppel-Anzeige
Doppel-Anzeige (Standardeinstellung)
| Ow _Oco Do O |
S ] g
[ e
OH - JGo (Lo [y
D
L et

A Taste ATaste
OH Oco [OLo anm OH 0Go [OLo anm
-
o 0 ATaste
OH 0OGo [Juo oTnm OH  0Go o aTnm
Vo
L et

Oberes Fenster Einzelanzeige Unteres Fenster Einzelanzeige

Referenz;

Die ausgewahlte Anzeigeart bleibt fur jede einzelne Programmnummer gespeichert.



2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Gewiinschte OUT-Anzeige dem oberen/unteren Fenster zuweisen

(Anzeigeeinstellung)

1 Driicken Sie die ENT-Taste.
Das Gerat schaltet in den Anzeigeeinstellmodus.

2 Driicken Sie die Taste A , um die OUT-Nr. auszuwahlen,
die im oberen Fenster angezeigt werden soll, und driicken
Sie die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die Taste A , um die OUT-Nr. auszuwihlen,
die im unteren Fenster angezeigt werden soll, und driicken
Sie die ENT-Taste.

Die Anzeigezuordnung ist damit festgelegt.

OH__0co (o oM

I
N ) e |

Ow Oco Oo onm

O o

2 0ar

OHJco (.o OTim

VTR
L et

OH_0co o oM




2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Einstellen der Toleranzwerte

Dieser Abschnitt beschreibt die Anzeige des Toleranzwertes und dessen Einstellung.

Die Funktion der Toleranzeinstellung fir den Komparatorausgang

Sie kdnnen Grenzwerte (Toleranz-Komparatorwerte) festlegen, mit denen das Gerat
erkennt, ob der Messwert innerhalb des zuldssigen Bereichs liegt. Die Messwerte werden
basierend auf diesem Grenzwert in drei Gruppen eingeteilt: "HI", wenn der Messwert Uber
dem oberen Grenzwert liegt, "LO", wenn der Messwert unter dem unteren Grenzwert liegt,
und "GO", wenn der Messwert im zulassigen Bereich liegt. Das Ergebnis kann angezeigt
und in Signalform ausgegeben werden.

Komparatorstatus | Bereich Anzeige

HIGH HI-Komparatorwert < Die "HI"-LED leuchtet, und der Messwert wird rot
Messwert angezeigt.

Go LO-Komparatorwert < Messwert < | Die "GO"-LED leuchtet, und der Messwert wird griin
HI-Komparatorwert angezeigt.

LOW Messwert < LO- Die "LO"-LED leuchtet, und der Messwert wird rot
Komparatorwert angezeigt.

Toleranzwert- Es leuchten keine LEDs, und fur den Messwert wird

Standby U " angezeigt.

Alarm Die LEDs "HI" und "LO" leuchten gleichzeitig, und als

Messwert wird "-FFFFFF" angezeigt.

Wenn das Komparator-Ausgabeformat (Seite 3-63) auf "Normal" gestellt ist, wird folgendes
Komparator-Ergebnis ausgegeben.

Anzeigewert
h

HI-Komp.-Wert ———
LO-Komp.-Wert

\
/

\

HI-Ausgang ES'S _._'—I
GO-Ausgang EIL,J\‘S | I | ]

LO-Ausgang E'S‘S — I

Referenz;

* Nahere Informationen Uber die Komparator-Ausgabe finden Sie im Abschnitt "Einstellen des
Formats der Toleranzausgabe" (Seite 3-63).

¢ Das Toleranzergebnis des Komparators wird Uber die 12-polige Klemmleiste und den
Erweiterungsstecker auf der Ruckseite des Steuergeréats ausgegeben. Nahere Informationen Uber
die externen Ausgangsanschltsse finden Sie unter "Funktion der E/A-AnschlUsse" (Seite 4-2).

> HINWEIS

Der Messvorgang wird wahrend der Einstellung gestoppt.
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2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Ei

1

2

5

nstellen der Toleranzwerte fiir den Komparatorausgang

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat schaltet in den Toleranzeinstellmodus.
Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Nr. fiir die

Einstellung des Toleranz-Komparatorwertes auszuwéhlen,
und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Stellen Sie den HI-Komparatorwert mit den Tasten P und
A ein und driicken Sie anschlieBend die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wird der HI-Toleranzwert fur OUTO1 auf
4.0000 eingestellt.

Stellen Sie den LO-Komparatorwert mit den Tasten Jp» und
A ein und driicken Sie anschlieBend die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wird der LO-Toleranzwert fur OUTO1 auf -
4.0000 eingestellt.

Die angegebenen Toleranz-Komparatorwerte sind damit
eingestellt.

Driicken Sie die SET-Taste.

Das Gerét kehrt in den Messstatus zurlck.

Numerische Werte eingeben

Ow__0co [io omm

e ot
Ll -

Ow Oco Oio omm

oo e e __om |
o

AR R RN

OH_0co Oio omm

o_
e
Lt

L

OH_0Oco (Lo oTm

1

(
N N X |

Ein numerischer Wert kann mit den folgenden Tastenkombinationen eingestellt werden.

Sie kdnnen den Wert einer blinkenden Stelle verandern.
Wenn alle Stellen blinken, kdnnen Sie das Vorzeichen verandern.
Mit der Taste Pp» kann auf die nachste Stelle nach der
gerade blinkenden Stelle weitergeschaltet werden. Wird
die Taste mindestens eine Sekunde lang gedruckt, so
bewegt sich der Cursor kontinuierlich weiter.

Alle Stellen
blinken.

P Taste

VYOO
(22000 1

.
J

Mit der Taste A kann der Wert jeweils um eine Stufe
erhéht werden.

Wird die Taste mindestens eine Sekunde lang gedriickt,
so erhoht sich der Wert kontinuierlich.

Referenz;

Wi

rd die ZERO-Taste wahrend der Einstellung drei Sekunden lang

gedruckt, so wird der eingestellte Wert auf den Vorgabewert

Zu

rlckgesetzt.

OW__0co [io onm

-
-‘

)

ATaste

—

O __0co (o [m]

— El
¢




2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Wenn der Messwert im Bereich des Toleranz-Komparatorwertes schwankt, kann sich der
Komparatorausgang wiederholt ein- und ausschalten. Durch Festlegen einer Hysterese
kann ein Bereich zwischen dem erkannten Wert und dem Rlckgabewert des Toleranz-
Komparators erzeugt werden, wodurch sich dieses Ein- und Ausschalten vermeiden lasst.
Wenn das Komparator-Ausgabeformat auf "Normal" gestellt ist, wird das nachfolgende
Komparator-Ergebnis ausgegeben. Ab Werk ist keine Hysterese im Gerat eingestellt.

Anzeigewert

A Erkennung Wiederherstellung Hysterese
HI-Komparatorwert PP LR JK _____________________ SR

LO-Komparatorwert

|

HI-Ausgang ,E'S‘S _ll !
GO-Ausgang ,E'L'J\‘S 1 I 1

—
EIN '
LO-Ausgang s I L

> HINWEIS

Der Messvorgang wird wahrend der Einstellung gestoppt.

Néahere Informationen Uber das Komparator-Ausgabeformat finden Sie unter "Einstellen des Formats
der Toleranzausgabe" (Seite 3-63).

Einstellen der Hysterese

1 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat schaltet in den Toleranzeinstellmodus.

2 Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Nr. fiir die I
Einstellung der Hysterese auszuwéhlen, und driicken Sie b 0 li
dann die ENT-Taste. L L

Ox_dco (0o amm
-

Driicken Sie die ENT-Taste mehrmals, bis "[Target OUT No.]

OH _0dco (Lo oM

3 -#45" im unteren Fenster erscheint. At
- . . LV
4 Stellen Sie die Hysterese mit den Tasten P und 4 ein ——
und driicken Sie anschlieBend die ENT-Taste. (A L 1:
Damit ist die angegebene Hysterese festgelegt. e e

5 Driicken Sie die SET-Taste.

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurdck.



2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Ricksetzen des Anzeigenwertes auf Null
(Auto-Zero)

Dieser Abschnitt beschreibt die automatische Nullstellung (Auto-Zero-Funktion), welche
fur die Festlegung des Referenz-Nullpunktes verwendet wird.

Mit der automatischen Nullstellung (Auto-Zero-Funktion) kann ein Referenzpunkt auf "0"
gesetzt werden (z.B. wenn ein anderes Messobjekt verwendet wird). Der momentan

angezeigte Wert kann durch Drlicken der [ZERO]-Taste oder einen anderen Vorgang auf
'0" gestellt werden. Eine Erhéhung oder Verringerung des angezeigten Wertes gegentber
dem Nullpunkt (Referenzpunkt) wird durch das Vorzeichen "+" oder "-" angezeigt.

Anzeigewert Autom. Nullstellung durchgefuhrt

A *

> HINWEIS

Die automatische Nullstellung ist im Toleranzwert-Standby-Status (===~~~ " wird angezeigt), im
Bereichsuberschreitungsstatus oder im Alarmstatus nicht méglich. (Ein Abbrechen des
Nullstellungsvorgangs ist maglich.)

Referenz;

Der Auto-Zero-Wert wird gemaB der Programm-Nr. und der OUT-Nr. gespeichert.

Der Auto-Zero-Wert bleibt auch nach dem Ausschalten des Gerats gespeichert.

In jedem anderen Messmodus als dem normalen schaltet das Gerat nach der automatischen
Nullstellung in den Toleranzwert-Standby-Status ("------ ").

Einstellung des Master-Messobjekts mit der Offset-Funktion (Auto-Offset-Funktion)

Wenn der Offset-Wert bereits auf die GroBe eines Master-Messobjekts eingestellt wurde, kénnen
den angezeigten Messwert auf die GréBe des Master-Messobjekts (Offset-Wert) einstellen, indel
Sie die automatische Nullstellung durchftihren, wahrend das Master-Messobjekt gemessen wird
(Seite 3-47).

Die automatische Nullstellung wird auf den Messwert angewendet, nachdem dieser mit dem
jeweiligen Messmodus ermittelt wurde (Seite 3-37).

Sie
m



2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Automatische Nullstellung liber das Anzeigefeld

1 Messen Sie das als Referenz zu verwendende Messobjekt. S Do o o
Nehmen wir an, dass " {7345 " angezeigt wird. l'lj :'ll_'l l:'

Ox_dco Owo aTm

2 Driicken Sie die ZERO-Taste. i Dw D om
Die Messwertanzeige wird auf Null zurlickgesetzt. O

LT

OH_dco 0o amm

> HINWEIS

¢ Mit der Pfeiltaste nach oben kénnen Sie festlegen, ob die automatische Nullstellung nur im oberen
oder im unteren Fenster angezeigt werden soll.

¢ Wenn die automatische Nullstellung in beiden Fenstern angezeigt werden soll, missen Sie den
Messwert-Anzeigemodus auf Zweifachanzeige (Dual Display) setzen. Nahere Informationen tber das
Umschalten der Messwertanzeige finden Sie unter "Umschalten der Messwertanzeige" (Seite 2-2).

¢ Die automatische Nullstellung ist nicht bei einer OUT-Nr. méglich, die nicht angezeigt wird.

¢ Der zum Zeitpunkt des Loslassens der ZERO-Taste angezeigte Messwert wird auf "0.0000" gesetzt.

* Wird die ZERO-Taste drei Sekunden lang gedruckt, so wird die automatische Nullstellung
abgebrochen.

Automatische Nullstellung iiber den ZERO-Anschluss

Wenn der Eingang ZERO1 (Anschluss10) ein Signal empféngt und der Eingang COM_IN
mit OV verbunden ist, wird die automatische Nullstellung fur alle synchronisierten OUT-
AnschlUsse durchgefihrt.

Wenn der ZERO-Eingang (Anschluss 13) und der Eingang COM_IN (Anschluss 1) des
Erweiterungs-Steckverbinders EIN geschaltet sind, wahrend DEC_IN (Anschluss 16) und
COM_IN (Anschluss 1) des Erweiterungs-Steckverbinders EIN geschaltet sind, wird die
automatische Nullstellung fur jenen OUT-Anschluss durchgefihrt, der Uber den Anschluss
B_IN gewahlt wurde. Begrenzen Sie die Einschaltzeit fur diese AnschlUsse auf weniger als
zwei Sekunden.

¢ NPN-Typ  : AUS bei offenem Schaltkreis/EIN bei kurzgeschlossenem Schaltkreis

* PNP-Typ : AUS bei offenem Schaltkreis/EIN bei angelegter Spannung

Referenz;

¢ st keine Synchronisation aktiviert, gilt die automatische Nullstellung fur OUTO1, wenn der ZERO1-
Anschluss aktiv ist.

¢ Der beim Aktivieren des Eingangs angezeigte Messwert wird auf "0.0000" gesetzt.

* Wenn der ZERO1- oder ZERO2-Anschluss mindestens zwei Sekunden lang eingeschaltet wird, so
wird die automatische Nullstellung abgebrochen.

Automatische Nullstellung iiber die RS-232C-Schnittstelle

Die automatische Nullstellung kann Uber einen Befehl von einem externen Gerat aktiviert
oder abgebrochen werden, das an der RS-232C-Schnittstelle angeschlossen ist (‘RS-
232C-Schnittstelle" (Seite 5-1)).

2-8



2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Master-Einstellung (Auto-Offset)

Die Auto-Offset-Funktion kann fiir die Master-Einstellung verwendet werden, wenn sich

das Messobjekt dndert.

Legen Sie die GroBe des Master-Messobjekts als Offset-Wert fest und fuhren Sie

anschlieBend die automatische Nullstellung durch, wahrend das Master-Messobjekt

gemessen wird. Die GréBe des Master-Messobjekts kann als Master-Wert (Referenzwert)
festgelegt werden. 2
Siehe "Auto-Zero" (Seite 2-7).

Siehe "Offset" (Seite 3-47).

B Beispiel
Um einen Master-Messobjektwert von "10.000" anzupassen, fUhren Sie die automatische
Nullstellung durch, nachdem Sie einen Offset-Wert von "10.000" eingestellt haben.

Anzeigewert Autom. Nullstellung durchgefuhrt

A ’

10.000
(Referenzwert)




2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Programmfunktion

Die Modellreihe LK-G5000 erméglicht das Umschalten zwischen acht verschiedenen
Programmen mit den Programm-Nummern O bis 7. Je nach Messobjekt kénnen Sie
mehrere Parameter als Programm speichern. Bei Bedarf kénnen Sie eines der Programme
aufrufen und die Einstellung leicht &ndern.

Programm-Nr.

|
) PRGO
Messkopf-Einstellungen
OH 0o 0o [OTM S
O
DA PRG1
OW Oco o OTm | |
]
DRI PRG2
| —
OUT-Einstellungen PRG3
OW_Deo o Omm_| I
N
Q00 T PRG4
OH  0Oco 0o oTim |
-, - |
Y N R
Qs = C PGS
| —
Allgemeine Einstellungen
OH GO0 [CLo OTim PRGG
L
PRG7
|

Die Umgebungseinstellungen gelten flr alle Programme gemeinsam. Es ist keine Anpassung dieser
Einstellungen fur die einzelnen Programme maglich.
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2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Umschalten von Programmnummern

Dieser Abschnitt beschreibt das Umschalten der Programmnummern, wodurch rasch und
einfach verschiedene Betriebsparameter verwendet werden kénnen.

Verwendung des Anzeigefeldes

1 Driicken Sie die PROGRAM-Taste. o e T o
Das Programmauswabhlfenster 6ffnet sich. ::". :-' - '-"

2 Driicken Sie die Taste A\ , um die gewiinschte .D”'.‘DG" Qw__om
Programmnummer auszuwéhlen, und driicken Sie dann die :-' :-' " :- :
ENT-Taste. S

Die Programmnummer ist damit umgeschaltet, und das Gerat kehrt in den
Messmodus zurdck.

Verwendung des externen Eingangskontakts

Die Programmnummer kann Uber die Kontakte P1, P2 und P3 des Erweiterungssteckers
geandert werden (Seite 4-5).

Verwendung der RS-232C-Schnittstelle

Die Programmnummern koénnen durch Senden des entsprechenden Befehls von den
externen Geraten Uber die RS-232C-Schnittstelle umgeschaltet werden (Seite 5-11).

> HINWEIS

Das Verfahren zum Umschalten der Programmnummern hangt von der in den
Umgebungseinstellungen getroffenen Festlegung fur den Parameter "Einstellen des
Programmumschaltverfahrens (Einstellungsauswahl)" (Seite 3-73) ab.

Funktionsnummer Auswahl Mégliche Operation
h-0 PRREL Bedienfeld/RS-232C-Schnittstelle
b Fuk Externer Eingangskontakt

Sie kdnnen zum Umschalten der Programmnummern auch das spezielle Touch Panel LK-HD1001
oder die Setup-Software LK-Navigator 2 verwenden.
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2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Messwerte im internen Speicher ablegen
(Datenspeicherfunktion)

Diese Funktion speichert die Messwerte einer beliebigen OUT-Nummer im internen
Speicher des Steuergerits.

Die Modellreihe LK-G5000 kann die Daten von bis zu 1.200.000 gemessenen
Datenpunkten im internen Speicher ablegen, und zwar bei jeder Aktivierung des
Synchroneingangs oder in einem Speicherungszyklus.

Als Speicherungstaktung kann "Synchronisiert mit Abtastzyklus" oder "Synchronisiert mit
Triggereingabe" ausgewahlt werden.

Zum Starten und Stoppen der Datenspeicherung sowie zum Lesen der Daten kénnen Sie
die RS-232C-Schnittstelle oder die Software LK-Navigator 2 verwenden. (Siehe
Betriebsanleitung zu LK-Navigator 2.)

W Bei Speicherungszyklus "x1"

Starten/Stoppen der 1. Abtastzyklus 4
Datenspeicherung Start| 2. -' ’ 5.

)

Speicherungstaktung

Ablegen von Daten im
internen Speicher

|

1. Die Modellreihe LK-G5000 startet die Datenspeicherung geméB den "Bedingungen zum
Starten der Datenspeicherung".

2. Der zu speichernde Messwert wird in jedem "Abtastzyklus" ermittelt.

3. Das Messergebnis wird im internen Speicher abgelegt.

4. Die Modellreihe LK-G5000 stoppt die Datenspeicherung geméB den "Bedingungen zum
Stoppen der Datenspeicherung".

5. Solange die Datenspeicherfunktion gestoppt ist, werden die Messwerte nicht gespeichert.

2-12



2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

B Bei Speicherungszyklus "Triggereingabe"

1. 4.
Starten/Stoppen der
Datenspeicherung Start| 2. topp 5.

I |_| |_| |_| I
1 1
! 1 | |
1 1
i i
1 1
Ablegen von Daten | |
im internen Speicher ' -

. Die Modellreihe LK-G5000 startet die Datenspeicherung gemas den "Bedingungen zum
Starten der Datenspeicherung".

. Der zu speichernde Messwert wird gemaB der "Triggereingabe" ermittelt.
Als "Triggereingabe" sind der Eingangskontakt TIMING1, die Eingabe Uber die RS-232C-

Triggereingabe

Schnittstelle sowie die TIMING-Schaltflachen in der Software LK-HD1000 verfugbar.

3. Das Messergebnis wird im internen Speicher abgelegt.

4. Die Modellreihe LK-G5000 stoppt die Datenspeicherung geméaB den "Bedingungen zum
Stoppen der Datenspeicherung".

5. Solange die Datenspeicherfunktion gestoppt ist, werden die Messwerte nicht gespeichert.

Speicherungstaktung

Die Speicherungstaktung wird Uber den "Speicherungszyklus" festgelegt.
Nahere Einzelheiten zur Speicherungstaktung entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
'Auswahl des Speicherungszyklus" (Seite 3-65).

Speicherungszyklus

Speicherungstaktung

x1 Speichert alle Messdaten.

X2 bis x1000 Speichert jeden 2ten (x2), jeden 5ten (x5), jeden 10 (x10),..., jeden 1000sten
Messwert.

Triggereingabe Speichert die Daten, die bei jeder Triggereingabe erfasst werden.

Starten/Stoppen der Datenspeicherung und Loschen der Daten

Bedingungen zum Starten der
Datenspeicherung

» Startbefehl Uber die RS-232C-Schnittstelle
* Befehl Uber die Setup-Software LK-Navigator 2

Bedingungen zum Stoppen
der Datenspeicherung

¢ Stoppbefehl Uber die RS-232C-Schnittstelle
* Befehl Uber die Setup-Software LK-Navigator 2

Bedingungen zum Loschen
der gespeicherten Daten

Jeder der folgenden Falle, solange die Speicherung gestoppt ist:

* Wenn die Daten fur die festgelegte Anzahl an Messwerten gespeichert
sind

¢ Wenn vom Einstellmodus oder Kommunikationsmodus in den Messmodus
umgeschaltet wird

* Wenn der Initialisierungsbefehl tber die RS-232C-Schnittstelle gesendet
wird

* Wenn der Initialisierungsbefehl Uber die Setup-Software LK-Navigator 2

erteilt wird

Wenn das Geréat ausgeschaltet wird

Wenn die Programmnummer geéndert wird
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2 Messeinstellungen und zugehérige Funktionen

Lesen von Daten

Die im internen Speicher des Steuergerats gespeicherten Daten kdnnen auf folgende
Weise gelesen werden:

¢ Lesen von Daten mit der Setup-Software LK-Navigator 2 (Betriebsanleitung zu LK-Navigator 2)
¢ Lesen von Daten mit dem Lesebefehl Uber die RS-232C-Schnittstelle (Seite 5-12)
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Funktionseinstellungen

Dieses Kapitel beschreibt die Funktionen der Modellreihe
LK-G5000 und deren Einstellung.

Messung, Datenfluss und Funktionen ...........cccceccovevviieennnn. 3-2
Einstellen des Messkopfs (HEAD).........ccccooenienieenieneennens 3-3
Einstellen der Messwert-Ausgabebedingungen (OUT) ...... 3-24
Allgemeine Einstellungen (OPTION) .......ccccvviiiieerriieenn. 3-55
Einstellen der Umgebungsfunktionen (ENV) ..................... 3-69
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3 Funktionseinstellungen

Messung, Datenfluss und Funktionen

An das LK-G5000 kénnen zwei Messkdpfe angeschlossen werden (max 12 Messkopfe bei
Verwendung der Erweiterungseinheiten). Sie kénnen Messungen entweder mit einem einzigen
Messkopf durchfihren, oder die Messwerte von mehreren Messkdpfen berechnen lassen.

Ablauf der Messkopf 12-Daten Ablauf der Messkopf 02-Daten Ablauf der Messkopf 01-Daten

Abtastung Abtastung Abtastung

Median Median Median

|4I
|<I

Messwert von
Messkopf 01

Messwert von
Messkopf 02

Messwert von
Messkopf 12

Alarmverwaltung Alarmverwaltung Alarmverwaltung

<I<Ibl<l

4'4
q
4'4

OUT-Berechnung
FN
Ablauf der Ablauf der Ablauf der
« OUT12-Daten ~ OUT02-Daten ~ OUTO01-Daten

Filterung Filterung Filterung

Skalierung Skalierung Skalierung

Messmodus Messmodus Messmodus

Auto-Zero Auto-Zero Auto-Zero

Offset Offset Offset

Toleranz-Komparator Toleranz-Komparator Toleranz-Komparator

U000
U

hIAL0E

Messwert von OUT12 "IMesswert von OUT02| "IMesswert von OUTO01 |

Die Messwerte von OUTO1 bis 12 kénnen in der Berechnung maximal drei Mal verwendet werden.
Die Funktionen der Modellreihe LK-G5000 k&nnen in folgende vier Gruppen unterteilt werden.

Legen Sie die Erfassungsfunktionen fest, um eine stabile

Messkopf-Einstellungen (Seite 3-3) Erkennung zu gewahrleisten.

OUT-Einstellungen (Seite 3-24) Legen Sie die Funktionen fur die Datenverarbeitung fest.

Gemeinsame Einstellungen (Seite 3-55) Legen Sie die Funktionen fest, die fur Messkopf- und OUT-Einstellungen gelten.

Umgebungseinstellungen

Seite 3-69) Legen Sie die Betriebsumgebung der Gerate fest.

Funktionssymbol und Funktionsanzeige

Funktions- OH_0co 0w OTm OH Oco 0w Ot
oo — |- T ™ A E e — | HRLF
anzeige [N ALV LWL T | 9 oo
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen des Messkopfs (HEAD)

Dieser Abschnitt beschreibt die Einstellungen der Messempfindlichkeit, die fir eine
stabile Erkennung notwendig sind.

> HINWEIS

Wenn Sie in den Umgebungseinstellungen die Anzahl der aktiven Messkdpfe oder der aktiven OUT-
Anschltsse andern, werden alle Einstellungen des LK-G5000 zurlckgesetzt. Wenn Sie eine oder
mehrere LK-HA100 Messkopf-Erweiterungseinheiten und einen oder mehrere Messkopfe
anschlieBen, missen Sie unbedingt die Anzahl der aktiven Messkdpfe und der aktiven OUT-
Anschllsse angeben, bevor Sie die anderen Messeinstellungen andern.

Liste der Funktionen und Funktionsnummern

ions- Funktion Funktionsnummer
anﬁlggls X . Siehe Seite
Y Funktionsanzeige 0 1 2 3 4

o ABLE AUTO MANUAL )

R - Seite 3-6
Rl E Alika rAntiAL

Halbtrans- | Trans- Trans-

. Messmodus Normal parentes parentes parentes gz\sti)durch- )

o Objekt Objekt Objekt 2 g Seite 3-8
nERS nar AR HALF -E Erfn- i £rfin-d SEn-a
Alarmverwaltung | Fehleranzahl (Lalink {, O bis 9999, Ausgangswert: 8)

0y - Korrekturanzahl (I 4tk 2, 0 bis 9999, Ausgangswert: 0) Seite 3-10
ALArn Level (£, F! , O Dbis 9, Ausgangswert:4)

ABLE- START/STOP

a4 Kalibrierung Seite 3-13

AbiE-t SEACE/Stof
. Diffuse Spiegel-

[ Einstelimodus Reflexion | reflexion Seite 3-15
I:IQUI'I'C d lFF‘S l:l ll’l"':'l

- Maskeneinst. AUS EIN )

F — Seite 3-16
AASY of F on

- Median AUS 7 15 31 )

U — — =5 Seite 3-18
nfd fAn offF 1 5 i
LASER CTRL- LASER LASER

H Gruppe CTRLA1 CTRL2 Seite 3-20
L-aFF ! ¢
Bereich CENTER | FAR )

! aore - Seite 3-21
rAnGE LEnkEr FAr

, Basispunkt NEAR FAR )

u — — Seite 3-22

hHSE nEAr FAr

*Die grau schattierten Zellen (

) werden standardmaBig eingestellt.



3 Funktionseinstellungen

Liste der Funktionen und Einstellbereiche

Funktionssymbol Parameter Einstellbereich Ausgangswert| Anmerkung
ABLE - AUTO

Werte, die
kleiner als der
untere Kontroll-
Grenzwert
sind, kdnnen
nicht
ausgewahlt

n werden.

Werte, die
groBer als der
obere Kontroll-
Grenzwert
sind, kénnen
nicht
ausgewahlt
werden.

Oberer Kontroll-Grenzwert | 1 bis 99 99

Unterer Kontroll-Grenzwert | 1 bis 99 1

Normal / Halbtransparentes
Objekt / Transparentes

b Messmodus Objekt / Transparentes Normal
Obijekt 2 / Halbdurchlassig
Fehleranzahl 0 bis 9999
C Korrekturanzahl 0 bis 9999
Alarm-Level 0 bis 9
o ABLE-Kalibrierung START/STOP -
nogoss | SIS ol
Maskeneinstellung AUS/EIN AUS
F POS-1 -9999,99 bis 9999,99 0000,00
POsS-2 -9999,99 bis 9999,99 0000.00
0 Median AUS/7/15/31 AUS
’ LASER CTRU Gruppe | ASER CTRLT/LASER | LASER
i Messbereich CENTER/FAR CENTER
o Basispunkt NEAR/FAR NEAR




3 Funktionseinstellungen

Anzeigen bei der Messkopfeinstellung

Messkopf

OH_0co (o

omnm

Messkopf 01

LC
b

OH__0co [io amm

ABLE

L1
L O |

O’ 0o Oo oOTm

Messkopf 02

) C

(NN

OH_dco 0o amm

L1
Lt

Messmodus ~L

D IR

S ——

Messkopf 12

Ow__Oco Oio OTim
- e .- 7

D

Alarmverwaltung *L

Ow_Oco [Oio OTim

om o_ -
o

Ox_dco (o aTm

ABLE-Kalibrierung ~lo

0w Oco Oio OTim

[ I
LR N

Einstellmodus ~l¢

O 0JGo (o OTim

Maske ~l¢

O 0G0 [o

X

ot

Median ~lo

OH_0co 0o [y
- - -
]

D S
e oot

"LASER CTRL"- ¢
Gruppe

Ow_Oco [Oo OTm

Messbereich ’L

OwOco [Oio OTim

Basispunkt ~l¢

By
UL

0w Oco Oio OTm

LoCC

e
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen der ABLE-Funktion (ABLE)

Die Modellreihe LK-G5000 misst den Abstand zum Messobjekt, indem sie den Laserstrahl
nutzt, der von der Oberflache des Messobijekts reflektiert wird. Die ABLE-Funktion passt
dabei automatisch die Lichtintensitat und die Empfindlichkeit optimal an die
vorherrschenden Bedingungen (Farbe, Glanz und Material) der Messobjektoberflache an.

Die folgenden zwei Einstellungsmoglichkeiten stehen fur die ABLE-Funktion zur Verfigung.

Funktionsnummer

Einstellung der

Lichtintensitat Funktion

oo

Aika  |Auto

Die Lichtintensitat wird automatisch auf den optimalen Wert eingestellt.

It Wéhlen Sie diese Option fur den Normalbetrieb aus.

Die Lichtintensitat und die Empfindlichkeit kénnen durch Begrenzung
] 1 des erlaubten Bereiches zwischen 1 und 99 eingestellt werden.
- nnnun':_ Manuell

kurzen Abstanden drastisch andert.

Wéhlen Sie diese Option, wenn sich die Reflexion des Messobijekts in

Einstellen der ABLE-Funktion (AUTO)

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

3-6

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERd) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

OH_Jeo (Lo OTm

Lo
(DT

OH_0co (o aTm

Driicken Sie die Taste A , um den gewiinschten Messkopf
(HERAD 1) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol A
(ABLE, 1) auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um A-0 (AUTO, 7-1)
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurlick.

DHl Oco Lo amm

L0t
Nl 1z

|
1
(i

OHl_0co [ aTm

L0t
I

Owo [ml}

JGo
~ 2
)
L
gGo

dLo aTm
|

Foa

OH_dco [o amm

OH_deo [Owo OTm

0, _
UL g X




3 Funktionseinstellungen

Einstellen der ABLE-Funktion (MANUAL)

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERA) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

OH_Jco (.o OTim

Lo
NI

O’ _0co 0o omm

Driicken Sie die Taste 4 , um den gewiinschten Messkopf
(HEADO1, HERdD {) auszuwéhlen und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol A
(ABLE, /) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um A-1 (MANUAL, -
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Stellen Sie den HI-Wert mit den Tasten ’ und A ein
und driicken Sie anschlieBend die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "60" eingestellt.

Stellen Sie den LO-Wert mit den Tasten P und A4 ein
und driicken Sie anschlieBend die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "20" eingestellt.
Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.

Das Gerat kehrt in den Messmodus zurick.

OH Oco [Oo onm

PO et o

0l {
PO

L0030t

OH_Jco (o OTim

L0

O’ 0o (o omm
(I I |
gy

0co Oo onm

|
L

OH_Jco (.o OTim

0_
U

O’ 0o 0o omm
- e -
1}

o

Ow Oco [Oo o

H

)
-
-
-

OHJco (o OTim

X
I

O’ 0o [o omm
-
I
L

OH Oco Oio omm

)
L
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3 Funktionseinstellungen

Messmodus geméaB Messobjekt einstellen (Messmodus)

Durch Angabe des Messobjekttyps wird mit dieser Funktion eine stabilere Erkennung gewahrleistet.

Funktionsnummer Messobjekt Beschreibung
b-0 farnfl Normal Wahlen Sie diese Option fur den Normalbetrieb aus.
T TR Halbtransparentes | Verwenden Sie diese Option fur ein Messobjekt das Licht
oot et Objekt absorbiert, wie z.B. ein durchscheinendes Plastik.
Verwenden Sie diese Option zum Messen der Wegverschiebung
oder der Dicke eines transparenten Objekts.
hed brfn-d ggnesk;iarentes Diese Option ist fur den Fall gedacht, wenn mehrere
) Oberflachen des transparenten Messobjekts dieselben
Reflexionswerte aufweisen.
Verwenden Sie diese Option, wenn mehrere Oberflachen des
L3 LeAn-d Transparentes transparenten Objekts, wie zum Beispiel die Vorderseite und
oTawrnato Objekt 2 die Ruickseite, unterschiedliche Reflexionseigenschaften
besitzen (maximal vier Oberflachen maéglich).
o - Verwenden Sie diese Option fur Plastik-Messobjekte mit stark
b= SEA-o Halbdurchlassig glanzender Oberflache.

> HINWEIS

* Wenn Sie "Transparentes Objekt 2" ausgewahlt haben, wird der Abtastzyklus maximal vervierfacht,
um eine optimale Kontrolle Uber die Erkennung von bis zu vier Oberflachen zu erhalten.

¢ FUr die "Transparentes Objekt 2"-Einstellung wird ein Messkopf vom Typ K benétigt.

* Die Beziehung zwischen dem Messmodus des Messkopfs, dem Abtastzyklus und der Anzahl der
aktiven OUT-Ausgéange ist in der untenstehenden Tabelle veranschaulicht.

* Wenn fur jeden Messkopf mehrere Messmodi eingestellt wurden, haben die Messmodi im oberen
Teil der nachstehenden Tabellen Prioritat.
(Hohe Prioriat: Halbdurchlassig = Transparentes Objekt = Transparentes Objekt 2 - Normales/
Halbtransparentes Objekt : niedrige Prioriat)

Anzahl der OUT-Ausgénge (keine Berechnung zwischen den OUT-Ausgéngen)

Messmodus

(Seite 3-8) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 | 10 | 11| 12
Halbdurchlassig 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
Transparentes Objekt 10 10 10 10 10 10 10 10 20 20 20 20

Transparentes Objekt 2 5 5 5 5 10 10 10 10 20 20 20 20

Normales/Halbtranspa-
rentes Objekt 2,65| 2,65 5 5 10 10 10 10 20 20 20 20

Abtastzyklus [us]

Wenn die Operatoren ADD, SUB, P-P, MAX, MIN und AVE fur die Berechnung zwischen den OUT-
Ausgéangen verwendet werden, benutzen Sie folgende Tabelle:

Anzahl der OUT-Ausgénge (Berechnung zwischen den OUT-Ausgangen)

Messmodus 1] 2] 3] 4] 5] 6] 7] 8] 9] 10] 11 ] 12
Halbdurchlassig 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
Transparentes Objekt 20 20 | 50 50 | 50 50 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100

Transparentes Objekt 2 20 20 | 50 50 | 50 50 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100

Normales/Halbtranspa-
rentes Objekt 20 20 50 50 50 50 | 100 | 100 [ 100 | 100 | 100 [ 100

Abtastzyklus [us]



3 Funktionseinstellungen

Einstellen des Messmodus

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die 4 Taste, um die Messkopf-Einstellungen
(HERJ) auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die A Taste, um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, HERd {) auszuwéhlen und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die > Taste, um das Funktionssymbol B
(Messmodus, 1) auszuwéhlen und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die A Taste, um B-2 (Transparentes
Messobjekt, 1-c') auszuwéhlen und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messstatus zurlck.

OH_Jco (.o OTim

Lo
NI

O’ _0co 0o omm

OH Oco [Oo onm

PO et o

0l {
PO

L0030t

OH_Jco (o OTim

L0

OH  [OJGo [JLo omm
o Lo oo o
)

| i
A )

nona

OHOco Oio onm
- e e

OH_Jco (.o OTim

R

O’ 0o 0o omm

Lo
Lo
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3 Funktionseinstellungen

Festlegen der Aktion, wenn das Messen unméglich wird (Alarmverwaltung)

Das Messen wird unmdéglich, wenn das Ergebnis auBerhalb des Messbereichs liegt oder
wenn die empfangene Lichtintensitat zu stark / unzureichend ist. Mit der Alarmverwaltung
legen Sie fest, wie in derartigen Situationen die Daten verarbeitet werden sollen.

Einstellung Funktion

Legt fest, wie viele Abtastvorgange lang der letzte normale Wert gehalten werden soll,

nachdem das Messen unmdglich geworden ist.
* Einstellbereich: 0 bis 9999

* Wenn die Messung auch dann nicht maéglich ist, nachdem die angegebene Anzahl an
Abtastungen wiederholt worden ist,

Fehleranzahl wird -FFFFFF als Messwert angezeigt.

Die Haltefunktion wird beendet, wenn das System innerhalb der festgelegten

Wiederholungsversuche wieder die Messung aufnehmen kann.

* Wenn der Parameter "Fehleranzahl" auf "9999" gestellt ist, wird der normale Wert dauernd
gehalten, bis das Messen wieder moglich wird.

* Wenn der Alarm unmittelbar nach dem Einschalten der Stromversorgung auftritt und noch
kein Messwert vorliegt, wird "------- " gehalten.

O

:.nh'm': {

Nachdem das Messen unméglich geworden ist und ein Alarm ausgegeben worden ist

(-FFFFFF wird angezeigt), wird der Alarmzustand des Systems wieder beendet, sobald so

viele guiltige Messungen durchgeflhrt worden sind, wie durch den Parameter

Korrekturanzahl | "Korrekturanzahl' festgelegt.

Tabinkd * Einstellbereich: 0 bis 9999

* Wenn ein anderer Alarm ausgegeben wird, bevor so viele gultige Messungen durchgefuhrt
worden sind, wie durch den Parameter "Korrekturanzahl" festgelegt, wird der Zahler
zurlckgesetzt.

Legt den Grenzwert der empfangenen Lichtintensitat fest, unterhalb dessen eine Spitze als
Alarm-Level | unguiltig beurteilt wird.

LEuFL * Einstellbereich: 0 bis 9

* "0" ist die unempfindlichste Einstellung, "9" die empfindlichste.




3 Funktionseinstellungen

"Fehleranzahl" und "Korrekturanzahl"

B Fehleranzahl

Messwert, wenn
"Fehleranzahl"
deaktiviert ist.
(Auf 0 gestellt.)

-FFFFFF

Messwert, wenn
"Fehleranzahl"
aktiviert ist.

Mit dieser Einstellungen kénnen Unterbrechungen der Messwertanzeige verhindert
werden, wenn aufgrund von Lochern oder aus sonstigen Griinden das Messen zeitweilig
unmoglich wird.

Diese Einstellung bewirkt kein Halten des Zustands der Messkopf-Statusanzeige am
Anzeigefeld oder der LED "Laseremission" am Messkopf.

B Korrekturanzahl

Messwert, wenn
"Korrekturanzahl"
deaktiviert ist.
(Auf O gestellt.)

-FFFFF

Messwert, wenn
"Korrekturanzahl"
aktiviert ist.
-FFFFF
Mit dieser Einstellung lassen sich unregelmaBige Werte aufgrund von Streulicht oder

anderen Grinden ausblenden.




3 Funktionseinstellungen

Einstellen der Alarmverwaltung

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

3-12

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERJ) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, H:fdl () auszuwdhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol C
(Alarmverwaltung, i) auszuwdéhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Verwenden Sie die Tasten P und 4 , um festzulegen,
wie viele Abtastvorgénge lang der letzte normale Wert
gehalten werden soll ([ aiin- {), und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "500" eingestellt.

Verwenden Sie die Tasten > und A , um festzulegen
wie viele giiltige Messwerte erfasst werden miissen, bis
der Alarmzustand des Systems wieder beendet wird,
(falink2) und driicken Sie dann die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "500" eingestellt.
Verwenden Sie die Taste 4 um das Niveau der
empfangenen Lichtintensitat festzulegen, unterhalb

dessen die Messung unmaoglich ist (L5.fL ), und driicken
Sie dann die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "8" eingestellt.
Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurlick.
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3 Funktionseinstellungen

Automatisches Anpassen des ABLE-Einstellbereichs an das Messobjekt (ABLE-Kalibrierung)

Die ABLE-Kalibrierung optimiert den ABLE-Einstellungsbereich anhand tatsachlicher
Messungen des Objekts. Diese Funktion ist hilfreich, wenn sich die Reflexion des
Messobjekts in kurzen Abstadnden drastisch andert.

> HINWEIS

» Die ABLE-Kalibrierung muss nach Abschluss der OUT-Einstellungen und der Gemeinsamen
Einstellungen durchgefuihrt werden.
¢ Bitte beachten Sie, dass die ABLE-Kalibrierung in folgenden Fallen fehlschlagt:
- Der Messkopf, fur den die ABLE-Kalibrierung durchgefuhrt werden soll, ist keinem OUT
zugewiesen.
- Der Messkopf, fur den die ABLE-Kalibrierung durchgefthrt werden soll, ist auf "AB-ON"
gestellt, bei der Interferenzunterdrtickung jedoch der Gruppe "C" zugewiesen.
- Das Eingangssignal an den REMOTE-Kontakt oder den "LASER CTRL1/LASER CTRL2'-
Kontakt fur den Messkopf, fir den die ABLE-Kalibrierung durchgefuhrt werden soll, ist
abgeschaltet.

Arbeitsablauf der ABLE-Kalibrierung

1 Filihren Sie eine Messung wie in der Abbildung gezeigt an einem tatséchlichen
Messobjekt durch.

2 Starten Sie die ABLE-Kalibrierung (Seite 3-14).
Die Datensammlung beginnt.

3 Bewegen Sie das Messobjekt langsam.
4 Stoppen Sie die ABLE-Kalibrierung

Die Datensammlung endet und der optimale ABLE-Bereich wird festgelegt.

e Bei Durchfuhrung einer ABLE-Kalibrierung wird der ABLE-Wert des Funktionssymbols A (Seite 3-6)
auf MANUAL gesetzt, und der obere und untere Kontrollgrenzwert werden auf die eingestellten
Werte gesetzt.

* Durch langsames Bewegen des Messobjekts kénnen Sie den ABLE-Einstellbereich optimieren.
Eine derartige Optimierung des Einstellbereichs verbessert das Ansprechverhalten, wenn sich die
Reflexion des Messobijekts in kurzen Abstéanden drastisch &ndert.

3-13



3 Funktionseinstellungen

Durchfiihren der ABLE-Kalibrierung

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

3-14

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERd) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, H:fdl () auszuwahlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol D
(ABLE-Kalibrierung, 4) auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

"BkA-k " wird angezeigt.

Driicken Sie die ENT-Taste.

"fEof" wird angezeigt, und die Messung beginnt.

Die Messung geht weiter, wahrend "5tof " angezeigt wird.
Driicken Sie die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.
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3 Funktionseinstellungen

Montageart des Messkopfes einstellen

Die Modellreihe LK-G5000 misst den Abstand zum Messobjekts, indem sie den
Laserstrahl nutzt, der von der Oberflache des Messobjekts reflektiert wird. Bei einer
flachen Messobjekt-Oberflache, wie zum Beispiel einem Spiegel oder einer Glasplatte,
erhoht sich der Anteil der Spiegelreflexion im reflektierten Licht. In diesem Fall ist die
Montage fur die Spiegelreflexion zu verwenden, damit der Messwert entsprechend
korrigiert wird.

Folgende zwei Montagemodi stehen zur Auswahl.

Funktionsnummer | Einstellmodus Funktion 3
c.n L Diffuse Reflexion Stellen Sie die Montage fur diffuse Reflexion ein. Wahlen Sie

diese Option fur den Normalbetrieb aus.

oo
-
(X

Stellen Sie die Montage fur Spiegelreflexion ein. Wahlen Sie diese
P B : ’ Option, wenn es sich bei dem Messobjekt um einen Spiegel, eine
ETroomwrta Spiegelreflexion Glasplatte oder einen anderen &hnlichen Gegenstand handelt. Der
angezeigte Wert wird fur die Spiegelreflex-Montage korrigiert.

Einstellen des Einstellmodus
Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.
Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die 4 Taste, um die Messkopf-Einstellungen S O o o
(HERJ) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. VI
D XIX]

OHJco (o OTim

3 Driicken Sie die A Taste, um den Messkopf fiir das S Do oo o
Messobjekt (HEADO1, H:R4D {) auszuwéhlen und driicken Sie LI it o
dann die ENT-Taste. DN D

OH - JGo (Lo oTmm
T
LIl e
PO

4 Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol E S Do oo o
(Einstellmodus, ©) auszuwéhlen und driicken Sie danndie | () I~ I {_
ENT-Taste. PO L

OHl - JGo (Lo oTmm
gy N Y R
DN

5 Driicken Sie die 4 Taste, um E-0 (Diffuse Reflexion, £-I) S Do oo o
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. [N
Die Einstellung wird gespeichert. LU

6 Driicken Sie die SET-Taste. { TC
Das Gerat kehrt in den Messstatus zurdick. 008 "2

> HINWEIS

Der Messkopf vom Typ K ist unabhangig vom eingestellten Messmodus immer auf
Spiegelreflexmodus gesetzt.
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3 Funktionseinstellungen

Festlegen eines Maskenbereichs

Mit der Maskeneinstellung kénnen Sie innerhalb des Messbereichs zwei Punkte festlegen,
um einen bestimmten Bereich abzudecken. Durch das Festlegen einer solchen Maske
kénnen Sie den Bereich innerhalb oder auBerhalb der zwei Punkte von der Messung
ausnehmen.

Festlegen der Maske

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

3-16

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste A4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERd ) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste A , um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, H:Rdl () auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste ) , um das Funktionssymbol F
(Maskeneinstellung, ) auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste A , um F-1 (Maskeneinstellung: EIN,
F- 1) auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Legen Sie mit den Tasten Pp und A den Startpunkt fiir
die Maske (P-1) fest und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Referenz;

Der Start- und Endpunkt fur die Maskeneinstellung kénnen in Schritten
von 0,01 mm festgelegt werden.
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Werte kleiner als 0,01 mm werden innerhalb des Systems automatisch entsprechend

angepasst.



3 Funktionseinstellungen

7 Legen Sie mit den Tasten P und A den Endpunkt fiir Do oo o

die Maske (P-2) fest und driicken Sie dann die ENT-Taste. ' Ixlxlxixl l'l:
Die Einstellung wird gespeichert. LILILILLLOL

OH_0co Oo omm

Driicken Sie die SET-Taste. Hah -
8 riicken Sie die SET-Taste DN

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurUck.

Durch Maskeneinstellung abgedeckter Bereich

Der durch die Maskeneinstellung abgedeckte Bereich hangt von den Werten flr den
Startpunkt (P-1) und den Endpunkt (P-2) ab.

B Wenn der Startpunkt (P-1) groBer als der Endpunkt (P-2) ist:
Die Maske deckt den Bereich auBerhalb der zwei Punkte ab.

Obergrenze Untergrenze
Messbereich P-1 P-2 Messbereich

JKEYENCE

O
Obergrenze
Maskenboreich " '
Zumessende Fliche

Maskenbereich Untergrenze
. x . Messbereich
Maskenbereich €— Zu messende Flache —> Maskenbereich

B Wenn der Startpunkt (P-1) kleiner als der Endpunkt (P-2) ist:

Die Maske deckt den Bereich innerhalb der zwei Punkte ab.

Obergrenze Untergrenze
Messbereich P-2 P-1 Messbereich
KKEYENCE
Q
Obergrenze
‘Zumessende Fléche Messbereich
— — P-2
! ! askenbereich
Zumessende Fléche Untergrenze
« Zu messende Flache—> Maskenbereich «Zu messende Fliche > Messbereich

B Wenn der Startpunkt (P-1) gleich dem Endpunkt (P-2) ist:
Der gesamte Messbereich wird gemessen (keine Maske eingestellt).



3 Funktionseinstellungen

Ignorieren plétzlicher Abstandsanderungen (Median-Filter)

Diese Funktion legt zur Verhinderung von Messwertschwankungen einen Median-Filter mit
einer BlockgroBe von 7,15 oder 31 an, der dafur sorgt, dass plétzliche
Messwertanderungen ignoriert werden. Diese Funktion sollte dann verwendet werden,
wenn sich das Messobjekt schnell bewegt.

B Beispiel fiir die Verwendung eines Median-Filters mit einer BlockgréBe von 7
Sieben Messwerte werden der GroBe nach angeordnet. Der mittlere Wert wird als
Messwert betrachtet.

Messungsnr. Mm @ @ @ 6 © O © ©
Messwert 1,0] [1,0] [1,5 1,0 1,0] [1,1] ......
Erster Median i‘ @ E

Zweiter Median [1.,0]

Dritter Median (1,0}

Im Falle des ersten Median, werden die Messwerte (1) bis (7) folgendermafBen der
GroBe nach sortiert.
Der mittlere Wert, hier 1.0, wird als Messwert gewahlt.

Einstellen des Medians

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die A Taste, um die Messkopf-Einstellungen S D% O DO
(HERd) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. VI T
nCng

OHl__0co (o aTm

3 Driicken Sie die 4 Taste, um den Messkopf fiir das T Ose 0o ow |
Messobjekt (HEADO1, KR4l |) auszuwéhlen und driicken Sie VIE T 3t o
dann die ENT-Taste. Oz o
OH (Jco (Jwo OTim
LIt
PO o
4 Driicken Sie die > Taste, um das Funktionssymbol G S Do oo o
(Median, ) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT- (N | ]
Taste. ENIX
Ol 0o [(dwo aTm
i I
P ot
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3 Funktionseinstellungen

Driicken Sie die A Taste, um G-1 (Median: 7, - |

auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messstatus zurlck.

O’ 0G0 (o

omm

) {
D

OH_0co Oo

oTm

0y
{

3-19



3 Funktionseinstellungen

Gruppierung der Lasersteuerung ("LASER CTRL"-Gruppe)

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Lasersteuerung, wie etwa das Ein-/Ausschalten von
zwei oder mehr Messkopfen, gruppieren, indem Sie die Messkopfe einer von zwei

Gruppen zuweisen. Das ist beispielsweise hilfreich, wenn Messkopfe an verschiedenen
Fertigungslinien verwendet werden.

Funktionshummer

"LASER CTRL"-

Gruppe Funktion

[T
nou

‘ LASER CTRL1 CTRL1 zuweisen.

Den derzeit ausgewahlten Messkopf der Gruppe LASER

H !

J
e LASER CTRL2 | 5TR( 5 zuweisen.

Den derzeit ausgewahlten Messkopf der Gruppe LASER

Einstellen der "LASER CTRL"-Gruppe

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

3-20

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
HERd ) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste A4 , um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, H:fdl () auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol H
("LASER CTRL"-Gruppe, ) auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um H-1 ("LASER CTRL"-
Gruppe 2, - !) auszuwdhlen, und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.
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3 Funktionseinstellungen

Position des Messbereichs festlegen

Mit dieser Funktion kénnen Sie den Messbereich entweder auf die Referenzposition oder
die FAR-Seite einstellen, wenn der Abtastzyklus zwischen 2,55 us und 10 ps liegt.

Funktionsnummer Bereich Funktion
- DEnkEr CENTER Den Messbereich auf die Referenzposition einstellen.
- FRr FAR Den Messbereich auf die FAR-Seite einstellen.

Festlegen des Bereichs

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

6

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERd) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, HERdl ) auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol |
(Bereich, ) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Driicken Sie die Taste 4 ,umI-1(FAR, .- !) auszuwabhlen,

und driicken Sie dann die ENT-Taste.
Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurUck.

* Nahere Einzelheiten zum Verhaltnis zwischen Abtastzyklus und Messbereich entnehmen Sie bitte
dem Abschnitt Seite 1-12 (fur den 20-mm-Messkopf) oder Seite 1-13 (fir den 50-mm-Messkopf).

* Wenn der Abtastzyklus 20 ps bis 1 ms betrégt, wird der in der Tabelle der technischen Daten
festgelegte Messbereich auf jeden Fall verwendet, ungeachtet der CENTER/FAR-Einstellung.
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3 Funktionseinstellungen

Festlegen der Zahlrichtung von Reflektionsspitzen

Diese Funktion wird verwendet, wenn als Messmodus "Transparentes Objekt" festgelegt
ist und innerhalb des Messbereichs mehrere Spitzen erkannt werden. Sie kénnen
festlegen, welche Spitze als Basispunkt verwendet werden soll: Entweder die zum
Messkopf nachstgelegene Spitze (NEAR-Seite) oder vom Messkopf am weitesten
entfernte Spitze (FAR-Seite).

Funktionshummer

Basispunkt

Funktion

NEAR

Bei der zum Messkopf nachstgelegenen Spitze mit dem Zahlen
beginnen.

Beispiel, wenn zweite Spitze gemessen werden soll

:f: Shteenwert |
Spitzenwert 2

[ Shienwent 3
Spitzenwert 4

FAR

Bei der vom Messkopf am weitesten entfernten Spitze mit dem
Zahlen beginnen.

Beispiel, wenn zweite Spitze gemessen werden soll
T S iemwent s
Spitzenwert 3
I N
Spitzenwert 1

¢ Wenn der Modus "Transparentes Objekt 2" ausgewahlt ist, wird bei der zum Messkopf
nachstgelegenen Spitze mit dem Zahlen begonnen, ungeachtet der Basispunkteinstellung.

¢ Selbst wenn der gewdhnliche Modus "Transparentes Objekt" ausgewahlt und fur den Basispunkt
"FAR" festgelegt ist, wird automatisch die von der NEAR-Seite aus gesehen vierte Spitze als
Nummer 1 gezahlt, sofern mehr als vier Spitzen vorhanden sind.

:Spitzenwert 4
Spitzenwert 3

(I
: Spitzenwert 2

[———
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Spitzenwert 1

i Diese Spitzen werden nicht gezahlt.
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen des Basispunkis

Mit den folgenden Schritten &ndern Sie zum Beispiel die Einstellung von Messkopf 01.

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Messkopf-Einstellungen
(HERA) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste A , um den Messkopf fiir das
Messobjekt (HEADO1, HERdl ) auszuwéhlen, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol J
(Basispunkt, ./) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 ,um J-1 (FAR, J-{)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerat kehrt in den Messmodus zurick.

OH_Jco (.o OTim

Lo
NI

O’ _0co 0o omm

OH Oco [Oo onm

PO et o

_ Ll {
PO

L0030t

OH_Jco (o OTim

L0

O’ 0o (o omm

|
Lo

]

OHOco Oio onm

LC

OH_Jco (.o OTim

(_1
N |

O’ 0o 0o omm

oo

(IR}

3-23



3 Funktionseinstellungen

Einstellen der Messwert-
Ausgabebedingungen (OUT)

Dieser Abschnitt beschreibt die Einstellungen jener Funktionen, die fiir die
Datenverarbeitung relevant sind.

> HINWEIS

Wenn Sie in den Umgebungseinstellungen die Anzahl der aktiven Messkdpfe oder der aktiven
Ausgénge andern, werden alle Einstellungen des LK-G5000 auBer den Umgebungseinstellungen
(ENV) zurtickgesetzt. Wenn Sie eine oder mehrere LK-HA100 Messkopf-Erweiterungseinheiten und
einen oder mehrere Messkopfe anschlieBen, missen Sie unbedingt die Anzahl der aktiven
Messkopfe und der aktiven Ausgange angeben, bevor Sie die anderen Messeinstellungen andern.

Liste der Funktionen und Funktionsnummern

. Funktion Funktionsnummer .
Funktions- Funktions Siehe
| = it
symbol anzeige 0 1 2 3 4 5 6 7 Seite
Mittelung | Spitze- Hochst- | Tiefstwert
OUT-Berech- | Messkopf- | OUT-Aus- | OUT-Addi- | OUT-Sub- | der Spitze der | wert der | der
A nung Auswahl | wahl tion traktion gewahlten | gewahiten | gewéhiten | gewahlten | Seite 3-28
ouT ouT ouT ouT
LRLD HEAd ollk Rt bk Auk P-F o n o
Skali .
h = ra:rung Seite 3-31
RN XIN
. " Tiefpass- | Hochpass-
r Filter Mittelwert fiter fiter Seite 333
FlkEr Auli LPF HPF
. ) Durch-
Mess Normal \?Vg\rttz-en- Tiefstwert- gp:gg Abtast- | schnitts-
d modus Halten Halten th en Halten wert- Seite 3-37
Halten
Hold narnnL | P-H h-H PP-H SP-H Auli-H
r Trigger Trigger 1 | Trigger 2 Seife 345
Er L B |bad
F Offset Seite 347
of FAEE
Anzeigeauflo-
T sung Inmm fInmm |[Inmm |[Inmm |Ingm In um In pm Seife 348
dELPE o R R R i oot
Analog-
H Skalierung Seite 3-50
R-SLAL
Weg- Geschwin | Beschleu-
f Messmodus messung | digkeit nigung Seite 3-53
AR dd e AL
* Die grau schattierten Zellen ( ) werden standardméaBig eingestellt.
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3 Funktionseinstellungen

Die Funktionen A-O und C erfordern Einstellungen fur die nachfolgenden Unterfunktionen.

Symbol der Funktion Funktionshummer
Unter- | gynktions-
funktion | 5zeige 0 1 2 3 4 5
Erkennung Oberflache | Oberflache | Oberflache | Oberflache | Oberflache | Oberflache
_ transparenter | 3 5 3 p 1.2 1.3
A-HE Objekte
Erfn ‘ 1 Y -2 -3
Gleitender | 4 o1 |4 pal 16Mal  |64Mal  [256Mal | 1024 Mal
r-n Mittelwert
Al { ki i i £k e
- Tiefpassfilter | 3000 Hz | 1000 Hz | 300 Hz 100 Hz 30 Hz 10 Hz
- !
o LPE 3000 oo 300 i N
. Hochpassfilter| 3000 Hz | 1000 Hz | 300 Hz 100 Hz 30 Hz 10 Hz
HPE 3000 08 £
Symbol der Funktion Funktionshummer .
unter- | ynktions- Sei
- eite
funktion anzeige 6 7 8 9
Erkennung 5 . ) N
fransparenter ?f)[e‘rﬂache g?grﬂache g?irflache g)k_)jrﬂache
R-H: Objekte Seite 3-28
'Cv'l'::r: :'I‘{ E'j" E-"‘{ "':'
Gleitender 262144
o Mittelwert | 4096 Mal | 16384 Mal | 65536 Mal Mal
Aub 4095 16384 65536 |26 M
. Tiefpassfilter | 3 Hz 1Hz 0.3Hz 0.1 Hz Seite 3-33
o LPF ! iE: gt
. Hochpassfilter| 3 Hz 1Hz 0.3Hz 0.1Hz
tr HPF 3 : iE ot

* Die grau schattierten Zellen (

) werden standardmasBig eingestellt.
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3 Funktionseinstellungen

Liste der Funktionen und Einstellbereiche

Funktions-

symbol Parameter Einstellbereich Ausgangswert| Anmerkung
A Berechnungsverfahren HEAD/OUT/ADD/SUB/AVE/P-P/MAX/MIN | HEAD
R-0 Messkopf Messkopf 01 bis 12 01
H-HE Zu messende Oberflache |1, 2, 3, 4, 1-2, 1-3, 1-4, 2-3. 2-4, 3-4 1
- AUSGANG 02
A-c ADD OUTO1 bis 12
- 02/02
R-3 SUB
A AVE
A-5 P-P
— EIN/AUS fur OUTO1 bis 12 AUS
A-h MAX
-1 MIN
Fngangswert des ersten | 999999 bis +999999 000,000
unkts
pnzeigewert des ersten 1999999 bis +999999 000,000
h unkts
Eingangswert des zweiten | 99999 pis +999999 001,000
Punkts
Anzeigewert des Zwellen | gq9999 his +999999 001,000
Punkts
Anzahl Messwerte far 1/4/16/64/256/1024/4096/16384/65536/ 256
gleitenden Mittelwert 262144
L Einstellbereich
Grenzfrequenz 3000/1000/300/100/30/10/3/1/0.3/0.1 100 Hz ist fur LPF und
HPF gleich.
Normal/Spitze-Halten/Mindestwert-
d Messmodus Halten/Spitze-Spitze-Halten/Mittelwert- | Normal
Halten/Abtast-Halten
e Trigger Trigger 1/ Trigger 2 Trigger 1
F Offset -999999 bis +999999 000,000
0,01 mm /0,001 mm/0,0001 mm /
o Anzeigeaufldsung 0,00001 mm /0,1 um /0,01 ym / 0,001 mm
0,001 pm
Anzeigewert des ersten | 999999 bis +999999 001.000
Punkts
Ausgabewert des ersten 10,5V bis +10,5 V 01,000
" Punkts
r
Anzeigewert des zweiten .
Punkts -999999 bis +999999 -001,000
Ausgabewert des zweiten )
Punkts -10,5V bis +10,5 V -01,000
' Messtyp Weg/Geschwindigkeit/Beschleunigung | Weg
Obere Toleranzgrenze -999999 bis +999999 005,000
Toleranz | Untere Toleranzgrenze -999999 bis +999999 -005,000
Hysteresebreite 0 bis +999999 000,000
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3 Funktionseinstellungen

Anzeigen bei den OUT-Einstellungen

AUSGANG OUT-01 OUT-Berechnung
OHl - JGo (Lo OTim OH - Jco (Lo 1M OH JGo (Lo [y
11 —_—) V1) " — | | 1"
e [N R W | I
OUT-02 Skalierung ‘L
OH o (o aTm OH - JGo (Lo oTm
o il Cron
A A 2L
Filter ~L
H OH OGO [OLo oM
: _ I
: NN
OUT-12 ‘:v Messmodus ’l’
OH 0Oceo (O aTnm OH Oco (Lo anm
b _ o1l i
[ N 1 N rone

Trigger ~l¢

O 0JGo (Lo OTim

Offset ~l¢

OH (GO0 [JLo oTm
'- '- — '
Q0T 0o
Anzeigeaufldsung ~lo

O’ 0o Oo oTm

] gl lll
QoL C

Analog-Skalierung ’1’

Ow__Oco Oo OTim

l:l Ciron
T

Messtyp ~L
OH JGo (Lo [y
DX ll
-

3-27



3 Funktionseinstellungen

Einstellen der OUT-Berechnung (Berechnungsverfahren)

Mit dieser Funktion wahlen sie das Berechnungsverfahren gemaB der zu messenden GréBe

aus. (Abstand, Dicke oder Hohenunterschied,...).

Funktionsnummern und Messbeispiele

Funktionsnummer Berechnung Funktion
oo Misst die Oberflachen-Wegverschiebung mit dem
nou Messkopf angegebenen Messkopf.

Legt fest, welcher Messwert von welchem
o_ )
T AUSGANG Sensorkopf ubernommen werden soll.

Misst die .

Dicke mit uy 2
0.3 Additi zwei & B
ne ton Messkopfen. S

—»[—J+— Dickenmessung

Misst den

Hoéhenunter- KEYENCE KEYENCE

schied mit
R-3 Subtraktion zwei oy o

Messkopfen. Messung

des
| T Hohenunter-
+ schieds

- AVE (Mittelung der OUT-Werte) Berechnet den Durchschnitt aus mehreren Ausgangen.
R-5 P-P (Spitze-Spitze-Halten ) Berechnet den Spitze-Spitze-Wert aus mehreren Ausgéngen.
R-h MAX (Hochstwert mehrerer OUT-Kanéle) Berechnet den Héchstwert aus mehreren Ausgéngen.
-1 MIN (Mindestwert mehrerer OUT-Kanéle) | Berechnet den Tiefstwert aus mehreren Ausgéangen.

* Dafur wird die automatische Nullstellung (Auto-Zero) benétigt.

Unterfunktionen und Messflache

Die folgenden Einstellungen werden dann verwendet, wenn der Modus Transparentes
Objekt oder Transparentes Objekt 2 ausgewahlt wurde.

Symbol der Unterfunktion | Messflache Funktion
A-HE-0 1 Misst die Wegverschiebung einer
A-HE ! P Oberflache. KEYENCE
R-Hed 3 o
1(4)*
A-He 3 4 O 2
32)
I8 o
R-HEM 1-2 Misst und berechnet die Beziehung
H-HED 1-3 zwischen zwei Oberflachen. KEYENCE
T 1 Wenn "A-HEY" ausgewéhlt wurde,
R-HER wird die Dicke der ersten Glasplatte o
A-HET 2-3 gemessen.
a-uen 2.4 Wenn 'A-HET" ausgewahlt wurde, 14
- wird der Abstand zwischen der ersten 20
_—— 3.4 und der zweiten Glasplatte i:fi
nonea gemessen.

* Die Werte in Klammern geben die zu messende Oberflache an, wenn der Modus Transparentes
Objekt ausgewahlt und der Basispunkt auf FAR gesetzt wurde.
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3 Funktionseinstellungen

OUT-Ausgabewert mehrfach in Berechnungen verwenden

Der OUT-Ausgabewert kann wie unten gezeigt bis zu zweimal in Berechnungen
verwendet werden.

Beispiel fiir die mehrfache Verwendung des Ausgabewertes von OUTO01 in Berechnungen

[ouTo1] [ouTo2] [ouTo3| [ouTo4] [OuTo5
1. Mal  Messkopf 01 I\/IIesskopf 02
2. Mal ouUTO1 Jlt 0ouT02
3. Mal ouTo3 i ouTo1
4Mal X 0UT04 5 OUTO1

* Ausgabedaten von OUTO1: Messwert von Messkopf 01

* Ausgabedaten von OUT02: Messwert von Messkopf 02

* Ausgabedaten von OUT03: Summe von OUT01 und OUTO2 (auf der Basis der
Messwerte von Messkopf 01 und Messkopf 02 berechneter Wert)

* Ausgabedaten von OUT04: Summe von OUTO3 und OUTO1 (auf der Basis der Messwerte
von Messkopf 01 und Messkopf 02 sowie dem Messwert von Messkopf 01 berechneter
Wert)

> HINWEIS

Der Messwert eines Messkopfs kann nicht viermal oder ¢fter verwendet werden. (Siehe Beispiel mit
vierter Verwendung im Bild oben.)

Berechnung der Ausgénge einstellen
Mit den folgenden Schritten andern Sie zum Beispiel die Einstellung fur OUTO1.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

O’ OGO Lo omm

_ i
Lo

OH 0o [io omm

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die OUT-Einstellungen (ai:)
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Ow_ Oco [Oo omm

3 Driicken Sie die A Taste, um den gewiinschten OUT-

Ausgang (OUTO1, ol -1 /) auszuwahlen und driicken Sie dann 1
die ENT-Taste. 0L T
OH (GO0 [JLo oTm
i,
DR R N |
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3 Funktionseinstellungen

4

8

Driicken Sie die ’ Taste, um das Funktionssymbol A
(Berechnungsmodus OUT, ") auszuwéhlen und driicken
Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die 4\ Taste, um A-2 (Addition, 7-7)
auszuwdahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die A Taste, um dem gewiinschten OUT-
Ausgang "Add-1" zuzuweisen und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die A Taste, um dem gewiinschten OUT-
Ausgang "Add-2" zuzuweisen und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messstatus zurlick.

> HINWEIS

* Wenn der Modus Transparentes Objekt 2 (Seite 3-8) eingestellt ist, wahlen Sie die Oberflache, aus
der das Messobjekt tatséchlich besteht.
¢ Die mittels Geschwindigkeits- oder Beschleunigungsmessung erhaltenen OUT-Daten kénnen nicht
als Berechnungsdaten fur die anderen Ausgéange verwendet werden.
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3 Funktionseinstellungen

Kalibrieren des angezeigten Wertes auf Basis des Messwertes (Skalierung)

Mit dieser Funktion wird der angezeigte Wert fur jeden OUT-Ausgang basierend auf dem
Messwert kalibriert.
Sie mussen dazu zwei Punkte auswahlen und die Werte, die fUr diese angezeigt werden

sollen, jeweils als Kalibrierergebnis festlegen.

Skalierung einstellen

Dieser Abschnitt beschreibt den Einstellvorgang der folgenden Kalibrierung (Beispiel).

Einstellelement Einstellwert Anzeige
Urspranglicher .
Eingabewert 1 -1.0200 e
Punkt 1 Kalibr
alibrierter ]
Anzeigewert 1 -1.0000 o
Ursprunglicher .
Eingabewert 2 0.9900 et
Punkt 2 Kalibr
alibrierter "dx]
Anzeigewert 2 1.0000 o ear
Anzeige Anzeige
Vor der A Nach der
Kalibrierung Kalibrierung
1,0000
0,99 [
. -1,02
1,02 6199 » Eingang * 0,09 » Eingang
-1,02 -1,0000

Mit den folgenden Schritten andern Sie zum Beispiel die Einstellung fur OUTO1.

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die 4 Taste, um den gewiinschten OUT-
Ausgang (OUTO1, ol -1 /) auszuwahlen und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Driicken Sie die 4 Taste, um die OUT-Einstellungen (i)
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

OHJco (o OTim
_ M
L
OH_0co (o oTm
OH_Oco 0w OTim
—>
_hn, it
IR ) WO |
OH_Jco (o OTm
—>
[
- - -
R ) W |
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3 Funktionseinstellungen

4 Driicken Sie die > Taste, um das Funktionssymbol B S Do oo o
(Skalierung, 1) auszuwéhlen und driicken Sie dann die T e el
ENT-Taste. QL -

OH (0o [JLo aTnm
Cron
AL

5 Legen Sie mit den Tasten P und 4 den Eingabewert 1 S e Do o
fiir den Punkt 1 von OUTO1 fest und driicken Sie dann die T Ixx]

ENT-Taste. LV e
Der aktuelle Messwert kann durch Dricken der Taste ZERO O 060 Ot Dmw
geladen werden. " 'l.l'l. 'l

6 Legen Sie mit den Tasten } und 4 den Anzeigewert 1 S De o o
fiir den Punkt 1 von OUTO1 fest und driicken Sie dann die Tl ix
ENT-Taste. L (K]

7 Legen Sie mit den Tasten P und 4 den Eingabewert 2 S S oo o

fiir den Punkt 2 von OUTO1 fest und driicken Sie dann die T IxIx}l

ENT-Taste. L0000
Der aktuelle Messwert kann durch Driicken der Taste ZERO O 0co O _Omw |

_ o
0w Lo
8 Legen Sie mit den Tasten Pp und A den Anzeigewert 2 S e Do o

fiir den Punkt 2 von OUTO1 fest und driicken Sie dann die T IxXx]

geladen werden.

ENT-Taste. LNy
Die Einstellung wird gespeichert. | Ow Oco oo _Dw |
B i}
9 Driicken Sie die SET-Taste. oo

Das Geréat kehrt in den Messstatus zurlck.

Wenn die folgenden Bedingungen nicht erfiillt sind, erscheint " £rr -55" am Display, und die
Einstellung ist nicht moglich. Dricken Sie die ENT-Taste, um den Fehler zurtickzusetzen, und stellen
Sie die Skalierung erneut ein.

(1) Eingabewert 1 - Eingabewert 2 # 0

() | Anzeigewert 2 - Anzeigewert 1 <5

Eingangswert 2 - Eingangswert 1

Referenz;

Wird die ZERO-Taste wahrend der Eingabe eines Wertes gedrlckt, so wird der aktuelle Messwert als
Eingabewert verwendet. Wird die Taste mindestens drei Sekunden lang gedrtckt, wird der
Ausgangswert eingegeben.
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3 Funktionseinstellungen

Filter fur stabile Messungen verwenden (Filter)

Die Modellreihe LK-G5000 bietet drei verschiedene Filteroperationen.

Funktionsnummer Filtername Funktion

_ _ Es wird der gleitende Mittelwert des Messwertes berechnet.
T-0 Aul Mittelwert Legen Sie die Anzahl der Messungen fir die
Mittelwertbildung fest.

Abrupte Anderungen werden ignoriert, und nur moderate

HE Tiefpassfilter Anderungen werden erkannt. Legen Sie die Grenzfrequenz
fest.
_ Moderate Anderungen werden ignoriert, und nur abrupte
T-2  HPF Hochpassfilter Anderungen werden erkannt. Legen Sie die Grenzfrequenz
fest.

Einstellen des Mittelwertfilters

Der Mittelwertfilter berechnet den gleitenden Mittelwert der Messwerte innerhalb eines
Bereichs von 1 bis 262144 Mal.

Im Folgenden ein Beispiel, bei dem die Anzahl der Mittelungsmessungen auf Vier gesetzt
wurde.

1 1
—-——r— Abtastzyklus

Messmittelungszeit:
TS

1

: Ausgabe der Daten A durch Mittelung der Daten
! bis .
! ©Opis®
1

Ausgabe der Daten B durch Mittelung der Daten

Interne Daten : '
Messmittelungszeit —p——
! | ®@ois(®).

| I
| IMessmittelungszeit/
1
Ausgabe der Daten C durch Mittelung der Daten
a I—@ms@-
Ausgabedaten e s ..o B ©<:
1 1 1

|t =g |

Aktualisierungszyklus Aktualisierungszyklus

Referenz;

* Der Abtastzyklus, die durchschnittliche Messzeit und der Aktualisierungszyklus hdngen von den
Einstellungen ab. Nahere Informationen dazu finden Sie im Abschnitt "Ansprechverzégerung" (Seite
6-14).
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3 Funktionseinstellungen

Mit den folgenden Schritten stellen Sie zum Beispiel den Mittelwertfilter fir OUTO1 ein.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die OUT-Einstellungen (xii:)
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die A Taste, um den gewiinschten OUT-
Ausgang (OUTO1, xif: -1 /) auszuwéhlen und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

4 Driicken Sie die > Taste, um das Funktionssymbol C
(Filter, [) auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

5 Driicken Sie die 4 Taste, um C-0 (Mittelwert, [ -
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

6 Driicken Sie die A Taste, um die Anzahl der
Mittelwertmessungen festzulegen und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "1024" eingestellt.
Die Einstellung wird gespeichert.

7 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messstatus zurlck.
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen der Hochpass-/Tiefpassfilter

Fur jeden dieser Filter muss eine Grenzfrequenz eingestellt werden.
Sobald der Filter eingestellt ist, werden die Daten folgendermaBen verarbeitet:

Messwert

Messwert

Eingabekurve

P Zeit
Mit dem Hochpassfilter

Messwert
verarbeitete Kurve

hau

Mit dem Tiefpassfilter
verarbeitete Kurve

e RN

»- Zeit

P Zeit

Mit den folgenden Schritten stellen Sie zum Beispiel den Tiefpassfilter fur OUTO1 ein.

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Einstellungen (i)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 ,um den gewiinschten OUT-Kanal
(OUTO1, olit- {) auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol C
(Filter, {) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Ow_ Oco [Oo omm

_
L

OH_0Oco (Lo oTm

Ow__0co [Oo omm
—

R |
Ll

_h
R R) R R |

Ow Oco Oio

L -

OH_0co Lo oTm

OH_0co Oo omm
— —

- )
U 1Ny )
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3 Funktionseinstellungen

5 Driicken Sie die Taste A , um das Funktionssymbol C-1 ST rTP————
(Tiefpassfilter, [ - {) auszuwéahlen, und driicken Sie dann r_
die ENT-Taste. L
Um den Hochpassfilter einzustellen, wahlen Sie [-7 aus. D;' D.i-oli:-‘) -
LI
6 Driicken Sie die Taste 4 , um C-L4 (30 Hz, [-.4) —
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste. i
Die Einstellung wird gespeichert. g'u.- — 'D-LO —
7 Driicken Sie die SET-Taste. :"l 'l-"l

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.

Referenzp

Fur die Grenzfrequenz gelten folgende Beschrénkungen aufgrund der fur den Abtastzyklus (Seite 3-

58) getroffenen Einstellung.

* Wenn als Abtastzyklus 1000 us oder 500 us eingestellt ist: Selbst wenn Sie die Grenzfrequenz auf

3000 Hz, 1000 Hz oder 300 Hz stellen, verwendet das System automatisch 100 Hz.

Wenn als Abtastzyklus 200 ps eingestellt ist: Selbst wenn Sie die Grenzfrequenz auf 3000 Hz oder

1000 Hz stellen, verwendet das System automatisch 300 Hz.

¢ Wenn als Abtastzyklus 50 ps oder 100 ps eingestellt ist: Selbst wenn Sie die Grenzfrequenz auf
3000 Hz stellen, verwendet das System automatisch 1000 Hz.

¢ Wenn als Abtastzyklus 5,0 ys oder 10 us eingestellt ist: Selbst wenn Sie die Grenzfrequenz auf 0,1
Hz stellen, verwendet das System automatisch 0,3 Hz.

* Wenn als Abtastzyklus 2,55 ps eingestellt ist: Selbst wenn Sie die Grenzfrequenz auf 0,1 Hz oder
0,3 Hz stellen, verwendet das System automatisch 1 Hz.
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3 Funktionseinstellungen

Arbeiten mit der Halte-Funktion (Messmodus)

Die Modellreihe LK-G5000 bietet sechs verschiedene Messmodi.
In der folgenden Tabelle ist die Funktionsweise dieser Messmodi zusammengefasst.

Funktionshummer

Bezeichnung

Beschreibung

Siehe Seite

Normal

Das
Messergebnis
kann laufend
angezeigt/
ausgegeben
werden.

Seite 3-39

o= =0
'
puing

Spitzenwert-
Halten

Hochstwert

60!

Abtastperiode

Der wahrend der
vorgegebenen
Zeitperiode
auftretende
Hochstwert kann
gemessen
werden.

Seite 3-40

Tiefstwert-Halten

Hochstwert

Abtastperiode

g

Der wahrend der
angegebenen
Zeitspanne
auftretende
Tiefstwert kann
gemessen
werden.

Seite 3-40

Spitze-
Spitze-Halten

Hoéchstwert -
Tiefstwert

¢

Abtastperiode

Der wahrend der
vorgegebenen
Zeitperiode
auftretende Wert
von "Héchstwert -
Tiefstwert" kann
gemessen
werden.

Seite 3-40

Abtast-Halten

Halten"-
Wert

)

Synchroneingang

Es kann der in
einem
bestimmten
Moment
auftretende Wert
gemessen
werden.

Seite 3-42,
Seite 3-43

(0
as2a
FI’LIZ'H

Mittelwert-
Halten

)

D

\/Mmelwerl

Abtastperiode

Der Mittelwert
Uber die
angegebene
Zeitspanne kann
gemessen
werden.

Seite 3-40

Es gibt zwei Arten von Abtastperiode, die durch die Triggerbedingungseinstellungen
Trigger 1 und Trigger 2 festgelegt werden (Seite 3-45).
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen des Messmodus

Mit den folgenden Schritten stellen Sie zum Beispiel Spitze-Halten fir OUTO1 ein.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Einstellungen (!t )
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die Taste 4 , um den gewiinschten OUT-Kanal
(OUTO1, clik- {) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

4 Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol D
(Halten, ¢) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

5 Driicken Sie die Taste 4 , um D-1 (Spitze-Halten, - !)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.
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3 Funktionseinstellungen

Normal

Die Messungen werden kontinuierlich durchgefuhrt, und der Messwert wird laufend
angezeigt/ausgegeben.

Messwert
'S

Messwert im Normal-Modus

RESET-Operation

Interner Messwert

HI-Grenzwert

LO-Grenzwert

Toleranzwert-Standby
("emmmee " wird angezeigt)

HI-Ausgang AFIL

GO-Ausgang AEJN I‘ i [ 1 I‘ I‘ '

! | . |

LO-Ausgang AEL‘E ' | | | | !
Synchroneingang AEL‘E I 1 .

RESET-Eingang )

i
|
T
RS-232C Ausgang Viesswert

¢ Der EIN-Zustand der einzelnen Ausgénge bedeutet, dass der Ausgang des NPN-
Arbeitskollektors oder des PNP-Arbeitskollektors eingeschaltet ist.

* Der EIN-Zustand der einzelnen Eingdnge bedeutet Folgendes: Beim NPN-Typ, dass der
zugehorige Kontakt und der COM-Kontakt kurzgeschlossen sind; und beim PNP-Typ,
dass Spannung zwischen dem betreffenden Kontakt und dem COM-Kontakt anliegt.

e Der RS-232C-Ausgang wird mit der Eingabe am TIMING 1-Kontakt synchronisiert, wenn
die Option "Automatic transmission" (Automatische Ubertragung) in den
Umgebungseinstellungen eingeschaltet ist (Seite 3-72).

¢ Nahere Einzelheiten zum Binarausgang entnehmen Sie bitte dem Abschnitt "Funktionen
der E/A-Signale" (Seite 4-8).

* Wenn wahrend der Abtastperiode ein Alarm zum internen Messwert auftritt, wird das
Messergebnis je nach den bei der Alarmverwaltung getroffenen Einstellungen
unterschiedlich angezeigt:

Parameter "Fehleranzahl" auf 9999 gestellt: Als Messergebnis wird der letzte gehaltene
Wert ausgegeben.

Parameter "Fehleranzahl" auf O bis 9998 gestellt: Wenn der Alarm wéahrend der
Abtastperiode langer andauert, als im Parameter "Fehleranzahl" festgelegt, wird als
Messergebnis ein Alarmwert (-FFFFFF) ausgegeben.

¢ Wenn der Rucksetzeingang auf EIN geschaltet wird, wahrend der Synchroneingang eingeschaltet
ist, bleibt das System solange im Toleranzwert-Standby-Status (auf der Anzeige erscheint
fe----- "), bis der Synchroneingang auf AUS geht.

¢ Der Synchroneingang und der Ricksetzeingang kénnen Uber die RS-232C-Schnittstelle gesteuert
werden (Seite 5-9 und Seite 5-11).

* Das Verfahren ist das gleiche, ungeachtet der Einstellung von Trigger 1 oder Trigger 2.
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Hoéchstwert halten / Mindestwert halten / Spitze-Spitze-Halten / Mittelwert
halten

Die Messung wird innerhalb des durch den externen Synchroneingang vorgegebenen
Zeitraums durchgefuhrt (Abtastperiode), und der angezeigte/ausgegebene Wert wird
gehalten. Die Abtastperiode ist bei Trigger 1 und Trigger 2 unterschiedlich.

Spitzenwert-Halten | Misst den Hochstwert innerhalb des festgelegten Zeitraums (Abtastperiode).

Tiefstwert-Halten Misst den Mindestwert innerhalb der festgelegten Zeitperiode (Abtastperiode).
o Qi Misst den "Hochstwert - Tiefstwert" innerhalb des festgelegten Zeitraums

Spitze-Spitze-Halten (Abtastperiode).

Mittelwert-Halten Misst den Mittelwert innerhalb der festgelegten Zeitperiode (Abtastperiode).

Messwert
<N

N

(Beispiel) Messwert im Modus ,Spitzenwert-Halten*

Interner Messwert

Toleranzwert-Standby i !

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, e -

("-mmee- " wird angezeigt) ! \ _RESET-
Trigger 1 Abtastperiode; Abtastperiode : Abtastperiode We(aﬂom Abtastperiode )
‘ ! ‘ ! 1 | Abtastperiode |
. i
Tngger 2 Abtas\penodé‘ ; Abtastperiode ‘ : Abtastperiode , ‘ P ;
] I |
T T
) EIN — ; . i ‘
Synchroneingang Au : !
EIN ! ! '
RESET-Eingang AU J . £
j J | j
Toloranz-Ausgang s K Toleranz-Operation X ToeranzOperaton ) Keten
b ! | b
Bindrausgang = - X Messwert X Messwert e DX Messwert
I I I
RS-232C Ausgang  Messwert> Messwert Messwert

* Wenn Trigger 1 ausgewahlt ist (Seite 3-45), ist die Abtastperiode der Zeitraum zwischen
der steigenden Flanke des Synchroneingangs und der nachsten steigenden Flanke des
Synchroneingangs. Nach Ablauf der Abtastperiode wird der Messwert sofort
ausgegeben.

Wahrend der Synchroneingang auf EIN steht, wird der RESET-Prozess nicht
durchgefuhrt.

¢ Wenn Trigger 2 ausgewahlt ist (Seite 3-45), beginnt die Abtastperiode mit der fallenden
Flanke des Synchronsignals und endet mit der steigenden Flanke des nachsten
Synchronsignals. Der Messwert wird nach Ablauf der Abtastperiode sofort
ausgegeben.

Der RESET-Prozess fur den internen Messwert wird durchgefuhrt, wenn der
Synchroneingang auf AUS geht.

* |In den folgenden Fallen bleibt das System solange im Toleranzwert-Standby-Status (auf
der Anzeige erscheint "= - - - - - "), bis der erste Messwert ermittelt ist:

Beim Einschalten des Gerats, bei Anderung einer Einstellung, beim Umschalten auf
eine andere Programmnummer, bei der Eingabe von RESET oder bei der Eingabe fur
die automatische Nullstellung.

* Die Toleranzwert-Ausgabe erfolgt entsprechend dem jeweiligen Messwert.

¢ Der EIN-Zustand der einzelnen Ausgénge bedeutet, dass der Ausgang des NPN-
Arbeitskollektors oder des PNP-Arbeitskollektors eingeschaltet ist.
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3 Funktionseinstellungen

* Der EIN-Zustand der einzelnen Eingange bedeutet Folgendes: Beim NPN-Typ, dass der
zugehorige Kontakt und der COM-Kontakt kurzgeschlossen sind; und beim PNP-Typ,
dass Spannung zwischen dem betreffenden Kontakt und dem COM-Kontakt anliegt.

* Der RS-232C-Ausgang wird mit der Eingabe am TIMING 1-Kontakt synchronisiert, wenn
die Option "Automatic transmission" (Automatische Ubertragung) in den
Umgebungseinstellungen eingeschaltet ist (Seite 3-72).

* Nahere Einzelheiten zum Bindrausgang entnehmen Sie bitte dem Abschnitt "Funktionen
der E/A-Signale" (Seite 4-8).

e Wenn der Synchroneingang wéhrend des RESET-Prozesses auf EIN geht, schaltet das
System in den Toleranzwert-Standby-Status (in der Anzeige erscheint "------ ").

* Wenn wahrend der Abtastperiode ein Messwert-Alarm auftritt, wird das Messergebnis je
nach den bei der Alarmverwaltung getroffenen Einstellungen unterschiedlich angezeigt:
Parameter "Fehleranzahl" auf 9999 gestellt : Als Messergebnis wird der letzte gehaltene
Wert ausgegeben.

Parameter "Fehleranzahl" auf O bis 9998 gestellt : Wenn der Alarm wahrend der
Abtastperiode langer andauert, als im Parameter "Fehleranzahl" festgelegt, wird als
Messergebnis ein Alarmwert (-FFFFFF) ausgegeben.

* Der Synchroneingang und der Rucksetzeingang kénnen Uber die RS-232C-Schnittstelle gesteuert
werden (Seite 5-9 und Seite 5-11).

¢ Die Ausgabedauer fur den Strobe-Ausgang kann ebenfalls verandert werden. Unter "Einstellen der
Strobe-Signaldauer (Strobe-Zeit)" (Seite 3-64) finden Sie n&here Angaben dazu.

> HINWEIS|

Wenn als Messmodus "Mittelwert-Halten" ausgewahlt ist, stellen Sie die Filterfunktion auf
"Mittelwertfilter" und legen Sie "1" als "Anzahl der Mittelungsmessungen" fest.
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3 Funktionseinstellungen

Abtast-Halten (Trigger 1)

Messwert

N
Messwert im Modus "Abtast-Halten"

|
Interner Messwert 1 I
I

Toleranzwert-Standby '

[ * wird angezeigt) 1 | Bperaich F;if;;ﬂ
! ! ‘ ‘
Synchroneingang AEL“N f 1 f 1 ‘ I‘ 1
T
RESET-Eingang I\ ! ! n ‘
i i i
Toleranzwert-Ausgang A%N £ Toleranzoperation * Toleranzoperation )‘ £ Toleranzoperation
Bindrausgang =~ __------- X: Messwert X Messwert k —————— X Messwert

i

RS-232C Ausgang : Messwert "‘Messwev( > Lesswer >

* Der interne Messwert beim Einschalten des Synchroneingangs wird gehalten und

ausgegeben.
¢ In den folgenden Fallen bleibt das System solange im Toleranzwert-Standby-Status (auf
der Anzeige erscheint "= - - - - - "), bis der erste Messwert ermittelt ist:

Beim Einschalten des Geréats, beim Umschalten auf einen anderen Modus, beim
Umschalten auf eine andere Programmnummer, bei der Eingabe von RESET oder bei
der Eingabe fur die automatische Nullstellung.

¢ Die Toleranz-Ausgabe erfolgt entsprechend dem jeweiligen Messwert.

¢ Der Einschaltstatus (ON) der einzelnen Ausgéange zeigt jenen Status an, bei dem der
Ausgang des NPN-Arbeitskollektors oder des PNP-Arbeitskollektors eingeschaltet wird.

¢ Der EIN-Zustand der einzelnen Eingange bedeutet Folgendes: Beim NPN-Typ, dass der
zugehorige Kontakt und der COM-Kontakt kurzgeschlossen sind; und beim PNP-Typ,
dass Spannung zwischen dem betreffenden Kontakt und dem COM-Kontakt anliegt.

¢ Der RS-232C-Ausgang wird mit der Eingabe am TIMING 1-Kontakt synchronisiert, wenn
die Option "Automatic transmission" (Automatische Ubertragung) in den
Umgebungseinstellungen eingeschaltet ist (Seite 3-72).

* Wenn wahrend der Abtastperiode ein Alarm zum internen Messwert auftritt, wird das
Messergebnis je nach den bei der Alarmverwaltung getroffenen Einstellungen
unterschiedlich angezeigt:

Parameter "Fehleranzahl" auf 9999 gestellt: Als Messergebnis wird der letzte gehaltene
Wert ausgegeben.

Parameter "Fehleranzahl" auf O bis 9998 gestellt: Wenn der Alarm wahrend der
Abtastperiode l&nger andauert, als im Parameter "Fehleranzahl" festgelegt, wird als
Messergebnis ein Alarmwert (-FFFFFF) ausgegeben.

¢ Der Synchroneingang und der Ricksetzeingang kénnen Uber die RS-232C-Schnittstelle gesteuert
werden (Seite 5-9 und Seite 5-11).

* Die Ausgabedauer fur den Strobe-Ausgang kann ebenfalls verandert werden. Unter "Einstellen der
Strobe-Signaldauer (Strobe-Zeit)" (Seite 3-64) finden Sie ndhere Angaben dazu.
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Abtast-Halten (Trigger 2)

Messwert
N

LN\
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RS-232C Ausgang

* Wenn der Synchroneingang auf EIN geht, wird der interne Messwert, der anhand der
festgelegten Anzahl von Mitteilungsmessungen ab dem Einschalten des
Synchroneingangs berechnet wird, gehalten und ausgegeben.

der Anzeige erscheint "= - - - - -

"), bis der erste Messwert ermittelt ist:

In den folgenden Fallen bleibt das System solange im Toleranzwert-Standby-Status (auf

Beim Einschalten des Geréats, beim Umschalten auf einen anderen Modus, beim
Umschalten auf eine andere Programmnummer, bei der Eingabe von RESET oder bei
der Eingabe fur die automatische Nullstellung.

* Die Toleranz-Ausgabe erfolgt entsprechend dem jeweiligen Messwert.
Der Einschaltstatus (ON) der einzelnen Ausgénge zeigt jenen Status an, bei dem der

Ausgang des NPN-Arbeitskollektors oder des PNP-Arbeitskollektors eingeschaltet wird.

Der EIN-Zustand der einzelnen Eingadnge bedeutet Folgendes: Beim NPN-Typ, dass der

zugehorige Kontakt und der COM-Kontakt kurzgeschlossen sind; und beim PNP-Typ,
dass Spannung zwischen dem betreffenden Kontakt und dem COM-Kontakt anliegt.

die Option "Automatic transmission" (Automatische Ubertragung) in den
Umgebungseinstellungen eingeschaltet ist (Seite 3-72).
* Wenn der Synchroneingang wahrend des RESET-Prozesses auf EIN geht, stoppt das
System den RESET-Prozess und beginnt mit der Abtastung.
* Wenn wahrend der Abtastperiode ein Alarm zum internen Messwert auftritt, wird das

Messergebnis je nach den bei der Alarmverwaltung getroffenen Einstellungen

unterschiedlich angezeigt:

Der RS-232C-Ausgang wird mit der Eingabe am TIMING 1-Kontakt synchronisiert, wenn

Parameter "Fehleranzahl" auf 9999 gestellt: Als Messergebnis wird der letzte gehaltene

Wert ausgegeben.

Parameter "Fehleranzahl" auf O bis 9998 gestellt: Wenn der Alarm wahrend der
Abtastperiode l1anger andauert, als im Parameter "Fehleranzahl" festgelegt, wird als
Messergebnis ein Alarmwert (-FFFFFF) ausgegeben.
e Wenn wahrend der Abtastperiode der RESET-Eingang oder der ZERO-Eingang auf EIN
gehen, wird die Abtastung gestoppt und das Geréat wechselt in den Toleranzwert-

Standby-Status.
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3 Funktionseinstellungen

Referenzp

* Der Synchroneingang und der Riicksetzeingang kénnen tber die RS-232C-Schnittstelle gesteuert
werden (Seite 5-9 und Seite 5-11).

* Die Ausgabedauer fur den Strobe-Ausgang kann ver&ndert werden. Unter "Einstellen der Strobe-
Signaldauer (Strobe-Zeit)" (Seite 3-64) finden Sie nédhere Angaben dazu.

Die Filterfunktion sollten Sie auf "Mittelung" stellen (Seite 3-33). Die Anzahl der Mittelwertmessungen
kann nach Belieben festgelegt werden.
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Einstellen der Triggerbedingung (Trigger)

Durch die Einstellungen Trigger 1 und Trigger 2 wird die Abtastperiode festgelegt,
wéahrend deren der Messwert flr den festgelegten Messmodus gehalten wird. Zu den
Unterschieden bei der Taktung verweisen wir auf den Abschnitt "Arbeiten mit der Halte-
Funktion (Messmodus)" (Seite 3-37).

Funktions-

Funktion

Normal

Spitzenwert-Halten/
Tiefstwert-Halten/
Spitze-Spitze-Halten/
Mittelwert-Halten

Abtast-Halten

nummer | ITigger
E-0 k| Trigger 1
E-1 kA2 Trigger 2

Halt den internen
Messwert, solange das
Signal ansteht.

Die Abtastperiode beginnt
mit der steigenden Flanke
des Synchronsignals und
endet mit der nachsten
steigenden Flanke.

Halt den internen
Messwert bei der
steigenden Flanke des
Synchronsignals.

Die Abtastperiode beginnt
mit der fallenden Flanke
des Synchronsignals und
endet mit der nachsten
steigenden Flanke.

Wenn der
Synchroneingang auf EIN
geht (das Synchronsignal
steigt), wird der interne
Messwert, der anhand der
festgelegten Anzahl von
Mitteilungsmessungen ab
dem Einschalten des
Synchroneingangs
berechnet wird, gehalten.

Mit den folgenden Schritten stellen Sie zum Beispiel Trigger 2 fur OUTO1 ein.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2

(OUTO1, oift-0t

Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Einstellungen (x!i:)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 ,um den gewiinschten OUT-Kanal
) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-

Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol E
(Trigger, :) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.
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3 Funktionseinstellungen

5 Driicken Sie die Taste A , um E-1 (Trigger 2, - {)

auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.
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3 Funktionseinstellungen

Messen mit Offset

Mit der Offset-Funktion kann ein gewinschter Wert zum Anzeigewert addiert oder von
diesem subtrahiert werden. Durch vorheriges Festlegen des Offset-Wertes kdnnen Sie

diesen Wert wahrend der automatischen Nullstellung anzeigen lassen.

Der Offset-Wert wird am Messwert angewendet, nachdem dieser mit dem ausgewahlten
Messmodus bearbeitet und die automatische Nullstellung durchgefuhrt wurde. Néhere
Informationen Uber den Einstellbereich und die Beschrankungen bei der Offset-Funktion
finden Sie im Abschnitt "Liste der Funktionen und Einstellbereiche" (Seite 3-26).

Referenzy

Der Offset-Wert kann mit Hilfe der automatischen Nullstellung auch fur die Master-Einstellung verwendet
werden (Autom. Offset-Funktion).
Legen Sie die GroBe des Master-Messobjekts als Offset-Wert fest und fuhren Sie anschlieBend die
automatische Nullstellung durch, wahrend das Master-Messobjekt gemessen wird. Die GroBe des
Master-Messobijekts kann als Master-Wert (Referenzwert) festgelegt werden.

Offset-Wert einstellen
Mit den folgenden Schritten stellen Sie den Offset-Wert zum Beispiel ftir OUTO1 ein.

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die 4 Taste, um die OUT-Einstellungen (ali:)
auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die A Taste, um den gewiinschten OUT-
Ausgang (OUTO1, oli- - /) auszuwéhlen und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol F
(Offset, ) auszuwéahlen und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Stellen Sie den Offset-Wert mit den Tasten P und 4 ein
und driicken Sie anschlieBend die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "0,03" eingestellt.
Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.

Das Gerét kehrt in den Messstatus zurlck.
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Einstellen der Einheit und der Anzeigeauflésung (Anzeigeauflésung)

Bei der Modellreihe LK-G5000 kénnen die Anzeigeeinheit und die Anzeigeauflésung aus
den sechs in der nachfolgenden Tabelle aufgelisteten Optionen ausgewahlit werden.
Die werksseitige Standardeinstellung ist "fi- t".

B Wenn "Weg" als Messtyp ausgewahlt ist (Seite 3-53)

Funktionshummer Anzeigeauflésung Einheit Anzeigebereich
L-o oo 0,01 mm -9999,99 bis +9999,99
L-t oot 0,001 mm -999,999 bis +999,999
- Ooai 0,0001 mm -99,9999 bis +99,9999
d-3 DOOUD 0,00001 mm -9,99999 bis +9,99999
-0 0,1 um -99999,9 bis +99999,9
n-5 o oot 0,01 um -9999,99 bis +9999,99
L-h oo 0,001 um -999,999 bis +999,999

B Wenn "Geschwindigkeit" als Messtyp ausgewdhlt ist (Seite 3-53)

Funktionshummer Anzeigeauflésung Einheit Anzeigebereich
L-a 0 0,1 m/s -99999,9 bis +99999,9
L-t oot 0,01 m/s -9999.99 bis +9999.99
L-d oo 0,001 m/s -999,999 bis +999,999
-3 0 0.1 mm/s -99999,9 bis +99999,9
n-Moont 0,01 mm/s -9999,99 bis +9999,99
-5 oond 0.001 mm/s -999,999 bis +999,999
L-h o oondid 0,0001 mm/s -99,9999 bis +99,9999

B Wenn "Beschleunigung"” als Messtyp ausgewaihlt ist (Seite 3-53)

Funktionshummer Anzeigeauflésung Einheit Anzeigebereich
o-o 0,1 km/s? -99999,9 bis +99999,9
L-t oot 0,01 km/s? -9999,99 bis +9999,99
L-¢ oot 0,001 km/s? -999,999 bis +999,999
d-3 0.1 m/s? -99999,9 bis +99999,9
n-4o oot 0,01 m/s? -9999,99 bis +9999,99
-5 oond 0,001 m/s? -999,999 bis +999,999
L-h o Oonod 0,0001 m/s? -99,9999 bis +99,9999
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Einstellen der Einheit und der Anzeigeauflésung

Mit den folgenden Schritten stellen Sie zum Beispiel OUTO1 ein.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Einstellungen (at)

auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die Taste 4 ,um den gewiinschten OUT-Kanal
(OUTO1, olik-1 ) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-

Taste.

4 Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol G

(Anzeigeauflosung, i) auszuwéhlen, und driicken Sie dann

die ENT-Taste.

5 Driicken Sie die Taste A , um das Funktionssymbol G-3

(Einheit: mm, Anzeigeauflésung: 0,00001,
Ii-1) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerét kehrt in den Messmodus zurUck.

> HINWEIS
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Nach dem Andern der Anzeigeeinheit und der Anzeigeauflésung werden die Einstellungen fur die
Anzeige der numerischen Werte fur dieselbe OUT-Nummer derselben Programmnummer (Toleranz,
Skalierung, Offset und Skalieren der analogen Ausgabe) sowie der Einstellwert fur die automatische

Nullstellung zurtickgesetzt.
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Skalierung des Analogausgangs

Der analoge Spannungsausgang kann innerhalb des Bereichs von £ 10,5 V in eine
gewlnschte Ausgangsspannung skaliert werden.

Wahlen Sie zum Einstellen der Skalierung zwei Anzeigewerte aus und legen Sie die
jeweiligen analogen Ausgabewerte fest.

Um die Skalierung des analogen Stromstéarkeausgangs (4 bis 20 mA) festzulegen,

verwenden Sie einen Spannungswert, der mit folgender Formel aus dem Stromstarkewert
umgewandelt wurde:

Spannungswert (V) = (Stromstéarkewert [mA] - 12 mA)/0,8

Bereichsuberschreitung auf positiver Seite
Spannung (Stromstarke) +10,8 V (20,64 mA)

+10,5V (20,4 mA)

+10V (20 mA) Punkt 2

OV (12 MA oo )

Wenn Skalierung eingestellt auf:

Punkt 1 H i +10V: +5 mm
—10V (4 MA) freennenennns i -10V: -5 mm
~10,5V (3.6 mA) [ i ;
N : : : >
-5 0 +5  Anzeigewert [mm]
Bereichstberschreitung auf negativer Seite

-10,8 V (3,36 mA)

> HINWEIS

Wenn die folgenden Bedingungen nicht erfillt sind, erscheint "£rr -55" am Display, und die

Einstellung ist nicht moglich. Dricken Sie die ENT-Taste, um den Fehler zurlickzusetzen, und stellen
Sie die Skalierung erneut ein.

(1) Anzeigewert 1 - Anzeigewert 2 #0
(2) | Ausgangsspannung 2 - Ausgangsspannung 1 10
<

Anzeigewert 2 - Anzeigewert 1

¢ Ausgangsspannungen werden in mV-Einheiten berechnet.
Beispiel: Wenn der Einstellungswert 5,000 V ist, steht in der Berechnungsformel 5000.
¢ Die Berechnungsmethode des Anzeigewerts variiert je nach Mindest-Anzeigeeinheit.

Beispiel: Wenn der Eingabewert 0,500 mm betragt, werden folgende Werte fur die Berechnung
verwendet.

Anzeigeaufldsung 0,01 0,001 0,0001 0,00001
Einheit mm mm mm mm
Wert in der Berechnungsformel 50 500 5000 50000
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Einstellen der analogen Ausgangsskalierung
Mit den folgenden Schritten stellen Sie die folgende analoge Skalierung fir OUTO1 ein

(Beispiel).
Details zur Messung Messwert Anzeige
Anzeigewert 1 -5.000 -d &P
Punkt 1
Analoge Ausgangsspannung 1 -10.000 {-ollt
Anzeigewert 2 5.000 -d 5P
Punkt 2
Analoge Ausgangsspannung 2 10.000 ol
1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.
2 Driicken Sie die 4 Taste, um die OUT-Einstellungen (li) e
auszuwdhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. 1 1)
AT

Driicken Sie die A Taste, um den gewiinschten OUT-
Ausgang (OUTO1, oli: - {) auszuwéhlen und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die > Taste, um das Funktionssymbol H
(Analogskalierung, ) auszuwéhlen und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Legen Sie mit den Tasten Pp und 4 den Anzeigewert 1
fiir den Punkt 1 fest und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Legen Sie mit den Tasten p und A den Wert 1 der
analogen Ausgangsspannung fiir den Punkt 1 fest und
driicken Sie dann die ENT-Taste.

OH_0co _Oo omm

OW_Oco [Oio onm

_ i
Lo

(NN

OH_Jco (o

) (
L

OH 0o [o omm

I I,

L Ly

O’ _0co Oo omm

(_ 1 c
)

OH_ Oco [Oio Omm

W XAXIAIN

(et

OHJco (o OTim

Lo
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7

8

E

3-52

Legen Sie mit den Tasten Pp und 4 den Anzeigewert 2
fiir den Punkt 2 fest und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Legen Sie mit den Tasten Pp und A den Wert 2 der
analogen Ausgangsspannung fiir den Punkt 2 fest und
driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messstatus zurtck.

e oo o |
o ey

L Ly

OH_dco 0o amm

S O
Co
Iy
L

OHl__0co Lo oTm

(AN
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Einstellen des Messtyps (Messtyp)

Mit dieser Funktion kénnen Sie gemaR der erforderlichen Messung den Messtyp
festlegen.

Funktionsnummer Messtyp Messung
-0 ds Weg Misst den Weg.
-0kl Geschwindigkeit | Berechnet die Geschwindigkeit anhand der Abstandsanderung.
I'E II;'[

T Beschleunigung | Berechnet die Beschleunigung anhand der Abstandsanderung. .

¢ Die Grenzen der Berechenbarkeit von Geschwindigkeit und Beschleunigung hdngen vom
Abtastzyklus ab. Unter "Verhaltnis zwischen Abtastzyklus und Messbereich im Modus
Geschwindigkeit/Beschleunigung" (Seite A-11) finden Sie n&here Angaben dazu.

¢ Die mittels Geschwindigkeits- oder Beschleunigungsmessung erhaltenen OUT-Daten kénnen nicht
als Berechnungsdaten fur einen anderen OUT-Kanal verwendet werden.

¢ Die Anzahl der OUT-Kanale, die fur die Geschwindigkeits-/Beschleunigungsmessung eingestellt
werden kénnen, hangt wie folgt vom Abtastzyklus ab: 2,55 ps: 1, 5 ps: 2, 10 ps: 4, und 20 ys und
langer: 12. (Wenn die Anzahl der OUT-Kanéale Uber dem Grenzwert liegt, wird ein Alarmwert fur die
Uberzahligen OUT-Kanéle ausgegeben.)

e Wenn fUr den Messkopf der Messmodus "Transparentes Objekt" oder "Transparentes Objekt 2"
verwendet wird, erfolgt die Berechnung von Geschwindigkeit/Beschleunigung stets anhand der
ersten Spitze.

Einstellen des Messtyps

Mit den folgenden Schritten stellen Sie zum Beispiel OUTO1 ein.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste 4 , um die OUT-Einstellungen (i) Sm Do Do O
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

_ i
Lo

O’ _Oco [io omm

3 Driicken Sie die Taste 4 , um den gewiinschten OUT-Kanal ST P ——

(OUTO1, olit -1 {) auszuwiéhlen, und driicken Sie dann die ENT- | _ ) (L 171

Taste. DR N
OH GO (Lo gTiM

0t

L, et
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4 Driicken Sie die Taste ’ , um das Funktionssymbol |
(Messtyp, ) auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

5 Driicken Sie die Taste 4 ,um I-1(Weg, - )
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.
Die Einstellung wird gespeichert.

6 Driicken Sie die SET-Taste.

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.
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3 Funktionseinstellungen

Allgemeine Einstellungen (OPTION)

Dieser Abschnitt beschreibt die Funktionen, die fiir alle Programmnummern gelten.

Liste der Funktionen und Funktionsnummern

. Funktion Funktionsnummer i
Funktions- =i Siehe
symbol unktions- Seite

y! anzeige 1] 1 2 3 4 5 6 7 8

Abtast- 100 | 200 |500 | 1000

P zyklus 255pus | 5ps 10 ps 20 ps| 50 ps us us us us Seite
R ERERERERE RS
Interferenzunter- 2 3

b driickung AUS Gruppen | Gruppen geétoe
Hl'_'CEr DFF F”:n'l:ln H'C:E'Eu‘t
Synchronisations- . .

I anzeige SYNCO1 bis 12 Seite

- __— Auf ON/OFF stellen 3-62
I:lljln;_
Toleranzaus- Ausschalt-

d gabe-Format DCIEINY Halten verzogerung geétge
D’FDF!": I‘IDKEHL HE:LEIl E:E;_r':l'

) 20

P Strobe-Zeit | 2 ms 5ms 10 ms ms Seite

- = = — — - 3-64
Sk nk c 5 W ch
Daten- )

r speicher Seite

= 3-65

IJ"'J;:F
Analog- )

g ausgang | GHo1 bis CH12 Soe
Ao-abit
Alarm- System- | Messwert- ’ )

" ausgabetyp | alarm alarm Beide geeltge
ALA SMRALA | olfERLA | RALL

* Die grau schattierten Zellen (

werden (Seite 3-65).

) werden standardmaBig eingestellt.
* Fur die Funktion "F " mussen die Unterfunktionen der Daten- und Speicherzyklenanzahl eingestellt
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Liste der Funktionen und Einstellbereiche

Funktionssymbol Parameter Einstellbereich Ausgangswert| Anmerkung

A Abtastzyklus 2,55/5/10/20/50/100/200/500/1000 s 200 ps

\ Interferenz-

b unterdriickung AUS/AB-EIN/ABC-EIN AUS

r gﬁ‘fgmga“ons' EINJAUS fir OUTO1 bis 12 Alles AUS

d 'Iglrenr%rt]zausgabe— Normal/Halten/Ausschaltverzégerung Normal

by Strobe-Zeit 2/5/10/20 ms 2ms

1 bis 1200000 (je nach OUT-Nummer, fur
Pt Anzahl der Daten welche die Daten gespeichert werden) 100000
Speicherungszyklus | 1/2/5/10/20/50/100/200/500/1000/TIM 1

CHO1 =

- . ouTot,

H Analogausgang CHO1 bis 12 CHO? =
ouT02

u Systemalarm/Messwertalarm/ System-

i Alarm-Ausgabetyp beides alarm
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Anzeigen beim Einstellen der allgemeinen Funktionen

OPTION Abtastzyklus
OHl o (Lo aTim OH (0G0 [Lo [my'
DL | T o
Lot [y Ny N
Interferenzunter- i
driickung

Ow Oco [Oio OTm

] I

N )
Synchronisation- i 3
seinstellung

OHl (JGo (o aTm
i )
AR
Komparator- i

Ausgabeformat
DOl 0Jco [(OLo anm

g -
L
Strobe-Zeit ~l¢

OH OGO [OLo OTm
—3 - -
- - ‘o

b O T T

Datenspeicher ~L

O’ _0co [o oTm

g R
[y

Analogausgang slo

Ow_0co [Oio OTim
-

1 _
U A
Alarmausgabetyp ~L

OwOco [Oio OTm
- -
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Einstellen des Abtastzyklus

Mit dieser Funktion wird der Abtastzyklus flr die Messungen eingestellt. Verwenden Sie
den Ausgangswert im Normalbetrieb. Wenn die Abtastung rascher erfolgen soll, missen
Sie die Werte verringern. Wenn das auftreffende Licht sehr schwach ist, missen Sie die

Werte erhéhen.

Funktionsnummer Funktion (Abtastzyklus)
R-0 255 2,55 s
R-1 5 5us
A-¢ 10 10 ps
R-3 20 20 us
H-4 50 50 ps
R-5 0D 100 s
A-Rcon 200 ps
R-T 00 500 ps
RPN i 1000 ps

Mit den folgenden Schritten wird der Abtastzyklus zum Beispiel auf 500 ps eingestellt.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die A Taste, um die Allgemeinen

OH _0dco (Lo aTm

|
Einstellungen (o o) auszuwéhlen und driicken Sie dann die 1 :

ENT-Taste.

3 Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol A S Do O D
(Abtastzyklus, 1) auszuwéhlen und driicken Sie dann die R el
ENT-Taste. QL -

OJH  [0OcGo (Lo 1M
)
] Ny

4 Driicken Sie die 4 Taste, um A-7 (500 ps, fi-7) e o o
auszuwdhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. |:| o 1
Die Einstellung wird gespeichert. " l

OH Jco (o aTim

5 Driicken Sie die SET-Taste. _ 0

N

Das Geréat kehrt in den Messstatus zurlck.
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> HINWEIS

¢ Die Beziehung zwischen dem Messmodus des Messkopfs, dem Abtastzyklus und der Anzahl der

aktiven OUT-Ausgéange ist in der untenstehenden Tabelle veranschaulicht.

* Wenn fur jeden Messkopf mehrere Messmodi eingestellt wurden, haben die Messmodi im oberen
Teil der nachstehenden Tabellen Prioritat.
(Hohe Prioriat: Halbdurchlassig = Transparentes Objekt & Transparentes Objekt 2 - Normales/
Halbtransparentes Objekt : niedrige Prioriat)

Anzahl der OUT-Ausgénge (keine Berechnung zwischen den OUT-Ausgéngen)

Messmodus

(Seite 3-8) 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12
Halbdurchlassig 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
Transparentes Objekt 10 10 10 10 10 10 10 10 20 20 20 20
Transparentes Objekt 2 5 5 5 5 10 10 10 10 20 20 20 20
Normales/Halbtranspa- | 5 55| 255| 5 | 5 | 10 | 10 | 10| 10| 20 | 20 | 20 | 20

rentes Objekt

Abtastzyklus [us]

Wenn die Operatoren ADD, SUB, P-P, MAX, MIN und AVE fur die Berechnung zwischen den OUT-

Ausgéngen verwendet werden, benutzen Sie folgende Tabelle:

Anzahl der OUT-Ausgénge (Berechnung zwischen den OUT-Ausgéngen)

Messmodus 1] 23] a5 6] 7] 8] 9] 10]11]12
Halbdurchlassig 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200 | 200
Transparentes Objekt 20 | 20 50 | 50 | 50 50 [ 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
Transparentes Objekt 2 20 | 20 50 | 50 | 50 50 [ 100 | 100 | 100 | 100 | 100 | 100
Normales/Halbtranspa-

rentes Objekt 20 20 50 50 50 50 | 100 | 100 [ 100 | 100 | 100 | 100

Uberzahligen Ausgange gesendet.)

Abtastzyklus [us]
* Die Anzahl der Ausgéange, die fur die Geschwindigkeits-/Beschleunigungsmessung eingestellt

werden kénnen, hangt wie folgt vom Abtastzyklus ab: 2,55 ps: 1, 5 ps: 2, 10 ps: 4, und 20 ys und
langer: 12. (Wenn die Anzahl der Ausgénge Uber dem Grenzwert liegt, wird ein Alarmwert fur die
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Einstellen der Funktion Interferenzunterdriickung

Wenn mehrere Messkdpfe angeschlossen und in geringem Abstand voneinander montiert
sind, empfangen sie méglicherweise Licht, das von einem anderen Messkopf emittiert
worden ist, was zu Messfehlern fuhrt. Die Interferenzunterdrickung weist jeden Messkopf
einer von bis zu drei Gruppen (A bis C) zu, die ihr Licht abwechselnd emittieren. Das
verhindert Interferenzen mit den Messkopfen der anderen Gruppen.

Wenn die Messpunkte nahe Wenn die Dicke eines transparenten
beieinander liegen Objekts gemessen wird

3 3IN3A3M

Im nachfolgenden Beispiel zeigen wir Ihnen, wie Sie die Interferenzunterdrickung fur die
Gruppen A und B aktivieren.

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste A4 , um die Allgemeinen o o Do o |
Einstellungen ("t «wn) auszuwéhlen, und driicken Sie dann _ oL - o !
die ENT-Taste. L

Ox_dco 0o amm

3 Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol B S Oe oo O
(Interferenzunterdriickung, ) auszuwihlen, und driicken [T Ol
Sie dann die ENT-Taste. POV L)
OH o (o aTm
)
N
4 Driicken Sie die Taste 4 ,um B-1(AB-EIN, 4- {) .
auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste. | I |
O |
O 0co (Ol (=i
o _
Nt
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5 Driicken Sie die Taste A , um die Gruppe auszuwahlen,
der Messkopf 01 zugewiesen werden soll, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.
Wiederholen Sie diesen Schritt fUr alle Messkopfe, die Sie beim
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" eingetragen haben
(Seite 3-79).

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerat kehrt in den Messmodus zurUck.

> HINWEIS

OH_0co Lo oTm
—4 '-

| S
(X

L_rr
R X

{
OH_0co Oo omm

{

l

Der Abtastzyklus betragt das Doppelte des festgelegten Werts, wenn die Interferenzunterdriickung

auf AB-EIN gestellt ist, und das Dreifache, wenn sie auf ABC-EIN gestellt ist.
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Einstellen des externen Synchroneingangs (Synchronisationseinstellung)

Mit dieser Funktion kénnen Sie fur die einzelnen OUT-Kanale festlegen, ob die Steuerung
per Synchroneingang verwendet werden soll. Die folgenden zwei Optionen stehen zur

Auswahl.

Funktionshummer

Synchronisation

Funktion

Deaktiviert die Steuerung per Synchroneingang (TIMING1,

Al O aFF Asynchron ZERO1 und RESET1) sowie die automatische Ubertragung per
RS-232C.
~ Aktiviert die Steuerung per Synchroneingang (TIMING1, ZERO1
S4al O on Synchron und RESET1), die automatische Ubertragung per RS-232C

sowie die Synchronisierung der Speicherung.

* O steht fur die OUT-Nr. (01 bis 12)

Einstellen der Synchronisation

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste 4, ,um die Allgemeinen TR
Einstellungen (aF: «an) auszuwéhlen, und driicken Sie dann o . !
die ENT-Taste. L
OH_deo [Owo OTm
3 Driicken Sie die Taste P , um das Funktionssymbol C oW Do O 0w
(Synchronisation, [ ) auszuwihlen, und driicken Siedann | 00" _(IC IC
die ENT-Taste. ] g
OH 0o [Jwo aTm
L0l
NN
4 Driicken Sie die Taste 4 , um Asynchron (oFF) oder D oo o
Synchron (zn ) auszuwiahlen, und driicken Sie dann die Nl
ENT-Taste. )
OH_0co 0o aTm
Die Einstellung wird gespeichert. YN
Wiederholen Sie diesen Schritt fur alle OUT-Ausgénge, die Sie | 3 070 o0 |

beim Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Ausgénge"

eingetragen haben (Seite 3-78).

3]

Driicken Sie die SET-Taste.

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.

Siehe auch "E/A-Kontakte" (Seite 4-1).
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Einstellen des Formats der Toleranzausgabe

Mit dieser Funktion kénnen sie das Format der Toleranzausgange festlegen.
Die folgenden drei Arten stehen dabei zur Auswabhl.

Funktionshummer Ausgangsformat Funktion

d-Il nornfl Normal Die Ausgabe erfolgt gemaB dem Toleranzwert.
Halt den eingeschalteten Ausgang. Gibt den Ausgang frei,

R R D )

o noLd Halten wenn der Messwert zurlickgesetzt wird.

~ Ausschaltverzégerung von 60 ms fir den Normal-Ausgang.

d-¢ dELRM Ausschaltverzogerung | Beim Zurtcksetzen des Messwerts fallt das Signal ebenfalls

ab.

Einstellen des Formats der Toleranzausgabe

1
2

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste A , um die Alilgemeinen
Einstellungen ('t «n) auszuwdhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol D
(Toleranzausgabe-Format, ) auszuwéhlen, und driicken
Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 ,um D-1 (Halten, - /)
auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerét kehrt in den Messmodus zurUck.

OHJco (o OTim l

1) |
- w' e - -
L Ly

OH_0co (o oTm

OH Oco 0w OTim
~ —3 — 4
| I | .i_ L
N g a )

OH_Jco (o OTim

" -

- - . - - -
oLt

OH__0co (o oTm

a

V'

OH_Oco 0o aTm

o

- - -

o
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Einstellen der Strobe-Signaldauer (Strobe-Zeit)

Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Zeitdauer bis zum Einschalten des Strobe-Ausgangs
(Einzelimpuls-Ausgangszeit) festlegen.
Die Impulsbreite kann aus den folgenden vier Arten ausgewahlt werden.

Funktionsnummer | Funktion (Strobe-Ausgabedauer)
E-qoZ 2ms
E-t05 5ms
-2 i 10 ms
-3 00 20 ms

* Nahere Einzelheiten Uber das Zeitablaufdiagramm entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Zeitablaufdiagramme" (Seite 4-16).

¢ Nahere Einzelheiten zur Taktung von Bindrausgéngen entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
'Bindrausgange" (Seite 4-20).

Einstellen der Impulsbreite des Strobe-Signals

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste 4, ,um die Aligemeinen R,
Einstellungen (- wn) auszuwéhlen, und driicken Sie dann - : ) - i
die ENT-Taste. L

OH_0co (o aTm

3 Driicken Sie die Taste [ , um das Funktionssymbol E Tn Do 0o orm
(Strobe-Zeit, £ ) auszuwahlen, und driicken Sie dann die [ ] e
ENT-Taste. (DN g g

OH 0Oco Owo aTm
c_L o
AL 0

4 Driicken Sie die Taste A , um E-2 (Impulsbreite: 10 ms, S Do O o
£-7') auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste. l: - j
Die Einstellung wird gespeichert. L L

OH (G o 1M

5 Driicken Sie die SET-Taste. 'l 'l 'l

Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.

CIITER

Diese Einstellung wird ignoriert, wenn als Messmodus (Seite 3-37) "Normal" ausgewahlt ist.
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Messwerte im internen Speicher ablegen (Datenspeicherfunktion)

Die Modellreihe LK-G5000 kann bis zu 1.200.000 Messwerte im internen Speicher ablegen,
und zwar bei jeder Aktivierung des Synchroneingangs oder in einem Speicherungszyklus.
(1.200.000 ist die Gesamtanzahl, wobei die fur die einzelnen OUT-Kanéle verfligbare Anzahl
davon abhéngig ist, fur wie viele OUT-Kanale Daten gespeichert werden sollen.) Die
gespeicherten Daten kénnen Uber die RS-232C-Schnittstelle oder die Software LK-
Navigator 2 gelesen und Uberprift werden.

Mit den Funktionsnummern und Unterfunktionsnummern kénnen Sie die nachfolgend
aufgelisteten Einstellungen treffen.

Symbol der Auswahl des Symbol der Auswahl des
Unterfunktion Speicherungszyklus Unterfunktion Speicherungszyklus
F-Fon x 1 (Abtastzyklus) F-FORmn x 100

TR X2 F-FOM 2O x 200

RPN x5 F-FOR SO0 x 500

FoFOY M x 10 F-FDS oo x 1000

F-FoM A0 x 20 F-Fil b Synchronisationseingabe
F-FO% 5D x 50

¢ Bei dem zu speichernden Datenelement handelt es sich um den Messwert des OUT-Kanals nach
der Verarbeitung im festgelegten Messmodus und den sonstigen Operationen (Seite 3-2).

¢ Der "Speicherungszyklus" wird als Vielfaches des Abtastzyklus festgelegt. Wenn als
Speicherungszyklus "Synchronisationseingabe" festgelegt ist, erfolgt die Speicherung
synchronisiert mit der TIMING1-Eingabe, den Eingaben Uber die Software LK-Navigator 2 oder der
Schaltflache "Simultantaktung" des LK-HD1001.

¢ Die Speicherung wird beendet, wenn die Anzahl der gespeicherten Daten den zuvor festgelegten
Wert Uberschreitet.

* Die Speicherungszeit kann mit der Formel "Abtastzyklus x Speicherungszyklus x Anzahl der Daten"
berechnet werden.

* Selbst wenn der Aktualisierungszyklus, der durch die Anzahl der Mittelungsmessungen festgelegt
wird, langer als der Abtastzyklus ist, erfolgt die Datenspeicherung aufgrund des Abtastzyklus. In
diesem Fall speichert das System solange den gleichen Messwert, bis der Messwert aktualisiert wird.

¢ Selbst wenn wahrend der Speicherung "Nullstellung" oder "RESET" eingegeben wird, setzt das
System die Speicherung fort, ohne die gespeicherten Daten zu I6schen.

¢ Wenn diese Funktion wiederholte Male gestartet und gestoppt wird, speichert das System die
neuen Daten nach den alten Daten.

* Vom Anzeigefeld (HD500) aus kann die Anzahl der gespeicherten Daten héchstens auf 999.999
gesetzt werden.

Starten/Stoppen der Datenspeicherung und Loschen der Daten

Bedingungen zum Starten der
Datenspeicherung

« Startbefehl Uber die RS-232C-Schnittstelle
¢ Befehl Uber die Setup-Software LK-Navigator 2

Bedingungen zum Stoppen
der Datenspeicherung

 Stoppbefehl tUber die RS-232C-Schnittstelle
¢ Befehl Uber die Setup-Software LK-Navigator 2

Bedingungen zum Léschen
der gespeicherten Daten

Jeder der folgenden Félle, solange der Speichervorgang beendet ist:

Wenn die voreingestellte Anzahl der gespeicherten Messwerte erreicht ist

Wenn vom Einstellmodus oder Kommunikationsmodus in den Messmodus umgeschaltet wird
Wenn der Initialisierungsbefehl Uber die RS-232C-Schnittstelle gesendet wird

Wenn der Initialisierungsbefehl Uber die Setup-Software LK-Navigator 2 erteilt wird

Wenn das Gerat ausgeschaltet wird

Wenn die Programmnummer geandert wird
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Einstellen der Datenspeicherung

1
2

3-66

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste A4 , um die Allgemeinen
Einstellungen ("t «wn) auszuwéhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol F
(Datenspeicherung, ) auszuwéhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Legen Sie mit den Tasten P und A die Anzahl der zu
speichernden Daten fest und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

In diesem Beispiel wurde "1000" eingestellt.

Driicken Sie die Taste 4 , um den Speicherungszyklus ()
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wurde "50x" eingestellt.

Driicken Sie die Taste A , um auszuwahlen, ob der
derzeit angezeigte OUT-Wert in die gespeicherten Daten
aufgenommen werden soll (on) oder nicht (25 ) und
driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.
Wiederholen Sie diesen Schritt fur alle OUT-Anschlusse, die
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Sie beim Parameter "Anzahl der aktiven OUT-AnschlUsse" eingetragen haben (Seite

3-78).

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurdck.



3 Funktionseinstellungen

OUT-Zuweisung an analoge Ausgédnge

Den analogen Ausgangen werden OUT-Kanéle zugewiesen. Das Steuergerat besitzt zwei
analoge Ausgange und jede Messkopf- Erweiterungseinheit einen Ausgang.

Einstellen des analogen Ausgangs
1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die Taste A , um die Alilgemeinen
Einstellungen (.t «n) auszuwdhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol G
(Analogausgang, ) auszuwdhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

4 Driicken Sie die Taste 4 , um den analogen
Ausgangskanal auszuwéhlen, dem der OUT-Anschluss
zugewiesen werden soll, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

5 Driicken Sie die Taste A , um den OUT-Anschluss
auszuwahlen, der dem in Schritt 4 ausgewéhlten analogen
Ausgangskanal zugewiesen werden soll, und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.
Wiederholen Sie die Schritte 4 und 5 fur alle OUT-Anschlusse,

OH__0co Lo oTm
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OH Oco Oio omm
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N AR

die Sie beim Parameter "Anzahl der aktiven OUT-AnschlUsse" eingetragen haben

(Seite 3-78).

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerét kehrt in den Messmodus zurUck.
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen des Alarmausgabetyps (Alarmausgabetyp)

Mit dieser Funktion kénnen Sie den auszugebenden Alarmtyp auswahlen. Zur Auswahl
stehen: Systemalarm, Messwertalarm oder beides.

Funktionshummer

Alarmausgabetyp

Funktion

Es wird ein Alarm ausgegeben, wenn ein Systemalarm
auftritt. Sobald ein Alarm ausgegeben wurde, halt das

uon Cucm T t m | m - - A

nouadankn Systemala System das Signal, bis die Stromversorgung ausgeschaltet
wird.

Mol olem g Messwertalarm Es wird ein Alarm ausgegeben, wenn die empfangene

Lichtintensitat zu schwach oder zu stark ist.

Beide

ausgegeben.

Es werden sowohl System- als auch Messwertalarme

Die Ausgabe verwendet einen Arbeitskontakt (N.C. - Normal geschlossen). Der Kontakt ist
kurzgeschlossen, wenn er AUS ist, und offen, wenn er EIN ist.

Einstellen des Alarmausgabetyps

1
2
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Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die Taste 4 , um die Allgemeinen
Einstellungen (ot xn) auszuwéhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol H
(Alarmausgabetyp, ) auszuwéhlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste 4 , um H-1 (Messwertalarm, 4- !)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurdck.
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen der Umgebungsfunktionen (ENV)

Dieser Abschnitt beschreibt, welche Geréteeinstellungen Sie vornehmen kénnen.

Liste der Funktionen und Funktionsnummern

Die folgenden funf Einstellungen kénnen unter den Umgebungseinstellungen
vorgenommen werden. Die Funktionen und Einstellwerte sind in der folgenden Tabelle

dargestellt.
Funktions- Funktion Funktionsnummer Siehe
symbol | Fynktionsanzeige (1] l 1 l 2 3 4 Seite
RS-232C Baudrate
rad3d RHHHH 153200 ‘ IEMED Thln {15200
P Par_itét Seite
Fubn odd | non 3-72
Automatische Ubertragung
DFF oan
Eingabe
Uber
. éﬁlssvtvjm ncé;er Schalttafel | externe Seite
o Eingangs- 3-73
klemme
CHARDE PRREL Fuk
- Programm Kopieren Systemreset Seite
- Pel Lol ErRSE S-74
, Tastensperre AUS EIN Seite
o =
Laf¥ ofF an 876
Anzahl aktiver Sei
£ OuTs 2 (E-00)bis 12 (E- @) e
L 3-78
[N T
Anzahl aktiver )
F Képfe 2(F-00) bis 12 (F- ) Soie
H-LCnk
Anzahl aktiver
_ analoger _ _ ;
b Ausgabekanale | 2 (Li-0) bis 12 (Li- i) geétg
Ro-Cnk
LAN-Einstellung | Die werksseitigen Einstellwerte lauten wie folgt:
M IP-Adresse: 192.168.10.10 Seite
! Subnetzmaske: 255.255.255.0 3-81

LAn

Standard-Gateway: 0.0.0.0

* Die grau schattierten Zellen (

) werden standardmaBig eingestellt.
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3 Funktionseinstellungen

Liste der Funktionen und Einstellbereiche

Die folgende Tabelle zeigt die Funktionseinstellungen (Ausgangswerte) zum Zeitpunkt der
Auslieferung sowie die einstellbaren Bereiche.

Funktions-

symbol Parameter Einstellbereich Ausgangswert | Anmerkung

Baudrate 9600/19200/38400/57600/115200 bps 9600 bps

n Paritat NON/EVEN/ODD NON
Automatische
Ubertragung AUS/EIN AUS

b Auswahl der Bedienfeld/externe Klemme Bedienfeld

= Einstellung

C Programm Kopieren/Initialisieren

d Tastensperre EIN/AUS AUS

L éTJZ'?shl aktiver 2 bis 12 5

e Anzahl aktiver .

F Kopfe 2 bis 12 2

~ Anzahl aktiver
L analoger 2 bis 12 2
Ausgabekanale

Adresseinstellbereich:

000.000.000.000 bis 255.255.255.255

" ! Die werksseitigen Einstellwerte lauten wie folgt:
f LAN-Binstellung 1" ip_agresse: 192.168.10.10

* Subnetzmaske: 255.255.255.0

* Standardgateway: 0.0.0.0
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3 Funktionseinstellungen

Anzeigen in der Umgebungseinstellung

ENV

OH_0co [o

aTm

LA

RS-232C
OH0Go [ oTm
P R i
R e [ %
Einstellung-
sauswahl ‘l’
OH - JGo (Lo [mpy
R
Lo
Programm Jo
OH (JGo (Lo aTm
oo
IR

Tastensperre slo

0w Oco Oio OTim

[N
L

Anzahl aktiver
OUTs ‘l’

OH OGO [OLo oTmM

I N R
oL

Anzahl aktiver
Képfe ‘l’

OH_0Oco (Lo aTmm

N R
N T

Anzahl aktiver analogeri
Ausgabekanéle

OH_0co o aTnm

r_ L
DO N NN

LAN-Einstellung slo

Ow0co Oio OTim

[
Lt
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen der RS-232C-Kommunikationsparameter (RS-232C)

Mit dieser Funktion kénnen Sie die Kommunikationsparameter und Ausgabeoperationen
der RS-232C-Schnittstelle festlegen.
Néahere Einzelheiten zur RS-232C-Kommunikation der Modellreihe LK-G5000 entnehmen
Sie bitte dem Abschnitt "RS-232C-Schnittstelle" (Seite 5-1).

Funktionshummer

Einstellelement Auswahl

Anmerkung

A-50 bis A-&"

Legt die
Kommunikationsgeschwindigkeit

fur die Daten fest. 115200

9600/19200/38400/57600/

Einheit: bps

H-P1 bis H-F7

Legt die Paritat fest. Ungerade (ODD)

Keine (NON) / Gerade (EVEN) /

R-50 bis A-

Legt die automatische
Ubertragung fest.

i

AUS/EIN

Andern der RS-232C-Kommunikationseinstellungen

1
2
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Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen
(£nu) auszuwiéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol A (RS-
232C, 1) auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-
Taste.

Driicken Sie die A Taste, um A-B2 (Baudrate: 38400 bps,
A-hc') auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.

Legen Sie nach dem gleichen Verfahren auch die Paritat
und die automatische Ubertragung fest.

Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurdck.
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3 Funktionseinstellungen

Einstellen des Programmumschaltverfahrens (Einstellungsauswahl)

Mit dieser Funktion kénnen Sie auswahlen, ob die Umschaltung der Programmnummern
Uber das Anzeigefeld oder Uber einen externen Eingangskontakt erfolgen soll.

Einstellungsaus-

Funktionsnummer wahl Funktion
Ll PRAEL Anzeigefeld Bedienfeld / LK-Navigator 2 / RS-232C /

Erweiterungseinheit (CC-Link oder DeviceNet)

_ Eingabe tber
h-l Edk externe Externer Eingangskontakt
Eingangsklemme

Einstellen des Programmumschaltverfahrens

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen e
(£nw ) auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

.
C

OH_0Oco (Lo syl

3 Driicken Sie die Taste ’ , um das Funktionssymbol B S Do oo o
(Einstellungsauswabhl, ) auszuwéhlen, und driicken Sie ) I ] g
dann die ENT-Taste. RN

Ol JGo (o oTm
L g
Lo

4 Driicken Sie die 4 Taste, um B-0 (Bedienfeld, - Dn oo oo omm

auszuwdhlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste. Lot

Die Einstellung wird gespeichert.

OH_0co Oo omm

5 Driicken Sie die SET-Taste. 'U ,L'l i 'l. 'l
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurUck. =

> HINWEIS

Wenn die Umschaltung der Programmnummer Uber einen Befehl von der RS-232C-Schnittstelle, CC-
Link oder DeviceNet erfolgen soll, stellen Sie diesen Parameter auf "Panel operation" (Bedienfeld) ein.
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3 Funktionseinstellungen

Programm kopieren/initialisieren (Programm)

Mit dieser Funktion kénnen Sie ein Programm kopieren oder initialisieren.

Funktionshummer Operation Funktion
_ ~ Zum Kopieren eines Programms mussen Sie die Programmnummer
L-0 Dol Kopieren der Quelle und die Programmnummer des Ziels des
Kopiervorgangs angeben.
- - oncr Zum Initialisieren eines Programms mussen Sie lediglich die
r_ Do [
LTroernan Systemreset | N mmer des betreffenden Programms angeben.

Kopieren eines Programms

1
2

3-74

Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen
(£nu ) auszuwiéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol C
(Programm, [ ) auszuwahlen, und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste A , um C-0 (Kopieren, [ -i
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste A , um die Programmnummer der
Quelle auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wird als Quelle die Programm-Nr. 1
ausgewahit.

Driicken Sie die Taste A , um die Programmnummer des
Ziels auszuwaihlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wird als Ziel die Programm-Nr. 2
ausgewahit.
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3 Funktionseinstellungen

Uberpriifen Sie die Programmnummern von Quelle und Ziel

OH_0co Lo oTm
-

des Kopiervorgangs und driicken Sie dann die ENT-Taste. l_ _l:
Das Programm wird kopiert. #'
Um den Kopiervorgang abzubrechen, drticken Sie stattdessen B e
die SET-Taste. L

8 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerat kehrt in den Messmodus zurUck.

Initialisieren eines Programms

1 Wahlen Sie die Programmnummer aus, die initialisiert werden soll.

2 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

3 Driicken Sie die 4\ Taste, um die Umgebungseinstellungen S o oo o
(£nu) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. 'l: Fi

Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol C
(Programm, [ ) auszuwéhlen, und driicken Sie dann die
ENT-Taste.

Driicken Sie die Taste [, um C-1 (Initialisierung, [- /)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

In diesem Beispiel wird als zu initialisierendes Programm die
Programm-Nr. 3 ausgewahlt.

Uberpriifen Sie die Programmnummer und driicken Sie
dann die ENT-Taste.

Das Programm wird initialisiert.

Um die Initialisierung abzubrechen, dricken Sie stattdessen
die SET-Taste.

Driicken Sie die SET-Taste.

Das Gerat kehrt in den Messmodus zurick.
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3 Funktionseinstellungen

Verhindern ungewollter Eingaben am Bedienfeld (Tastensperre)

Mit dieser Funktion kénnen ungewollte Eingaben Uber das Anzeigefeld verhindert werden.
Dadurch kann selbst dann ein Betriebsfehler verhindert werden, wenn versehentlich eine
Betriebstaste gedrtckt wird.

Funktionshummer Tastensperre Funktion
d-0 oFF AUS Die Tastenbedienung Uber das Anzeigefeld ist maglich.
d-1 an EIN Die Tastenbedienung Uber das Anzeigefeld ist nicht méglich.

> HINWEIS

Wenn die Tastensperre aktiv ist, sind alle Arbeitsschritte - mit Ausnahme der Aufhebung der
Tastensperre - deaktiviert.

Festlegen der Tastensperre

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

OH_Jco [io amm
—g

Lo
XX

OH_deo [Owo OTm

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen
(£Au) auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

OH_0co (Lo aTm

3 Driicken Sie die Taste > , um das Funktionssymbol D

(Tastensperre, 4) auszuwahlen, und driicken Sie danndie | fI_ I~ _(i_ IC
ENT-Taste. g
Ol 0o [Jwo aTm
Vo
Lo
4 Driicken Sie die Taste 4 , um D-1 (EIN, J- {) auszuwéhlen, e
und driicken Sie dann die ENT-Taste. d_1
Die Einstellung wird gespeichert. A {
OH_0co 0o oTm
DX
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3 Funktionseinstellungen

Deaktivieren der Tastensperre

1 Driicken Sie die Taste SET mindestens zwei Sekunden lang.
Es wird das Einstellfenster der Tastensperre angezeigt.

2 Driicken Sie die Taste 4 , um D-0 (AUS, d-0)
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die SET-Taste.

Die Tastensperre ist damit aufgehoben, und das Gerat kehrt in
den Messmodus zurtck.
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3 Funktionseinstellungen

Festlegen der zu verwendenden Ausgéngen (Anzahl aktiver Ausgénge)

Mit dieser Funktion wird die Anzahl der zu verwendenden OUT-Kanéle festgelegt.

> HINWEIS

Wenn Sie in den Umgebungseinstellungen die Anzahl der aktiven Messkdpfe oder der aktiven
Ausgénge andern, werden alle Einstellungen des LK-G5000 auBer den Umgebungseinstellungen
zurlickgesetzt. Wenn Sie eine oder mehrere LK-HA100 Messkopf-Erweiterungseinheiten und einen
oder mehrere Messkodpfe anschlieBen, missen Sie unbedingt die Anzahl der aktiven Messkopfe
und der aktiven Ausgénge angeben, bevor Sie die anderen Messeinstellungen andern.

Anzahl der aktiven Ausgénge dndern

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen S Oe o O
(£nu ) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste. [
Lo
OH Jco (dwo aTm
3 Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol E S Ow oo o
(Anzahl aktiver OUTs, i) auszuwéhlen und driicken Sie T
dann die ENT-Taste. DNy
OH Jco (o 1M
N N
4 Driicken Sie die 4 Taste, um die Anzahl aktiver —
Ausgénge auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT- It
Taste. Lo
Nun wird ein Bestatigungsfenster angezeigt. On_0co DL-O’ =i
C
5 Um die Anzahl der aktiven Ausgénge auf diesen Wert zu S Oe o O
andern, driicken Sie die Taste 4 , wahlen Sie "4£5" und cC
driicken Sie dann die ENT-Taste. A0
Die Einstellung wird gespeichert. Om_Qco Qo Omm
Um die Anderung abzubrechen, wahlen Sie "na". AT

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Gerét kehrt in den Messstatus zurlck.
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3 Funktionseinstellungen

Festlegen der zu verwendenden Anzahl an Messképfen (Anzahl aktiver Messkdpfe)

Mit dieser Funktion wird die Anzahl der zu verwendenden Messkdpfe festgelegt.

> HINWEIS

Wenn Sie in den Umgebungseinstellungen die Anzahl der aktiven Messkopfe oder der aktiven
Ausgénge andern, werden alle Einstellungen des LK-G5000 auBer den Umgebungseinstellungen
zurlickgesetzt. Wenn Sie eine oder mehrere LK-HA100 Messkopf-Erweiterungseinheiten und einen
oder mehrere Messkdpfe anschlieBen, mussen Sie unbedingt die Anzahl der aktiven Messkopfe

und der aktiven Ausgénge angeben, bevor Sie die anderen Messeinstellungen andern.

Anzahl der aktiven Messkopfe andern

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen S Do O O
(£nu) auszuwahlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Ow Oco Oio omm

3 Driicken Sie die } Taste, um das Funktionssymbol F S Do oo o
(Anzahl aktiver Messkdpfe, ) auszuwéhlen und driicken TR T e
Sie dann die ENT-Taste. (NS
OHl - JGo (Lo oTmm
or L
g
4 Driicken Sie die 4 Taste, um die Anzahl aktiver —
Messképfe auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT- N Ty
Taste. R
Nun wird ein Bestatigungsfenster angezeigt. On_Qco Dl-"' o
C
5 Um die Anzahl der aktiven Messképfe auf diesen Wert zu S Do oo o
andern, driicken Sie die Taste 4 , wéhlen Sie "4£5" und [Tl g
driicken Sie dann die ENT-Taste. g}
Die Einstellung wird gespeichert. Ow Qoo Cuo D
Um die Anderung abzubrechen, wahlen Sie "na". T

6 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messstatus zurUck.
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3 Funktionseinstellungen

Festlegen der Anzahl der analogen Ausgabekanéle (Anzahl aktiver analoger Ausgabekanéle)

Mit dieser Funktion kénnen Sie festlegen, wie viele analoge Ausgabekanéle verwendet
werden sollen.

Andern der Anzahl aktiver analoger Ausgabekanile

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen v Oe oo o
(£nu) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

o
I

OH_dco 0o amm

3 Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol G S Ow o oo
(Anzahl aktiver analoger Ausgabekanéle, ) auszuwdhlen, - 4
und driicken Sie dann die ENT-Taste. et

OHl__0co 0o oTm
> —

(_ 0 _ L
UL N T

4 Driicken Sie die Taste 4 , um die Anzahl aktiver S Do o O
Messkopfe auszuwihlen, und driicken Sie dann die ENT- -
Taste. DR AN

. . . . OH 0co (Lo aTm
Die Einstellung wird gespeichert. 3
[

5 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurlick.
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3 Funktionseinstellungen

Netzwerk-Verbindung einstellen (LAN-Einstellung)

Mit dieser Funktion kénnen Sie die erforderlichen Parameter einstellen (wie beispielsweise
IP-Adresse, Subnetzmaske und Standardgateway des LK-G5000), um das System per

Ethernet mit einem PC zu verbinden.

. LAN- .
Funktionsnummer Einstellung Funktion

Legen Sie die IP-Adresse des LK-G5000 fest, indem Sie alle vier

H-O PRde IP-Adresse Felder oder Feld O bis Feld 3 verwenden.

A-FLdl bisR-FLd3 Sie sollten das Format "[Feld 0].[Feld 1].[Feld 2].[Feld 3]"
verwenden.

H-1 S-ARS¢ Subnetz- Legen Sie die Subnetzmaske des LK-G5000 fest, indem Sie alle vier

A-FlLdl bis A-FlLd3 |maske Felder von Feld 0 bis Feld 3 verwenden.

H-2  LREEYM Standard- Legen Sie das Standardgateway des LK-G5000 fest, indem Sie alle

L-FLdl bish-FLd3 | gateway vier Felder von Feld 0 bis Feld 3 verwenden.

Einstellen der Parameter

1 Halten Sie die SET-Taste gedriickt.

2 Driicken Sie die 4 Taste, um die Umgebungseinstellungen
(£nu) auszuwéhlen und driicken Sie dann die ENT-Taste.

3 Driicken Sie die Taste } , um das Funktionssymbol H
(LAN-Einstellung, ) auszuwahlen, und driicken Sie dann
die ENT-Taste.

4 Driicken Sie die Taste 4 , um H-0 (IP-Adresse, H-1i
auszuwahlen, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

Der Eingabebildschirm fir Feld 0 wird angezeigt.

5 Verwenden Sie die Tasten P und A , um Feld 0 der IP-
Adresse einzustellen, die dem LK-G5000 zugewiesen
werden soll, und driicken Sie dann die ENT-Taste.

6 Stellen Sie die Felder 1 bis 3 auf die gleiche Weise ein und
driicken Sie dann die ENT-Taste.

Die Einstellung wird gespeichert.
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3 Funktionseinstellungen

7 Stellen Sie die Subnetzmaske (- /) und den Standardgateway (+-Z) wie in den
Schritten 4 bis 6 ein.

8 Driicken Sie die SET-Taste.
Das Geréat kehrt in den Messmodus zurtick.
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E/A-Kontakte

Das vorliegende Kapitel beschreibt die Spezifikationen fiir die E/A-
Kontakte und die Zeitablaufdiagramme.

Bezeichnung und Funktionen der E/A-Anschlisse .............. 4-2

Zeitablaufdiagramme...........cccocoiiiiniieiiee e 4-16
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4 E/A-Kontakte

Bezeichnung und Funktionen der E/A-Anschliisse

Dieser Abschnitt enthélt die Bezeichnungen und Funktionen der E/A-Anschliisse (Ein-/
Ausginge) des LK-G5000 an der 12-poligen Klemmleiste.

Funktion der E/A-Anschliisse

Dieser Abschnitt enthalt einen Uberblick tiber die E/A-Anschlisse und deren Funktionen.

12-polige Klemmleiste

Die 12-polige Klemmleiste wird fUr die allgemeinen Komparator-Ausgange und fur den
Steuerungseingang verwendet.

Kabelspezifikationen: AWG 16 bis 26. Kabelvorbereitung: das Kabel sollte am Ende 9 mm
abisoliert werden (Fur die Stromversorgung AWG 17 (1 mm?) oder AWG 18 (0,8 mm?)
verwenden).

e ——
Ql
qlmL1(]| 12
qlm 1D 11
a1 10
d= 10| 9
Cnm=® 8
Cmu:® 7
ql« LI 6
al=L1D| 5
A 10| 4
de=L10| 3
s | 2
q-LIOD| 1
- 0@
Anschluss- | Signalbezeich- .
Nr. nung Beschreibung
12 COM_IN COM fur Eingang
Kontakt fur Fernabschaltung )
iRl REMOTE des Lasers Spannungsloser Eingang
Ei . Nullstell
10 ZERO1 (;;gsﬁ%s)utom ullsteliung Spannungsloser Eingang (NPN-Typ)
fuh Ei PNP-T
9 RESET1 Reset-Eingang (synchron) Spannungsfufrender Eingang ( ¥P)
= Spannungsloser Eingang 2 (NPN-Typ)
8 TIMING TIMING-Eingang (synchron) Spannungsfthrender Eingang 2 (PNP-Typ)
7 COM_OUT COM fur Ausgang
6 GO Allgemeiner Komparator-
Ausgang NPN offener Kollektor-Ausgang (NPN-Typ)
Systemalarm oder PNP offener Kollektor-Ausgang (PNP-Typ)
5 ALARM Messwertalarm
4 LASER_CTRL1 | Lasersteuereingang 1 Spannungsloser Eingang (NPN—Typ)” ;
3 LASER_CTRL?2 | Lasersteuereingang 2 Spannungsfuhrender Eingang (PNP-Typ)*
2 24 VDC (+) 24 VDC-Spannungseingang
1 24 VDC (-) 0 V-Spannungseingang

*1 Wenn ein Messkopf der Laserklasse 3B angeschlossen ist, wird die Laseremission beim
KurzschlieBen dieses Anschlusses aktiviert. Wenn ein Messkopf der Laserklasse 1, 2 oder 3R
angeschlossen ist, wird die Laseremission beim Offnen dieses Anschlusses aktiviert.

4-2



4 E/A-Kontakte

/\ ACHTUNG

» VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung:
Teile der Ein-/Ausgangsschaltung der Modellreihe LK-G5000 sind intern zusammengeschaltet.
Achten Sie darauf, dass ein Potenzialunterschied zwischen den Kabeln bzw. externen Geréaten
keinen Potenzialunterschied zwischen den intern zusammengeschalteten Klemmen erzeugt. Unter
"VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite 7) finden Sie nahere Angaben dazu.

e NPN-Typ:
Die Anschlisse 24 VDC (-), COM OUT und COM IN sind tber Drosselspulen zusammengeschaltet.
Sie sind auBerdem mit dem Anschluss 0 V der 6-poligen Klemmenleiste und mit dem Anschluss
COM des Erweiterungssteckers Uber Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass
kein Potenzialunterschied zwischen diesen Anschllssen erzeugt wird.

e PNP-Typ:
Die Anschltsse 24 VDC (-) und COM IN sind Uber Drosselspulen zusammengeschaltet. Diese
Anschltsse sind auBerdem mit dem Anschluss 0 V der 6-poligen Klemmenleiste und mit dem
Anschluss COM IN des Erweiterungssteckers tber Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten
Sie darauf, dass kein Potenzialunterschied zwischen diesen Anschllssen erzeugt wird. Die
Anschltisse COM OUT der 12-poligen Klemmenleiste und des Erweiterungssteckers sind
zusammengeschaltet.

¢ Der Anschluss 24 VDC (-) und der Anschluss SG (GND) des RS-232C-Steckers sind Uber
Drosselspulen zusammengeschaltet.
Achten Sie darauf, dass kein Potenzialunterschied zwischen diesen Anschllissen erzeugt wird.

¢ Die elektrischen Spezifikationen finden Sie im Abschnitt "Elektrische Spezifikationen des NPN-Typs"
(Seite 4-12).

* N&here Einzelheiten Uber das Zeitablaufdiagramm entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Zeitablaufdiagramme" (Seite 4-16).
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4 E/A-Kontakte

6-polige Klemmenleiste

Die 6-polige Klemmenleiste wird fir den analogen Ausgang verwendet.
Kabelspezifikationen: AWG 28 bis 16. Kabelvorbereitung: Das Kabel sollte am Ende
6,5 mm abisoliert werden.

IEEEEE

[

N B

Signal-

Anschluss-Nr. bezeichnung

Beschreibung

Analoger Spannungsausgang von OUTO1
6 OouTOo1 (V) Spannungsausgabe im Bereich von £10,5 V, proportional zum
angezeigten Wert

Analoger Stromstarkenausgang von OUTO1

5 OuUTOo1 (A) Stromstarkenausgabe im Bereich von 3,6 mA bis 20,4 mA, proportional
zum angezeigten Wert

4 ouTotoVv Anschluss 0 V von OUTO1
Analoger Spannungsausgang von OUT02

3 OouTo2 (V) Spannungsausgabe im Bereich von £10,5 V, proportional zum

angezeigten Wert

Analoger Stromstarkenausgang von OUT02

2 OuUTO02 (A) Stromstarkenausgabe im Bereich von 3,6 mA bis 20,4 mA, proportional
zum angezeigten Wert
1 ouTo20V 0-V-Anschluss von OUT02

*Die 0-V-AnschlUsse Nr. 1 und Nr. 4 sind zusammengeschaltet.

Der Anschluss 0 V der 6-poligen Klemmenleiste und der Anschluss 24 VDC (-) der 12-poligen
Klemmenleiste sind Uber Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass kein
Potenzialunterschied zwischen diesen Anschlissen erzeugt wird.

¢ Die elektrischen Spezifikationen finden Sie im Abschnitt "Elektrische Spezifikationen des NPN-Typs"
(Seite 4-12).

¢ Nahere Einzelheiten Uber das Skalieren der analogen Ausgabe entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Skalierung des Analogausgangs" (Seite 3-50).



4 E/A-Kontakte

Erweiterungsstecker

Der Erweiterungsstecker wird fir den Komparator-Ausgang von OUTO02, fur den
Steuereingang und fur den Binarausgang verwendet.

Geeigneter Stecker: Modellreihe FX2B (HIROSE Electric Co., Ltd.)

Es ist auch ein 3 m langes Kabel flr den Erweiterungsstecker (OP-51657) erhaltlich ("Liste
der Zusatzprodukte" (Seite A-7)).

21

20 40

Epy

Anschluss- | Signalbezeich- | Beschreibung Adern-
Nr. nung Toleranz Binarausgang| Schaltkreis (Seite 4-12) | farbe
1 COM_IN COM fur Eingang Braun
2 P1 Rot
3 P2 Eingabe "Programm-Nr. umschalten" Orange
4 P3 Spannungsloser Gelb
Eingang (NPN-Typ) e
5 B_IN1 Spannungsfuhrender Gran
6 B_IN2 ) i Eingang (PNP-Typ) Blau
Binarauswahleingabe s
7 B_IN3 Violett
8 B_IN4 Grau
9 B_OUTA WeiB
NPN offi Kollektor-  F——
10 |B_OUT2 N Ausgang (NPNTpy | Schwarz
11 B OUT3 Binarauswahlausgabe PNP offener Kollektor- [ graun
- Ausgang (PNP-Typ) ——
12 B_OUT4 Rot
13 ZERO Automatische Nullstellung (Binarauswahl) Eﬁ]ag’;’:%”g\?gﬁe{yp) Orange
fih
14 |RESET RESET-Eingang (Binarauswah) Eﬁ%g%”?ﬁ,\,up}ey%‘;er Gelb
Spannungsloser
15 | TIMING TIMING-Eingang (Binarauswahl) Eg‘gﬁﬁfﬂgémmgggz Griin
Eingang 2 (PNP-Typ)
Spannungsloser
16 DEC_IN Eingang "Bindrauswahl bestatigen" gg]gr?r?t?n(g,\sﬂ\r‘vg?er Blau
Eingang (PNP-Typ)




4 E/A-Kontakte

Anschluss- | Signalbezeich- | Beschreibung Adern-
Nr. nung Toleranz Binarausgang | Schaltkreis (Seite 4-12) | farbe
NPN offener Kollektor-
17 DEC_OUT Ausgang "Bindrauswahl bestatigen” él%?’ggf?gn(e'\r‘i'\cl)-lrgﬁgr- Violett
Ausgang (PNP-Typ)
18 COM_OUT COM fur Ausgang Grau
19 STROBE Strobe-Ausgabe NPN offener Kollektor- | Wei3
Ausgang (NPN-Typ) [
OUTH (8) HI / OuT1 ouTs Binar (0) PNP offener Kollektor-
20 Binar (0) (LSB) Komparator | Komparator | Ausgang Ausgang (PNP-Typ) Schwarz
Hl-Ausgang |HI-Ausgang | (LSB)
ouT1 ouTs s
21 (B)#g: ((18)) GO/ Komparator | Komparator ihn:r;rl) Braun
GO-Ausgang | GO-Ausgang gang
OuTH ouT8 s
22 S#]J;—: ((28)) Lo/ Komparator | Komparator E'Un:r;? Rot
LO-Ausgang | LO-Ausgang gang
ouT2 ouT9 o
23 (B)ilrgrz(g) HI/ Komparator | Komparator E'un:rég) Orange
HI-Ausgang | HI-Ausgang gang
ouT2 ouT9 s
24 giLr]Jja,—rz((f)) GO/ Komparator | Komparator Ehn:rés') Gelb
GO-Ausgang | GO-Ausgang gang
ouT2 ouT9 o
25 (E?ilrJ];'—rz((S%) Lo/ Komparator | Komparator Ehnsr;? Grin
LO-Ausgang | LO-Ausgang gang
ouT3 ouT10 o
26 Sig;?(g)o)m/ Komparator | Komparator Ehn:rég) Blau
HI-Ausgang | HI-Ausgang gang
OuT3 OuUT10 o
27 gi%;?(%o) GO/ Komparator | Komparator Ehn:rg]) Violett
GO-Ausgang | GO-Ausgang gang
OuT3 ouT10 o
28 gi%;?(g)o) Lo/ Komparator | Komparator Ehn:ra(g) Grau
LO-Ausgang | LO-Ausgang gang
ouT4 OouT11 o
29 gig;f(g)nm/ Komparator | Komparator Ehn:rég) WeiB
HI-Ausgang | HI-Ausgang gang
ouT4 OuUT11 o
30 SiLnJ;:l((ﬂ(;)) GO/ Komparator | Komparator Ehnsarég]o) Schwarz
GO-Ausgang | GO-Ausgang gang
ouT4 OuUT11 o
31 gilﬁg?((m)) Lo/ Komparator | Komparator Etnsar é;” Braun
LO-Ausgang | LO-Ausgang gang
OouTs ouTi12 o
32 gﬁ;’?((ﬂ;)Hl/ Komparator | Komparator Ebn:rgf) Rot
HI-Ausgang | HI-Ausgang gang
OuUT5 ouTi12 o
33 Siﬂf(%z)) GO/ Komparator | Komparator ElunsarzirP) Orange
GO-Ausgang | GO-Ausgang gang




4 E/A-Kontakte

Anschluss- | Signalbezeich- | Beschreibung Adern-
Nr. nung Toleranz Binarausgang| Schaltkreis (Seite 4-12) | farbe
OuTs5 ouT12 s NPN offener Kollektor-
34 O.UTS (12)Lo/ Komparator | Komparator Binar (14) Ausgang (NPN-Typ) | Gelb
Binar (14) Ausgang
LO-Ausgang |LO-Ausgang PNP offener Kollektor-
A PNP-T
OUT6 HI / ouTe Nicht Binar (15) veaang (PRFTYE)
35 g Komparator | verwendet Grln
Binar (15) HI-Ausgang | (AUS) Ausgang
ouTe Nicht -
36 O.UTG GO/ Komparator | verwendet Binar (16) Blau
Binar (16) GO-Ausgang | (AUS) Ausgang
ouTe Nicht L
37 O.UTG Lo/ Komparator | verwendet Binar (17) Violett
Binar (17) LO-Ausgang | (AUS) Ausgang
ouT7 Nicht i
38 O.UV HI/ Komparator | verwendet Binar (18) Grau
Binar (18) Hi-Ausgang | (AUS) Ausgang
ouT7 Nicht -
39 O.UV GO/ Komparator | verwendet Binar (19) WeiB
Binar (19) GO-Ausgang | (AUS) Ausgang
ouT7 Nicht Binar (20)
40 (B)igg(ég)/(MSB) Komparator | verwendet Ausgang Schwarz
LO-Ausgang |(AUS) (MSB)

¢ Die Kabelfarbe entspricht der Drahtfarbe des Kabels fur den Erweiterungsstecker (OP-51657).
* Die Signalfunktionen der Anschlussnummern 20 bis 40 hadngen von der Bindrauswahleingabe Uber
die Anschlussnummern 5 bis 8 ab.

/N ACHTUNG

* VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung:
Teile der Ein-/Ausgangsschaltung der Modellreihe LK-G5000 sind intern zusammengeschaltet.
Achten Sie darauf, dass ein Potenzialunterschied zwischen den Kabeln bzw. externen Geraten
keinen Potenzialunterschied zwischen den intern zusammengeschalteten Klemmen erzeugt. Unter
"VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite 7) finden Sie nahere Angaben dazu.

* NPN-Typ:
Die Anschlisse COM OUT und COM IN sind Uber Drosselspulen zusammengeschaltet. Sie sind
auBerdem mit den Anschlussen 24 VDC (-), COM OUT und COM IN der 12-poligen Klemmenleiste
Uber Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass kein Potenzialunterschied
zwischen diesen Anschllssen erzeugt wird.

e PNP-Typ:
Die Anschltusse COM IN und 24 VDC (-) sind Uber Drosselspulen zusammengeschaltet. Sie sind
auBerdem mit den Anschlissen 24 VDC (-) und COM IN der 12-poligen Klemmenleiste Uber
Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass kein Potenzialunterschied zwischen
diesen Anschltssen erzeugt wird. Die Anschltisse COM OUT der 12-poligen Klemmenleiste und

des Erweiterungssteckers sind zusammengeschaltet.




4 E/A-Kontakte

Funktionen der E/A-Signale

Dieser Abschnitt beschreibt die Funktionen der E/A-Signale (Eingabe/Ausgabe). Nahere
Einzelheiten zur Belegung der einzelnen Kontakte entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Bezeichnung und Funktionen der E/A-Anschlusse" (Seite 4-2).

Komparatorausgang

Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite

Gibt das Ergebnis des Toleranzkomparators der betreffenden
(Tg\LeJ?E'zlk%erT)aé%orguUsTgﬁB% OUT-Nr. aus, sofern Uber die Bindrauswahleingabe die -
’ ’ Komparatorausgabe ausgewahlt ist.

Alarmausgang

Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite

Alarmausgang Gibt einen Alarm des Typs aus, der Uber den Parameter
"'Alarmausgabetyp" festgelegt ist (Systemalarm oder Seite 3-68
(Ruhekontakt) (ALARM) Messwertalarm).

Ein-/Ausgaben zur Messsteuerung

Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite
TIMING-Eingang Gibt an der OUT-Nr., die durch die Bindrauswahleingabe .
(TIMING) ausgewahlt ist, ein Synchronsignal ein. *

) Setzt den Messwert der OUT-Nr. zurlck, die durch die
RESET-Eingang (RESET) Binarauswahleingabe ausgewahlt ist. *'

TIMING1-Eingang Gibt am synchronisierten OUT-Anschluss ein Synchronsignal :
(TIMING1) ein.

RESET1-Eingang Setzt den Messwert des synchronisierten OUT-Anschlusses :
(RESET1) zurdck.

*1 Diese Eingabe ist gultig, wenn durch die Bindrauswahleingabe der Bindrausgang ausgewahlt ist
und wenn der Eingang "Bindrauswahl bestatigen" auf EIN steht. Diese Eingabe wird nicht
akzeptiert, wenn durch die Bindrauswahleingabe der Komparatorausgang ausgewahlt ist oder
wenn der Eingang "Bindrauswahl bestatigen" auf AUS steht.

Auto-Zero-Eingang

Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite

. Setzt den aktuellen Messwert der OUT-Nr., die durch die
ZERO-Eingang (ZERO) Binarauswahleingabe ausgewahlt ist, auf O (null) zurtick. *!

’ Setzt den aktuellen Messwert des synchronisierten OUT-
ZERO1-Eingang (ZERO1) Anschlusses auf 0 (null) zurick.

*1 Diese Eingabe ist gultig, wenn durch die Bindrauswahleingabe der Bindrausgang ausgewahlt ist
und wenn der Eingang "Binarauswahl bestatigen" auf EIN steht. Diese Eingabe wird nicht
akzeptiert, wenn durch die Bindrauswahleingabe der Komparatorausgang ausgewahlt ist oder
wenn der Eingang "Bindrauswahl bestatigen" auf AUS steht.
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Allgemeiner Komparator-Ausgang

Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite

Gibt ein Signal aus, wenn alle OUT-AnschlUsse, die Sie beim
Allgemeiner Komparator- | Parameter "Anzahl der aktiven OUT-AnschlUsse" eingetragen
Ausgang (GO) haben und die sich derzeit nicht im Toleranzwert-Standby-
Status befinden, das Ergebnis "GO" aufweisen.

Eingabe "Programm-Nr. umschalten”

Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite

P1. P2 P3 Zum Umschalten der Programm-Nr. von einem externen Gerat

aus. Seite 4-5

Die folgende Tabelle zeigt die Liste der Programmnummern an und wie sie mit den
Zustanden der Klemmen P1 bis P3 zusammenhangen.

Programm-Nr. P3 P2 P1
0 AUS AUS AUS
1 AUS AUS EIN
2 AUS EIN AUS
3 AUS EIN EIN
4 EIN AUS AUS
5 EIN AUS EIN
6 EIN EIN AUS
7 EIN EIN EIN
Status NPN-Typ PNP-Typ
EIN Kurzgeschlossen mit der COM-Klemme Spannung liegt an
AUS Offen Offen

Um die Programmnummer Uber die E/A-Anschlisse umschalten zu kdnnen, missen Sie den
Parameter "Einstellungsauswahl' der Umgebungseinstellungen auf "Eingabe Uber externe
Eingangsklemme" &ndern (Seite 3-73).
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Bindrauswahleingabe/-ausgabe

Bezeichnung

Beschreibung

Siehe Seite

Binarauswahleingabe
(B_IN1 bis B_IN4)

Andert den Bereich der Komparatorausgabe oder die OUT-NT.

fur die Binarausgabe.

Binarauswahlausgabe
(B_OUT1 bis B_OUT4)

Gibt die Daten aus, die vom Komparator-/Binérausgang

geliefert werden.

Eingang "Bindrauswahl

Wenn dieser Kontakt auf EIN steht, werden TIMING-Eingabe,

bestétigen” RESET-Eingabe und ZERO-Eingabe auf die ausgewahite OUT- -
(DEC_IN) Nr. angewendet.

ég:tg;tliréger”l?mérauswah\ Gibt ein Signal aus, wenn der Eingang "Binarauswahl :
(DEC_OUT) bestatigen" auf EIN steht.

Die Kontakte zur Bindrauswahleingabe/-ausgabe (B_IN1 bis B_IN4) kénnen die
nachfolgenden Zust&nde aufweisen.

L Lol B.0UT4| B OUT3 | B OUT2 | B OUTH
Komparatorausgang OUT1 bis OUT7 AUS AUS AUS AUS
Binarausgang OUT1 AUS AUS AUS EIN
Binarausgang OUT2 AUS AUS EIN AUS
Binarausgang OUT3 AUS AUS EIN EIN
Binarausgang OUT4 AUS EIN AUS AUS
Binarausgang OUT5 AUS EIN AUS EIN
Binarausgang OUT6 AUS EIN EIN AUS
Binarausgang OUT7 AUS EIN EIN EIN
Binarausgang OUT8 EIN AUS AUS AUS
Binarausgang OUT9 EIN AUS AUS EIN
Binarausgang OUT10 EIN AUS EIN AUS
Binarausgang OUT11 EIN AUS EIN EIN
Bindrausgang OUT12 EIN EIN AUS AUS
Komparatorausgang OUT1 bis OUT7 EIN EIN AUS EIN
Komparatorausgang OUT1 bis OUT7 EIN EIN EIN AUS
Komparatorausgang OUT8 bis OUT12 EIN EIN EIN EIN
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Binarausgénge
Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite
Gibt den Messwert in Form bin&rer Daten aus (21 Bit).
Negative Werte werden als Zweierkomplement dargestellt.
Negative Logik wird verwendet (1", wenn der NPN oder PNP offene
Kollektor-Ausgang auf EIN gesetzt ist) Seite 4-5
Binarausgang Toleranzwert-Standby-Status (alle Stellen haben ein negatives () Seite 4-12

Vorzeichen): 0 x 100000

BereichsUberschreitung auf positiver Seite: 0 x OFFFFF
Bereichstberschreitung auf negativer Seite: 0 x 100000
Alarm: 0x100000

STROBE-Ausgang Strobe-Ausgang fur Bindrausgabe Seite 4-5

W Darstellungsformat der Bindrausgabe

Die Modellreihe LK-G5000 gibt den Messwert als Binarzahl (Zweierkomplement) mit 21
Bits aus. Der Dezimalpunkt wird ignoriert.
* Beispiel 1: Wenn der Messwert "+134.97" betragt
13497 (dezimal) > 0 0000 0011 0100 1011 1001 (binar)
* Beispiel 2: Wenn der Messwert "-134.97" betragt
-13497 (dezimal) > 1 1111 1100 1011 0100 0111 (binar)

"LASER CTRL"-Eingang

. M Siehe
Bezeichnung Beschreibung Seite
Steuert die Laser fur jede Gruppe, die als "LASER CTRL"-Gruppe festgelegt
ist. Das erforderliche Betriebsverfahren hangt von der Laserklasse des
Messkopfs ab.
"LASER CTRL1" steuert die "LASER CTRL"-Gruppe 1, und "LASER CTRL2"
steuert die "LASER CTRL"-Gruppe 2.
Bei ausschlieBlicher Verwendung Bei Verwendung eines Messkopfs der
eines Messkopfs der Laserklasse 1, 2 | Laserklasse 3B (LK-H023/LK-H028/
oder 3R LK-HO53/LK-H058)
: Y] - D Seite 3-20
. . |* Typ mit NPN-Ausgang: Die ¢ Typ mit NPN-Ausgang: Die ;
L_ASER CTRL"- Laseremission stoppt, wenn der Laseremission startet, wenn der Sewte 4-2
Eingang Kontakt LASER CTRL1 / LASER Kontakt LASER CTRL1 / LASER Seite 4-12
CTRL2 mit dem Kontakt COM IN CTRL2 mit dem Kontaki COM IN | Seite A-11
kurzgeschlossen wird. Uber den Schlusselschalter
¢ Typ mit PNP-Ausgang: Die kurzgeschlossen wird.
Laseremission stoppt, wenn ¢ Typ mit PNP-Ausgang: Die
Spannung an den Abschnitt Laseremission startet, wenn Uber den
zwischen dem Kontakt LASER Schlusselschalter Spannung an den
CTRL1/LASER CTRL2 und dem Abschnitt zwischen dem Kontakt
Kontakt COM IN angelegt wird. LASER CTRL1/LASER CTRL2 und
dem Kontakt COM IN angelegt wird.
Kontakt fiir Fernabschaltung des Lasers
Bezeichnung Beschreibung Siehe Seite

Das ist der Kontakt fur die Fernabschaltung des Lasers. Der
Laser wird emittiert, wenn dieser Kontakt mit COM
kurzgeschlossen ist. Wenn dieser Kontakt geoffnet wird, Seite 4-2
stoppt die Laseremission. Dieser Kontakt gilt fur Messkopf A
und Messkopf B gemeinsam. Dieser Eingang hat Vorrang
gegenuber dem Eingang "LASER OFF".

REMOTE
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Elektrische Spezifikationen des NPN-Typs

/N\ACHTUNG
Vor der Verkabelung mussen Sie den Abschnitt "VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite -7)
unbedingt sorgfaltig durchlesen!

B Spannungsloser Eingang

+8V Einschaltspannung max. 1V
22ke Ausschaltstrom max. 0,6 mA
) e Kurzschlussstrom (typisch) 2mA
Eingang
CcoMm
fir
Eingang

Anschlussbeispiel, wenn eine SPS mit NPN-Ausgang an den spannungslosen Eingang
der Modellreihe LK-G angeschlossen ist

out

k]

Interner Schaltkreis

com()| COM
T sPs :E“" Eingangsschaltkreis der Modellreihe LK-G
(NPN Ausgang) ingang
B Spannungsloser Eingang 2 (TIMING/TIMING1)
Einschaltspannung 5V oder weniger
2 Ausschaltstrom max. 1 mA
E Kurzschlussstrom (typisch) 8 mA

Kompatibel mit dem 2-adrigen Gleichstrom-
Modell des N&herungssensors der
KEYENCE-Modellreihe EV.
Anschlussbeispiel, wenn eine SPS mit NPN-Ausgang an den spannungslosen Eingang
der Modellreihe LK-G angeschlossen ist

+14V

3300 T
OUT | TiMING | 1,6k2
WV

[
g
3

3

£
£
£

com) | SOM
SPS  Ei
(NPN Ausgang)

r
98N9 £ingangsschaltkreis der Modellreihe LK-G

B NPN offener Kollektor-Ausgang

+5V 1 Ausgang Maximal angelegte Spannung |40 V
2 a7k Maximaler Senkstrom 50 mA
5 10ke= Restspannung max. 0,5V
o =1kQ
g Leckstrom max. 0,17 mA
2 COM

fir Ausgang
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Anschlussbeispiel, wenn ein NPN Ausgang der Modellreihe LK-G in eine SPS mit
positivem Bezugspotenzial eingegeben wird

+5V

Interner Schaltkreis

i COM (+)
Ausgangsschaltkreis der Modellreihe LK-G Aqulsgang Eingangsschaltkreis der SPS
Positives Bezugspotenzial

Anschlussbeispiel, wenn ein NPN-Ausgang der Modellreihe LK-G in ein Relais
470 x

eingegeben wird
\
10kQ = -
=1ko
~_JTcom

Ausgangsschaltkreis der Modellreihe LK-G Easgang Relay

+5V Ausgang

i3
=

®

Interner Schaltkreis

Elektrische Spezifikationen des PNP-Typs
/\ ACHTUNG

Vor der Verkabelung mussen Sie den Abschnitt "VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite 7)
unbedingt sorgfaltig durchlesen!

B Spannungsfiihrender Eingang

15V - -
w ek Ergeraespemns |,
oo % Einschaltspannung 10,8 V min.
com T g Ausschaltstrom max. 0.6 mA
fé‘i'ngang = Kurzschlussstrom (typisch) 2mA

Anschlussbeispiel, wenn eine SPS mit PNP-Ausgang an den Spannungseingang der
Modellreihe LK-G angeschlossen ist

+5V
) W .
W\ e
=
1,5k 3
4
COM(+) 5
CcoM —
1u_r Eingangsschaltkreis der Modellreihe LK-G
Eingang
ouT

SPS (PNP Ausgan)
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B Spannungsfiuhrender Eingang 2 (TIMING/TIMING1)

NG 39k - Maxima!e Eingangsspannung 264V
Wy e (Nennleistung) ’

680 0= T % Einschaltspannung 10,8 V min.
com e H Einschaltstrom (typisch) 3mA
Eingang Lm Ausschaltspannung max. 5V

Ausschaltstrom max. 1 mA

Anschlussbeispiel, wenn eine SPS mit PNP-Ausgang an den Spannungseingang der
Modellreihe LK-G angeschlossen ist

TIMING,L 3,9 kQ —
W e
3
680 Q= = 3
COM(+) 2
COM fiir =
Ausgang
ouT Eingangsschaltkreis der Modellreihe LK-G

SPS (NPN Ausgang)
B PNP offener Kollektorausgang

COM Maximal angelegte Spannung |30 V
2 Avsgang Maximaler Quellenstrom 50 mA
z:; Restspannung max. 0,5V
E pusgang Leckstrom max. 0,1 mA

Anschlussbeispiel, wenn ein PNP-Ausgang der Modellreihe LK-G in eine SPS mit
negativem Bezugspotenzial eingegeben wird

COM fir
Ausgang

oAl
T Ausgang IN
Ausgangsschaltkreis der Modellreihe LK-G Eingangsschaltkreis der SPS

Negatives Bezugspotenzial

Anschlussbeispiel, wenn ein PNP-Ausgang der Modellreihe LK-G in ein Relais
eingegeben wird

COM fir

Ausgangsschaltkreis der Modellreihe LK-G Relay
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Elektrische Spezifikationen, die sowohl fiir den NPN-Typ als auch den PNP-

Typ gelten

B Analoger Spannungsausgang / analoger Stromstédrkenausgang

2 ,l> Stromstérkenausgang
= 47 Q 47
= 4>—’\N\,— Spannungsausgang
S
w
& -
f=
g
< oV
Spannungsausgang Stromstarkenausgang

Ausgangsbereich

+10,8V
(Messdaten: £10,5 V)

3,36 mA bis 20,64 mA

Ausgangsbereich |\ocsdaten: 3.6 bis 20,4 mA)

Auflésung 2mV Aufldsung 40 pA
+0,05% V.E. +0,25% V.E.
C (v.E.=20V, Genauigkeit in L (v.E. = 16 mA, Genauigkeit in
Genauigkeit Bezug auf den angezeigten Genauigkeit Bezug auf den angezeigten
Wert) Wert)
Ausgangs- .
impedanz circa 100 Q Anlegebare Last 350 Q max.
i 1,5 s (nach circa 10 ps (nach
Ansprech- cirea 1,° Ansprech- e
verzégerung Aktualisierung des verzégerung Aktualisierung des

Messwertes)

Messwertes)
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Zeitablaufdiagramme

Dieser Abschnitt beschreibt den Zeitablauf der Eingangs- und Ausgangssignale.

Normal

T5

Komparatorausgang Eﬂ\‘s :X X X \{ X )Q (—D C
:X ! : :

P E
Binarausgang

><
>
>

iTe2 Ter2 i Tel2_Ter
EIN ;
STROBE-Ausgang , o ( :
i ) T
T1min, i T1 min.
TIMING/ EIN ! j {5
TIMING1-Eingang AUs g L ;
Kf— 3 TH T1 min,
RESET/RESET1/ 2max. amax
EIN T1 min.
ZERO/ZERO1- ¢ m | ‘
Eingang LTemax. . T4 | Min . Timin.
) ) EIN e :
Eingang P1 bis P3 AUS X -
L T7max. | T4

¢ Die Mindesteingabezeit (T1), die Eingangsansprechzeit (T2), die RESET-Zeit (T4), der
Aktualisierungszyklus (T5), der Abtastzyklus (T6) und die Zeit fur die
Programmnummernumschaltung (T7) hangen von den Einstellungen ab (Seite 4-27).

¢ Wenn der Abtastzyklus (T6) 20 ps oder weniger betragt, dann ist der Parameter T6 des
STROBE-Ausgangs fest eingestellt auf 20 ps.

* Die Auto-Zero-Funktion wird abgebrochen, wenn sich der ZERO-Eingang mindestens
zwei Sekunden lang einschaltet.
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Spitzenwert-Halten/Tiefstwert-Halten/Spitze-Spitze-Halten/Mittelwert-
Halten/Abtast-Halten (Trigger 1)

Komparatorausgang = \ <_
AUS ))
o EIN {€
Binarausgang , o )\ C
0,2 ms ; T3 :
STROBE-Ausgang EN ] ]
99 s - —;
I\-II-I:H : T1 min. :
TIMING/ EIN _| T
TIMING1-Eingang Aus : {f— |
b— e Ttmin. | T1min,
—
RESET/RESET1/ e Tamax Tamax
ZERO/ZERO1-Eingang aus {
Wenn Trigger 1 Abtastpériode Abtast-
ausgewahlt ist T4 1 periode
Wenn Trigger 2 Abtastperiode T2 max. Abtast- Min _, T1min.
ausgewabhlt ist T4 T4 periode ' T

EIN
AUS

Eingang P1 bis P3

T7 max. T4

¢ Die Mindesteingabezeit (T1), die Eingangsansprechzeit (T2), die RESET-Zeit (T4) und
die Zeit fur die Programmnummernumschaltung (T7) hangen von den Einstellungen ab
(Seite 4-27).

* Die STROBE-Zeit (T3) kann verandert werden (Seite 3-64).

* Die Auto-Zero-Funktion wird abgebrochen, wenn sich der ZERO-Eingang mindestens
zwei Sekunden lang einschaltet.

* Der interne Messwert des RESET-Eingangs wird bestimmt, nachdem die RESET-Zeit
(T4) verstrichen ist.
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Abtast-Halten (Trigger 2)

EIN
Komparatorausgan
P 9ang s [

. EIN
Binérausgan
9ang s X

ol

0,2 ms . T3 .

STROBE-Ausgang EIN
AUS
Min T1 min.,
?H
TIMING/ EIN r !
TIMING1-Eingang Aus
T2 max. . Abtast: Timin. |, T1min.
—

RESET/RESET1/ en periode (T4)

ZERO/ZERO1-Eingang aus

T2 max. T1 min. T1 min.
: ) EIN
4 Eingang P1 bis P3 AUS
T4

T7 max.

¢ Das Einschalten des TIMING-Eingangs dient als Trigger, und der Messwert wird
ermittelt, sobald die Abtastperiode (T4) verstrichen ist.

¢ Die Mindesteingabezeit (T1), die Eingangsansprechzeit (T2), die Abtastperiode (T4)
und die Zeit fur die Programmnummernumschaltung (T7) hangen von den Einstellungen
ab (Seite 4-27).

¢ Die STROBE-Zeit (T3) kann verandert werden (Seite 3-64).

* Die Auto-Zero-Funktion wird abgebrochen, wenn sich der ZERO-Eingang mindestens
zwei Sekunden lang einschaltet.

¢ Wenn wahrend der Abtastperiode der RESET-Eingang oder der ZERO-Eingang auf EIN
gehen, wird die Abtastung gestoppt und das Gerat wechselt in den Toleranzwert-
Standby-Status.
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Allgemeiner Komparator-Ausgang GO

HI

OuT1
Lo

HI

ouT2 —
Lo

HI

ouT3
Lo

Bei Komparator-Ausgabeformat:
Normal

OuUT1 GO-Ausgang R

ouT2 GO-Ausgang U

E
OouT3 GO-Ausgang N

Aligemeiner EIN
Komparator- GO-Ausgang

Ausgang GO AUS

60 ms

Bei Komparator-Ausgabeformat:
Ausschaltverzégerung
EIN

60 ms 60 ms

OuT1 GO-Ausgang s

EIN

ouT2 HI-Ausgang

AUS

EIN

ouT2 GO-Ausgang

AUS

EIN

OouT3 GO-Ausgang

AUS

Allgemeiner EIN

Komparator- GO-Ausgang

Ausgang GO

¢ Der allgemeine Komparator-Ausgang GO geht auf EIN, wenn die GO-Ausgaben aller OUT-Nummern,
die sich derzeit nicht im Toleranzwert-Standby-Status befinden, das Ergebnis "GO" aufweisen.

* Da die Ausgabe von der Einstellung fur das Ausgabeformat des Toleranzkomparators abhangt, geht
der allgemeine Komparator-Ausgang GO maéglicherweise auf EIN, wenn bei einigen OUT-Nummern die
HI-Ausgabe bzw. die LO-Ausgabe eingeschaltet ist (Seite 3-63).

AUS
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Bindrausgénge
®m BINAR (Normal-Modus)

OuUT1
Messwert

BINAR

OouT1 OuT1

ouT1 >< ouT1

X
X

ouT1

X
X

OouT1

X
X

X
X

T62

T6/2

STROBE-Ausgang

[ L

¢ Wenn der Abtastzyklus (T6) 20 ps oder weniger betragt, dann ist der Parameter T6 des
STROBE-Ausgangs fest eingestellt auf 20 ps.

m BINAR (Wenn Messmodus mit Trigger 1 ausgewahlt ist)

TIMING (TIMING 1) nus

T1 min.

T1 min.

ouT1 ><
M t
BINAR ><
T2 max. T2 max.
0,2 ms eniger als T3 02ms | | T3 )
STROBE-Ausgang ¢ |_| L |_| ‘

B BINAR (Wenn anderer Messmodus als Abtast-Halten mit Trigger 2 ausgewibhlt ist)

EIN
TIMING (TIMING1) g | I | I l
T1 min. ; T1 min. T2 may, T2 may.
<
OouT1
M t
BINAR ><
Max. T2 + T4 + Abtastperiode Max. T2 + T4 + Abtastperiode
0,2 ms leniger als T3 0,2ms ., T3 ,
STROBE-Ausgang AUS
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B BINAR (Wenn Abtast-Halten mit Trigger 2 ausgewihilt ist)

TIMING (TIMING1) | [ | |
T1 min. T1 min. ‘
Messung wird zuriickgesetzt.
ouT1
M. t
BINAR
T2 max. . T4 T2 max. . T4
e o
T2 max. H
T4
""""""" 02ms | | T3 )
STROBE-Ausgang e .
* Wenn - nach dem Einschalten des Synchronsignals und vor dem Einschalten des

STROBE-Ausgangs - der Sychroneingang erneut auf EIN geht, dann wird nach Ablauf
einer Zeitspanne von "MaxT2 + T4 + 0,2 ms" der interne Messwert gedndert und das
STROBE-Signal geht auf EIN.
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H B_IN,B_OUT
o XX X XX XX
Messwert
EIN
TIMING
AUS T2 max.
ouT2
Messwert Alarmwert
B_IN OuUT1 ouT2 OuUT1
B_OUT ouT1 ouT2 >< ouTt
T1 max, T max.%
BINAR X ouTt >< ouTt ouT2 ouT2 >< ouT ><
Alarmwert g
_ T6/2 , T62 02ms | T3 ,
e ' ' ' '
STROBE-Ausgang AUSl ] | | | L

Alarmausgabe (NC)
Wenn “Messwertalarm”
festgelegt ist

EIN (Ausgang offen) _l—l |
AUS (Ausgang kurzgeschlossen)

* Dieses Zeitablaufdiagramm zeigt ein Beispiel fir andere Einstellungen als OUT1:
Normal, OUT2: Normal, oder Abtast-Halten mit Trigger 2 ausgewahilt.

¢ Die OUT-Nr,, die per Eingang B_IN festgelegt ist, kann flr die Bindrausgabe verwendet
werden.

* Die OUT-Nr., welche die aktuelle Binarausgabe liefert, kann tber den Ausgang B_OUT
Uberpruft werden.

¢ Das Importieren der Binardaten sollte synchron zum Einschalten des STROBE-Signals
erfolgen.

¢ Die Mindesteingabezeit (T1), die Eingangsansprechzeit (T2) und der
Aktualisierungszyklus (T5) hangen von den Einstellungen ab.

¢ Die STROBE-Zeit (T3) kann veréndert werden.

¢ Wenn der Abtastzyklus (T6) 20 ps oder weniger betragt, dann ist der Parameter T6 des
STROBE-Ausgangs fest eingestellt auf 20 ps.

* Ungeachtet des ausgewé&hlten Messmodus gilt: Wenn bei eingeschaltetem STROBE-
Ausgang die BINAR-Ausgabe umgeschaltet wird, geht der Bindrausgang unverziglich
auf AUS, auch wenn T3 noch nicht verstrichen ist.

¢ Im Normal-Modus erfolgt die Umschaltung der BINAR-Ausgabe zum Zeitpunkt des
Ausschaltens des STROBE-Ausgangs.

¢ Die Alarmausgabe verwendet einen Ruhekontakt (N.C. - Normally Closed).
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H DEC_IN
EIN
DEC_IN ¢ ‘ ‘
T1 max, T1 max, T1 max, T1 max,
EIN
DEC_OUT ¢
Opsming
TIMING/ | L
AUS I—
ZERO/RESET
B_IN >< ouT1 >< ouT2
‘ T1 max. ‘ T1max.
B_OUT ouT1 >< out2

e Wenn DEC_OUT auf AUS steht, werden TIMING/ZERO/RESET ignoriert.

e Wenn per B_IN "Komparatorausgabe" festgelegt ist, werden TIMING/ZERO/RESET
ignoriert.

* Wenn "synchronisierter OUT-Anschluss" ausgewahilt ist, konnen ZERO/RESET
eingegeben werden, aber TIMING wird nicht akzeptiert.

* Um das B_IN-Signal umzuschalten, stellen Sie das DEC_IN-Signal auf AUS, dann
schalten Sie das B_IN-Signal um und dann stellen Sie das DEC_IN-Signal wieder auf
EIN, nachdem Sie sich vergewissert haben, dass B_OUT umgeschaltet worden ist.

e Wenn DEC_IN eingeschaltet wird, wahrend TIMING (ZERO/RESET) auf EIN steht, wird
diese Eingabe auf die festgelegte OUT-Nr. angewendet, sobald DEC_IN auf EIN geht.
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B Externe Synchronisierung fiir Datenspeicherung, automatische Ubertragung per RS-232C

Die Art der STROBE-Ausgabe hangt von der Synchronisationseinstellung ab.
* Wenn der Messmodus fur die synchronisierte OUT-Nr. nicht "Abtast-Halten" (Trigger 2)
lautet:

T1 min._, T1 min., . T2 max.

TIMINGT 5 '

T2 max.

STROBE EN
(im Normal-Modus) aus l l l | | I l I |

Datenspeicherung

Automatische
Ubertragung To4oms
per RS-232C

Nach Eingabe von TIMING1 und Ablauf der Eingangsansprechzeit (T2) wird die
Datenspeicherung (automatische Ubertragung per RS-232C) durchgefuhrt.

* Wenn als Messmodus flr mindestens eine der synchronisierten OUT-Nummern "Abtast-

Halten" (Trigger 2) ausgewahlt ist:

— MaBgeblich fur die Art der STROBE-Ausgabe ist die niedrigste OUT-Nr. unter den
OUT-Nummern, die fur die Steuerung per Synchroneingang ausgewahlt sind. (Wenn
beispielsweise samtliche OUT-Nummern von OUT1 bis OUT12 fur die Steuerung per
Synchroneingang ausgewahlt sind und per B_IN die Komparatorausgéange 8 bis 12
ausgewahlt sind, ist OUT1 die niedrigste OUT-Nr., ungeachtet der B_IN-Eingabe.)

— Wenn per B_IN "Komparatorausgabe" ausgewahlt ist und keine Steuerung per
Synchroneingang festgelegt ist, ist die STROBE-Ausgabe deaktiviert.

T1 min.__T1 min._, | T2 max.

TIMINGT 6 -
B_IN auf "Komparatorausgabe" gestellt:
Wenn kleinste OUT-Nr. auf "Normal-Modus"
gestellt ist e

STROBE s _| | I | I | I | I |

B_IN auf "Komparatorausgabe" gestellt:
Wenn kleinste OUT-Nr. auf "Messmodus"

gestellt ist, auBer "Abtast-Halten" (Trigger 2) 02ms | T3 .
EIN ‘ :
STROBE ¢

B_IN auf "Komparatorausgabe" gestellt:
Wenn kleinste OUT-Nr. auf "Abtast-Halten" (Trigger 2)

gestellt ist und die OUT-Nummern unterschiedliche Ta 3
Messperioden aufweisen N Messperiode far
kleinste OUT-Nr. f
STROBE , o
0,2 ms
T2 max. T4

Langste Messperiode unter den
synchronisierten OUT-Nummern

Datenspeicherung

Automatische
Ubertragung >

per RS-232C T2+T6+2ms

4-24



4 E/A-Kontakte

B Intervall des TIMING-Signals fiir die automatische Ubertragung per RS-232C

T1 min._, T1 min._, T1 min._, T1 min._, T1 min._, T1 min._,
TIMINGT — : :
AUS Es werden keine I—
Daten gesendet.
Automatische
Ubertragung T2 +2ms” Ubertragungsperiode T2 +2ms"
per RS-232C

* Dieser Zeitraum betragt T2 + T4 + 2 ms, wenn als Messmodus flr mindestens eine der
synchronisierten OUT-Nummern "Abtast-Halten" (Trigger 2) ausgewahlt ist.

* Selbst wenn wahrend der automatischen Ubertragung das néchste Datenelement
ermittelt wird, wird es nicht gesendet.

B Aktualisierungstaktung bei hoher Abtastgeschwindigkeit

+FFFFFF

HI /. \ A\
Messwert Lo /—/ \ / \ / i
ey N
FFFFFF
E]rt%?rEgll‘s é >(|_o )@(Hl XGO XAIarmanzeige GO—:
Kompatator |

HI

GO

LO
A 0 x 100000 0x100000
BINAR < To\eranzwen-Standbz> LO (all GO GO Alarm HI @

STROBE | | | | | | |

E/A-
‘Aktualisierungszyklus’

* Wenn der Abtastzyklus kurzer als der E/A-Aktualisierungszyklus ist, laufen folgende
Operationen ab:
¢ Wenn innerhalb eines Aktualisierungszyklus sédmtliche Komparatorergebnisse GO
lauten, geht GO bei der ndchsten Aktualisierung auf EIN.
¢ Wenn innerhalb eines Aktualisierungszyklus mindestens ein Komparatorergebnis HI
(bzw. LO) lautet, geht HI (bzw. LO) bei der nachsten Aktualisierung auf EIN.
e Wenn innerhalb eines Aktualisierungszyklus sowohl HI- als auch LO-Ergebnisse
vorliegen, gehen bei der nachsten Aktualisierung sowohl HI als auch LO auf EIN.
¢ Die Bindrausgabe wird in jedem Aktualisierungszyklus auf den neuesten Wert
aktualisiert.
» Der E/A-Aktualisierungszyklus hangt vom Abtastzyklus und von der Einstellung fur die
Interferenzunterdrlickung ab.
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LASER REMOTE / LASER CTRL 1/2

EIN

REMOTE

EIN

LASER CTRL1(2)
Wenn kein Messkopf
der Laserklasse 3B ays
verwendet wird

EIN

LASER CTRL1(2)
Wenn ein Messkopf
der Laserklasse 3B aus
verwendet wird

T8 T9 T8 T9

Emittieren

Laseremission

Stopp

Messwert Messung Alarm Messung

e T8 ist die Emissionsansprechzeit der Lasersteuerung, und T9 ist die Messansprechzeit
der Lasersteuerung (Seite 4-27).

¢ Der REMOTE-Eingang geht auf EIN, wenn er geoffnet wird, und auf AUS, wenn er
kurzgeschlossen wird.

e Fur den Zustand von LASER CTRL 1/2 gilt Folgendes:

Status NPN-Typ PNP-Typ
Kurzgeschlossen mit

EIN dnggOM—Klemme : Spannung angelegt

AUS Offen Offen
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Zeitliche Ablaufsteuerung

B Mindesteingabezeit (T1), Eingangsansprechzeit (T2) und Aktualisierungszyklus (T5)

Emissions-

Messan-

E/A-Aktualisierungszyklus

uk. | Minde- Eingangsan- | ansprechzeit | sprechzeit Interferenz- Interferenz-
ﬁ.':tf%)zyk steingabe- |sprechzeit |derLaser- |derlLaser- | nter- unter-
zeit (T1) (T2) steuerung steuerung driickung: driickung:
(T8) (T9) avs 95 AB-EIN/
ABC-EIN
2,55 ps 1000 s + e Lig T6x 8 T6 x4
5ps 1O00s + oo ie T6 x4 T6x 2
10 ps 1000 pis 10008 + 11000 s Tex tz Tox 2
1000 ps + T6 x 27
20 s T6 x 19 +50 s T6 x 1
T6 x 1 Far
50 us 1000 ps + T6 x 19 For Abtastzyklen
Tex 1 +50us Abtastzyklen |1&nger als 10
100 ps langer als 20 | MS: Gleicher
1000 us: Gleicher Wert wie fur
200 ps 1000 ps Tox 6“3 * 11000 ps Té x 13 Wert wie far | 10 bs
500 s +T6 +100 s +7T6 + 100 ps 20 us
1000 ps

* Der Abtastzyklus kann ge&ndert werden (15).

e Wenn der Abtastzyklus geandert wird, &ndern sich auch die Messansprechzeit, die
Messmittelungszeit, die RESET-Zeit und der Aktualisierungszyklus entsprechend.

e Bei Verwendung der Interferenzunterdrlickung verlangert sich der Abtastzyklus T6 auf
T6 x 2 (bei AB-EIN) bzw. auf T6 x 3 (bei ABC-EIN).

* Wenn "Geschwindigkeit" als Messtyp ausgewahlt ist, verlangert sich T4 auf T4 + T6.
Wenn "Beschleunigung" als Messtyp ausgewahlt ist, verlangert sich T4 auf T4 + 2 x T6.
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B Messmittelungszeit und RESET-Zeit (T4)

Filter Messmittelungszeit RESET-Zeit (T4)
1 T6 x 1 T6 x 1
4 T6 x4 T6 x 4
16 T6 x 16 T6 x 16
64 T6 x 64 T6 x 64
Anzahl der 256 T6 x 256 T6 x 256
Messungen fur die
Mittelwertbildung | 1024 T6 x 1024 T6 x 1024
4096 T6 x 4096 T6 x 4096
16384 T6 x 16384 T6 x 16384
65536 T6 x 65536 T6 x 65536
262144 T6 x 262144 T6 x 262144
Tiefpassfilter T6 x 12 Tex 12
Hochpassfilter T6 x 12 Tex 12

¢ Bei Verwendung der Interferenzunterdrlickung verlangert sich der Abtastzyklus T6 auf
T6 x 2 (bei AB-EIN) bzw. auf T6 x 3 (bei ABC-EIN).

* Wenn "Geschwindigkeit" als Messtyp ausgewahlt ist, verlangert sich T4 auf T4 + T6.
Wenn "Beschleunigung" als Messtyp ausgewahilt ist, verlangert sich T4 auf T4 + 2 x T6.

B Zeit fur Programmnummernumschaltung (T7)

Zeit fur Programmnummernumschaltung (T7) =Anzahl der am Steuergeréat angeschlossenen
Messkopfe x 50 ms + Anzahl der an der
Messkopf-Erweiterungseinheit
angeschlossenen Messkopfe x 110 ms + 5 ms
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RS-232C-Schnittstelle

Das vorliegende Kapitel beschreibt den Anschluss externer Geréte
und die fiir die externe Steuerung verwendeten
Kommunikationsfunktionen.
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Technische Daten

Kontaktstiftbelegung

4]
@)
—©)
— (4)
(5)
(6)

J

Geeigneter Stecker: 6-poliger Modulstecker

Anschluss-Nr.

Anschlussbezeichnung

Beschreibung

1

(Nicht belegt)

2 (Nicht belegt) -
Empfangt Signale von einem externen Gerat
3 SD (TXD) (Eingang)
4 SG (GND) GND
Sendet Signale an ein externes Gerat
5 RD (RXD) (Ausgang)
6 (Nicht belegt) -

* Die Kontakte, bei denen "Nicht belegt" angegeben ist, durfen unter keinen Umstéanden verwendet
werden. Andernfalls kann das Gerat beschadigt werden!

> HINWEIS|

¢ Die Anschllsse SG (GND) und 24 VDC (-) sind tber Drosselspulen zusammengeschaltet. Achten
Sie darauf, dass kein Potenzialunterschied zwischen diesen Anschlissen erzeugt wird.

¢ Vor der Verkabelung mussen Sie den Abschnitt "VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite
7) unbedingt sorgféltig durchlesen!
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Kommunikationsparameter

EIA RS-232C kompatibel (Modem-Definition)

Ubertragungsverfahren Vollduplex
Synchronisation Start-Stopp
Ubertragungscode ASCII
Datenlange 8 Bit
Stoppbit-Lange 1 Bit
Paritatsprafung * Keine/gerade/ungerade
Baudrate * 9600/19200/38400/57600/115200 bps
Datenbegrenzer CR
Flussregelung Keine
Die Anleitung zum Einstellen der Kommunikationsparameter entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Einstellen der RS-232C-Kommunikationsparameter (RS-232C)" (Seite 3-72).
Kommunikationsoperationen im Messmodus und im Kommunikationsmodus
Wahrend des Die Messsteuerbefehle werden akzeptiert.
Messens Befehle wie z.B. zum Schreiben oder Lesen der Einstellwerte werden
Allgemeiner nicht akzeptiert.
Modus Wahrend der

Es wird keine Kommunikation akzeptiert.

Toleranz- bzw. Die Messung wird gestoppt.

Funktionseinstellung

» Bei Empfang des Befehls "Q" "0" "CR" wechselt das Gerat in den
Kommunikations- Kommunikationsmodus, und die Einstellwerte werden geschrieben
modus oder gelesen.
* Die Messung wird wahrend des Kommunikationsmodus gestoppt.
ER

Vervollstandigen Sie die Reihe der Eingabe oder Ausgabe von Befehlen, bevor Sie vom
Messmodus zu den Toleranz- oder Funktionseinstellungen wechseln!

Grundtypen der Einstellung je nach Art der externen Geréte

Legen Sie die automatische Ubertragung (Seite 3-72) je nach Art der anzuschlieBenden
externen Gerate fest, wie in der nachfolgenden Tabelle dargelegt.

Externes Gerat Automatische Ubertragung Siehe Seite
Non-prozedurale Kommunikation mit "

! . ‘Ausgeben von Messwerten und
einem PC oder einer SPS- AUS Andern von Einstellungen durch
Verbindungseinheit Befehle (Seite 5-4)
(Kommunikationsbefehle erforderlich)

Kommunikation mit einem PC oder
einer SPS-Verbindungseinheit EIN "Messwerte durch externe

(Ausgabe der Messwerte synchron zum Synchronisation ausgeben" (Seite 5-38)
externen Synchroneingang)
“Die Bedienschritte, die im Abschnitt "Ausgeben von Messwerten und Andern von Einstellungen
durch Befehle" erlautert werden, gelten auch fiir den Fall, dass die automatische Ubertragung auf EIN
gestellt ist.
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Ausgeben von Messwerten und Andern
von Einstellungen durch Befehle

Sie kdnnen Messwerte importieren und Parametereinstellungen dndern, indem Sie das
LK-G5000 an einen PC oder eine SPS-Verbindungseinheit anschlieBen.

AnschlieBen an einen PC / eine SPS-Verbindungseinheit

Fur den Anschluss benétigen Sie das Spezialkabel OP-96368 (2,5 m langes ungekreuztes
Kabel) sowie den Adapter OP-26401 (D-Sub, 9-polig) oder OP-96369 (D-Sub, 25-polig).

Bevor Sie den Anschluss durchfuihren, missen Sie auBerdem auch die Betriebsanleitung des PC bzw.
der SPS-Verbindungseinheit konsultieren.

Anschlussplan

PC-Seite
LK-G-Seite OP-96369 | OP-26401 |Signalbezeichnung
RD (RXD) | (5) [ (3) (2) |RD (RXD)
SGGND) | 4 () (5) [SG(GND)
SD(TXD) | 3) —1_ (2) (3) | SD(TXD)
(4) (7) _|RS(RTS)
(5) (8) [CS(CTS)
(6) (6) | DR (DSR)
(8) (1) [CD (DCD)
(20) (4) |ER(DTR)

SPS-Verbindungseinheit

Vor der Verkabelung mussen Sie den Abschnitt "VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite 7)
unbedingt sorgfaltig durchlesen!

Parameter fiir Umgebungseinstellungen

Stellen Sie die nachfolgenden Parameter entsprechend dem PC oder der SPS-
Verbindungseinheit ein, den bzw. die Sie anschlieBen mochten (Seite 3-72).

Parameter Einstellwert Anmerkung
Baudrate 9600/19200/38400/57600/115200 Stellen Sie die Parameter so ein, dass sie zu
- - dem externen Gerat passen, das Sie
Paritatsprufung Keine/gerade/ungerade anschlieBen machten.

5-4
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Uberblick tiber das Befehlsformat

Das LK-G5000 fuhrt die durch die eingehenden Befehle angeordneten Aktionen aus und
sendet die jeweiligen Antwortbefehle an das externe Gerét zuriick. wird verwendet,
um die einzelnen Datenelemente in den eingehenden Befehlen bzw. in den
Antwortbefehlen voneinander abzugrenzen.

Ankommender Befehl

’Format fur ankommenden Befehl ‘

Antwortbefehl

AN
L’ ’Format fur Antwortbefehl ‘

Wenn Sie ein Steuerungsprogramm schreiben, mussen Sie darauf achten, dass es jeweils auf den
Antwortbefehl vom LK-G5000 wartet, bevor es den nachsten Befehl sendet.

Referenz;

In den Befehlen kénnen sowohl GroB- als auch Kleinbuchstaben verwendet werden.
Das Vorhandensein bzw. Fehlen der Bereiche in Klammern [ ] im Befehlsformat hangt von den
jeweiligen Bedingungen ab.

B Format fiir Fehlerantwortbefehl

In der nachfolgenden Tabelle sind die wesentlichen Fehlercodes aufgelistet. Unter
"Fehlermeldungen" (Seite A-5) finden Sie ndhere Angaben dazu.

Antwort ER, (gesendeter Befehl), (Fehlercode)

50: Befehlsfehler

51: Statusfehler

60: Befehlslangenfehler

61: Parameteranzahlfehler
62: Parameterbereichsfehler
88: ZeitUberschreitungsfehler
99: Sonstiger Fehler

Fehlercode
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Messwertformat (nhhhhnhhh)

Der Messwert wird in dem unten dargestellten Format ausgegeben.

Bruchabschnitt

’VorzewchenH Ganzzahl-Abschnitt ‘Dezimalpunkt

Daten fester Lange, bestehend aus insgesamt 7 Zeichen.
Der Dezimalpunkt gilt als ein Zeichen.
Das Anzeigen und die Position des Dezimalpunktes
hangen von den Einstellungen ab.
Der Messwert ist rechtsbindig ausgerichtet.
Daten fester Lange, bestehend aus 1 Zeichen, und der Wert ist "+" oder "-".

Die nachfolgende Tabelle enthalt Formatbeispiele.

Anzeigewert Ausgabeformat

235 +01,2345
5 oA -00,0120
1A345n +1234,56
-2 -00001,2
oonn +000,000

....... XXXXXXXX
FEEEEE +FFFFFFF
SFEEEEE -FFFFFFF

Einstellwertformat (tt£££££)

B Einstellungsédnderungsformat

Format mit fester L&nge, aus einem Zeichen und einem sechsstelligen numerischen Wert.
Es ist kein Dezimalpunkt enthalten.

B Einstellungsbestatigungsformat

Format mit fester Lange, aus einem Zeichen, einem sechsstelligen numerischen Wert und
einem Dezimalpunkt.
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Befehl zur Modusumschaltung

Der vorliegende Abschnitt beschreibt das Befehlsformat zum Umschalten zwischen dem
"'Allgemeinen Modus" und dem "Kommunikationsmodus".

Referenzp

Nahere Einzelheiten tber den Allgemeinen Modus und den Kommunikationsmodus entnehmen Sie
bitte dem Abschnitt "Kommunikationsoperationen im Messmodus und im Kommunikationsmodus"

(Seite 5-3).

B Umschalten in den Kommunikationsmodus

Es wird in den Kommunikationsmodus umgeschaltet.

Ankommender Befehl Qo0
Antwortbefehl Q0

Parameterbeschreibung

Fehlercode

Err-51: Befehl Q0 wurde gesendet, wahrend sich das Gerét im
Kommunikationsmodus befand.

B Umschalten in den Allgemeinen Modus

Es wird in den Allgemeinen Modus umgeschaltet.

Ankommender Befehl RO
Antwortbefehl RO

Parameterbeschreibung

Fehlercode

Err-51: Befehl RO wurde gesendet, wahrend sich das Gerat im Allgemeinen
Modus befand.

Err-63: Die wiederholte Verwendung eines OUT-Werts beim Berechnen
Uberschreitet die zulassige Grenze.

Err-65: Der Parameter "Berechnungsverfahren" entspricht nicht den
Anforderungen der Parameterliste. (OUT fur Geschwindigkeit/
Beschleunigung wurde zur OUT-Berechnung festgelegt, oder ein vom
Messkopf abweichendes Element wurde zur Berechnung von OUT fur
Geschwindigkeit/Beschleunigung festgelegt.)

Err-66: Der Parameter "Berechnungsverfahren" entspricht nicht den
Anforderungen der Parameterliste. (Es wurde kein OUT fur AVE-, MAX-, MIN-
oder P-P-Berechnung festgelegt.)
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Befehlsformat fiir die Messsteuerung

Der vorliegende Abschnitt beschreibt das Befehlsformat, das zur Messsteuerung verwendet
wird. Der ankommende Befehl ist ein Befehl, den das LK-G5000 wéhrend des Messens
empfangen kann, und der Antwortbefehl ist ein Befehl, der nach der ordnungsgemasen
Verarbeitung des ankommenden Befehls gesendet wird.

Die nachfolgenden Unterabschnitte enthalten detaillierte Beschreibungen der
ankommenden Befehle sowie detaillierte Beschreibungen Uber die Antwortbefehle, die
nach der ordnungsgeméaBen Verarbeitung der ankommenden Befehle gesendet werden.
Né&here Angaben zu den Fehlerantwortbefehlen entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Uberblick Uber das Befehlsformat" (Seite 5-5). Nahere Angaben zur Ansprechverzégerung
entnehmen Sie bitte dem Abschnitt "Zeitablaufdiagramme" (Seite 5-35).

> HINWEIS

Diese Befehle werden nur dann akzeptiert, wenn sich das Steuergerat im "Allgemeinen Modus" befindet.

B Messwertausgabe (einzeln)

Ankommender Befehl MS, aa
Antwortbefehl MS, aa, hhhhhhhh

e Es wird nur der Messwert fur die angegebene OUT-Nr. ausgegeben.

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OouT12)

¢ hhhhhhhh: Messwertformat

Fehlercode -

Parameterbeschreibung

B Messwertausgabe (mehrere)

Ankommender Befehl MM,iiiiidiiiiiii
Antwortbefehl MM, iiiiiiiiiiii,hhhhhhhh[, hhhhhhhh...,hhhhhhhh]

* Sie kénnen eine beliebige Anzahl der 12 OUT-Nummern auswéhlen und
die Ausgabe der zugehdrigen Messwerte anfordern.

. e iiiiiiiiiii: Zahlensequenz, in der fur die einzelnen OUT-Nummern jeweils 1

Parameterbeschreibung (Ausgabe) oder 0 (keine Ausgabe) angegeben wird. (Beispiel, wenn die

Ausgabe fur OUT02 und OUTO5 gewlnscht wird: 010010000000)

hhhhhhhh: Messwertformat

Err-62: Fur sémtliche OUT-Nummern ist 0 angegeben.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschllsse" festgelegten Werts liegt.

Fehlercode

m Messwertausgabe (ALLE)

Ankommender Befehl MA [CR]
Antwortbefehl MA, hhhhhhhh [, hhhhhhhh..., hhhhhhhh]

¢ Die Messwerte fur samtliche in Verwendung befindlichen OUT-Nummern
werden ausgegeben, wie im Parameter "Anzahl der aktiven OUT-
AnschlUsse" bei den Umgebungseinstellungen festgelegt. (Beispiel: Wenn
die "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" 4 betragt, werden die Messwerte
far OUTO1 bis OUT04 ausgegeben.)

hhhhhhhh: Messwertformat

Parameterbeschreibung

Fehlercode -
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H  TIMING EIN/AUS (einzeln)

Ankommender Befehl TS,p,aa
Antwortbefehl TS,p,aa

Parameterbeschreibung

ouT12)

¢ p: EIN/AUS-Einstellung (0: AUS, 1: EIN)
¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

Fehlercode

e Err-62: Es wurde eine synchronisierte OUT-Nr. angegeben.
e Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B TIMING EIN/AUS (mehrere)

Ankommender Befehl

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

(Ausgabe) oder O (keine Ausgabe) angegeben wird. (Beispiel, wenn die
Ausgabe fur OUT02 und OUTO5 gewlnscht wird: 010010000000)

Fehlercode

Err-62: Es wurde eine synchronisierte OUT-Nr. angegeben.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschllsse" festgelegten Werts liegt.

B TIMING EIN/AUS (synchron)

Ankommender Befehl TP
Antwortbefehl TP

Parameterbeschreibung

* Dieser Befehl wird auf alle synchronisierten OUT-Nummern angewendet.
¢ p: EIN/AUS-Einstellung (0: AUS, 1: EIN)

Fehlercode

Err-62: Synchronisierte OUT-Nr. nicht vorhanden.

B Auto-Zero EIN (einzeln)

Ankommender Befehl VS, aa
Antwortbefehl VS, aa

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

ouT12)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.
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B Auto-Zero EIN (mehrere)

Ankommender Befehl

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

(Ausgabe) oder 0 (keine Ausgabe) angegeben wird. (Beispiel, wenn die
Ausgabe fur OUT02 und OUTO05 gewlnscht wird: 010010000000)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B Auto-Zero EIN (synchron)

Ankommender Befehl VA
Antwortbefehl VA

Parameterbeschreibung

Dieser Befehl wird auf alle synchronisierten OUT-Nummern angewendet.

Fehlercode

Err-62: Synchronisierte OUT-Nr. nicht vorhanden.

W Auto-Zero AUS (einzeln)

Ankommender Befehl WS, aa
Antwortbefehl WS, aa

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
0ouUT12)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Auto-Zero AUS (mehrere)

Ankommender Befehl

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

iiiiiiiiiiii: Zahlensequenz, in der fur die einzelnen OUT-Nummern jeweils 1
(Ausgabe) oder 0 (keine Ausgabe) angegeben wird. (Beispiel, wenn die
Ausgabe fur OUT02 und OUT05 gewunscht wird: 010010000000)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im

Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Auto-Zero AUS (synchron)

Ankommender Befehl WA
Antwortbefehl WA

Parameterbeschreibung

Dieser Befehl wird auf alle synchronisierten OUT-Nummern angewendet.

Fehlercode

Err-62: Synchronisierte OUT-Nr. nicht vorhanden.

5-10
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B Zuriicksetzen (einzeln)

Ankommender Befehl DS, aa
Antwortbefehl DS

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Zuriicksetzen (mehrere)

Ankommender Befehl

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

(Ausgabe) oder O (keine Ausgabe) angegeben wird. (Beispiel, wenn die
Ausgabe fur OUT02 und OUTO05 gewtinscht wird: 010010000000)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B Zuriicksetzen (synchron)

Ankommender Befehl DA
Antwortbefehl DA

Parameterbeschreibung

Dieser Befehl wird auf alle synchronisierten OUT-Nummern angewendet.

Fehlercode

Err-62: Synchronisierte OUT-Nr. nicht vorhanden.

B Tastensperre

Ankommender Befehl KL,p
Antwortbefehl KL

Parameterbeschreibung

p: EINJAUS-Einstellung (0: AUS, 1: EIN)

Fehlercode

Err-62: Der angegeben Parameter liegt auBerhalb der Parameterdefinition.

B Programmumschaltung

Ankommender Befehl PW, 0
Antwortbefehl PW

Parameterbeschreibung

o: Programm-Nr. (O bis 7)

Fehlercode

Err-62: Der angegeben Parameter liegt auBerhalb der Parameterdefinition.

5-11
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B Programmbestatigung

Ankommender Befehl PR

Antwortbefehl PR, 0
Parameterbeschreibung o: Programm-Nr. (O bis 7)
Fehlercode Err-51: Statusfehler

B Starten der Datenspeicherung

Ankommender Befehl AS

Antwortbefehl AS

Parameterbeschreibung -

Fehlercode Err-51: Per Befehl wurde in einem vom Run-Modus abweichenden Modus
ausgefuhrt.

B Stoppen der Datenspeicherung

Ankommender Befehl AP
Antwortbefehl AP
Parameterbeschreibung -

Fehlercode Err-51: Statusfehler

B Initialisierung der Datenspeicherung

Ankommender Befehl AQ
Antwortbefehl AQ
Parameterbeschreibung -

Fehlercode Err-51: Statusfehler

B Ausgabe der gespeicherten Daten

Ankommender Befehl A0, aa
Antwortbefehl AO, hhhhhhhh..., hhhhhhhh

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
Parameterbeschreibung OouT12)

* hhhhhhhh: Messwertformat

Err-51: Die angegebene OUT-Nr. ist nicht die OUT-Nr., zu der Daten
Fehlercode gespeichert sind.

5-12
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B Ausgabe des Status der Datenspeicherung

Ankommender Befehl AN

Antwortbefehl AN, s,ddddddd [, ddddddd...ddddddd]

* s: Speicherungsstatus (0: Datenspeicherung gestoppt, 1: Daten werden
gespeichert)

. e ddddddd: Anzahl der tats&chlich gespeicherten Datenelemente (max.

Parameterbeschreibung 1200000, je nach Anzahl der festgelegten OUT-Nummern) Es werden so

viele Werte ausgegeben, wie OUT-Nummern in Verwendung sind.

Reihenfolge: OUTO1, OUTO2 usw.

Fehlercode -

5-13
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Befehl zur Einstellungsanderung

Die nachfolgenden Unterabschnitte enthalten detaillierte Beschreibungen der
ankommenden Befehle sowie detaillierte Beschreibungen Uber die Antwortbefehle, die
nach der ordnungsgemaBen Verarbeitung der ankommenden Befehle gesendet werden.
Nahere Angaben zu den Fehlerantwortbefehlen entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Uberblick Uber das Befehlsformat" (Seite 5-5). Nahere Angaben zur

Ansprechverzégerung entnehmen Sie bitte dem Abschnitt "Zeitablaufdiagramme” (Seite
5-35).

CIITER

Diese Befehle werden nur dann akzeptiert, wenn sich der Regler im "Kommunikationsmodus" befindet.

B Umschalten der Messanzeige

Ankommender Befehl DC,bb, bb
Antwortbefehl DC

bb: OUT-Nr., deren Daten angezeigt werden sollen. (01: OUTO1, 02:
. OUT02,...12: OUT12, 00: Keine Anzeige)

Parameterbeschreibung Die Festlegung der Werte muss in der Reihenfolge "Oberes Fenster",
"Unteres Fenster" erfolgen.

Fehlercode Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Toleranzwerteinstellung

Ankommender Befehl SW,LM,aa,fffffff, fEfEFEFE, EEEFEFE
Antwortbefehl SW, LM
e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)
Parameterbeschreibung o fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6).

Die Festlegung der Werte muss in der Reihenfolge "Obere Grenze',
"Untere Grenze', "Hysterese" erfolgen. Die wichtigste Stelle fur die
Hysterese ist kein Vorzeichen, sondern 0.

Fehlercode Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

Messkopf-Einstellungen

H ABLE
Ankommender Befehl SW,HA,M, g, m
Antwortbefehl SW, HA
. * qQg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
Parameterbeschreibung * m: Modus (0: Automatisch, 1: Manuell)
Fehlercode Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

5-14
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B ABLE-Kontrollbereich

Ankommender Befehl

SW,HA, R, qq, XX, xx [CR|

Antwortbefehl

SW, HA [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
* xx: Kontrollbereichsdaten (01 bis 99). Die Festlegung der Werte muss in
der Reihenfolge "Obere Grenze", "Untere Grenze" erfolgen.

Fehlercode

¢ Err-62: Die Bedingung "Obere Grenze > Untere Grenze" ist nicht erfullt.
e Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Messmodus

Ankommender Befehl

SW,HB,M, qq, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SW, HB[CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr. (0: Normal, 1: Durchscheinendes Objekt, 2: Transparentes
Objekt, 3: Transparentes Objekt 2, 4: Halbdurchléssig)

Fehlercode

e Er-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
¢ Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Basispunkt

Ankommender Befehl

SW,HB, B, qq, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SW, HB [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
» c: Funktion Nr. (0: NEAR, 1: FAR)

Fehlercode

e Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
e Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Alarmverwaltung

Ankommender Befehl

SW,HC, N, qq, nnnn, nnnn [CR|

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

SW, HC [CR]

qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)

¢ nnnn: Numerischer Wert ohne Vorzeichen (0000 bis 9999). Die Festlegung
der Werte muss in der Reihenfolge "Anz. Durchlaufe", "Anz. Wiederholg."
erfolgen.

Fehlercode

Err-62: "nnnn" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im

Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.
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B Alarmlevel

Ankommender Befehl

SW,HC, L, qq, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SW, HC[CR]

Parameterbeschreibung

* qQg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
¢ ¢: Alarmempfindlichkeit (O bis 9)

Fehlercode

e Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
e Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

W Starten der ABLE-Kalibrierung

Ankommender Befehl

SW, HD, S, qq[CR]

Antwortbefehl

SW, HD [CR]

Parameterbeschreibung

qa: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)

Fehlercode

e Err-51: Es wurde ein nicht-angeschlossener Messkopf fur die ABLE-
Kalibrierung angegeben.

e Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" festgelegten Werts liegt.

B AbschlieBen der ABLE-Kalibrierung

Ankommender Befehl SW,HD, P
Antwortbefehl SW, HD

Parameterbeschreibung

Fehlercode

Err-51: Es wurde versucht, den Befehl auszufiihren, wahrend gar keine
ABLE-Kalibrierung im Gange war.

B Stoppen der ABLE-Kalibrierung

Ankommender Befehl SW,HD, C
Antwortbefehl SW, HD

Parameterbeschreibung

Es wird automatisch der Messkopf angegeben, fur den gerade die
Kalibrierung im Gange ist.

Fehlercode

Err-51: Es wurde versucht, den Befehl auszufuhren, wahrend gar keine
ABLE-Kalibrierung im Gange war.

B Montagemodus

Ankommender Befehl

SW, HE, qq, ¢ [CR|

Antwortbefehl

SW, HE[CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
» ¢: Funktion Nr. (O: Diffuse Reflexion, 1: Spiegelreflexion)

Fehlercode

* Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
e Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" festgelegten Werts liegt.
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B Maskeneinstellung

Ankommender Befehl

SW,HF,qq,c, EEEEEEE, EEEELEE

Antwortbefehl

SW, HF [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)

e c: Funktion Nr. (0: OFF, 1: ON)

o fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Festlegung der Werte muss
in der Reihenfolge "Punkt 1", "Punkt 2" erfolgen.

Fehlercode

e Err-62: "c" oder 'fffffff" liegt auBerhalb des Bereichs.
¢ Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Median

Ankommender Befehl

SW,HG, qq, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SW, HG[CR]

Parameterbeschreibung

* gqg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
¢ c: Funktion Nr.. (0: AUS, 1: 7 Punkte, 2: 15 Punkte, 3: 31 Punkte)

Fehlercode

e Er-62:"c" liegt auBerhalb des Bereichs.
¢ Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B "LASER CTRL"-Gruppe

Ankommender Befehl

SW, HH, qq, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SW, HH, qq [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
¢ c: Funktion Nr. (0: LASER_CTRL1, 1: LASER_CTRL2)

Fehlercode

e Er-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
¢ Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Messbereich

Ankommender Befehl

SW,HI,qq, c[CR]

Antwortbefehl

SW, HI [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
c: Funktion Nr. (0: CENTER, 1: FAR)

Fehlercode

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.
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B Gruppe fiir Interferenzunterdriickung

Ankommender Befehl SW,HJ,qq, c
Antwortbefehl SW, HJ

Parameterbeschreibung

qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
c¢: Funktion Nr. (0: AUS, 1: AB-EIN, 2: ABC-EIN)

Fehlercode .

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

OUT-Einstellungen

B Berechnungsverfahren

Ankommender Befehl SW,OA,H, aa, ggg
Antwortbefehl SW,OA, aa

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
0ouT12)

Parameterbeschreibung * ggg: Messkopf-Nr. (HO1 bis H12) oder OUT-Nr. (O01 bis O12),
Berechnungsverfahren (CO1: ADD, C02: SUB, C03: AVE, C04: MAX, C05:
MIN, C06: P-P)
e Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Fehlercode Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

Err-66: "ggg" entspricht nicht den Anforderungen der Parameterliste.

B Zu messende Oberflache

Ankommender Befehl SW,0A,T,aa,c
Antwortbefehl SW,O0A, aa

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
0ouT12)

c: Funktion Nr. (0: 1,1: 2, 2: 3,83: 4, 4:1-2,5: 1-3,6: 1-4,7: 2-3, 8: 2-4, 9: 3-
4)

Fehlercode

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B OUT-Nummern fiir die Berechnung (ADD, SUB)

Ankommender Befehl SW,O0A,C,aa,jj,J]
Antwortbefehl SW,0A, aa

Parameterbeschreibung

Die angegebenen Werte bleiben gespeichert, selbst wenn Sie den
Parameter "Berechnungsverfahren" andern.

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

jj: OUT-Nummern fur die Berechnung (Numerischer Wert von 01 bis 12).
Wenn beispielsweise die Berechnung "OUTO1 + OUT02" durchgefuhrt
werden soll, mussen Sie fur die beiden "jj"-Werte "01" und "02" angeben.

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.
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B OUT-Nummern fir die Berechnung (AVE, MAX, MIN, P-P)

Ankommender Befehl

Antwortbefehl

SW,OA,aa

Parameterbeschreibung

Dieser Befehl wird verwendet, wenn als Berechnungsverfahren "AVE",
"MAX", "MIN" oder "P-P" ausgewahlt ist.

Die angegebenen Werte bleiben gespeichert, selbst wenn Sie den
Parameter "Berechnungsverfahren" &ndern.

oder analoger Ausgabekandle. Es handelt sichum erne Zah\ensequenz in
der fur die einzelnen OUT-Nummern, Messkopf-Nummern oder analogen
Ausgabekanale jeweils 1 (Ausgabe) oder O (keine Ausgabe) angegeben
wird. (Beispiel, wenn die Ausgabe fur OUT02 und OUT05 gewtinscht wird:
010010000000)

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUTO02,...12:
ouT12)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlusse" festgelegten Werts Iiegt.

W Skalierung

Ankommender Befehl

SW,0B,aa, fEffffff, fEFfFFfFf, FEFEEEE, FELEEEF [CR]

Antwortbefehl

SW, OB [CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12

OUT12)

fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Festlegung der Werte muss
in der Reihenfolge "Messwert fur Punkt 1 (Eingabewert), "Anzeigewert fur

Punkt 1", "Messwert fur Punkt 2 (Eingabewert)" und "Anzeigewert fur Punkt
2" erfolgen.

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.
Err-68: "fffffff" entspricht nicht den Anforderungen der Parameterliste.

B Filter

Ankommender Befehl

SW,0C, aa, ¢, c[CR]

Antwortbefehl

SwW, OC [CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUTO02,..
OUT12)

c¢: Funktion Nr.

Erstes c: Filtermodus (0: Mittelwert, 1: Tiefpassfilter, 2: Hochpassfilter)
Zweites c: Funktion Nr. fur den Filtermodus, der durch das erste ¢
ausgewahlt ist

(O: Mittelwert 1 Mal oder 3000 Hz, 1: Mittelwert 4 Mal oder 1000 Hz,
2: Mittelwert 16 Mal oder 300 Hz, 3: Mittelwert 64 Mal oder 100 Hz,

4: Mittelwert 256 Mal oder 30 Hz, 5: Mittelwert 1024 Mal oder 10 Hz,
6: Mittelwert 4096 Mal oder 3 Hz, 7: Mittelwert 16384 Mal oder 1 Hz,
8: Mittelwert 65536 Mal oder 0,3 Hz, 9: Mittelwert 262144 Mal oder 0,1 Hz)

Fehlercode

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.
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B Messmodus (Halten-Modus)

Ankommender Befehl

SW,0D, aa, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SW, OD [CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OUT12)

e c: Funktion Nr. (0: Normal, 1: Spitzenwert-Halten, 2: Tiefstwert-Halten, 3:
Spitzenwert-Spitzenwert-Halten, 4: Abtast-Halten, 5: Mittelwert-Halten)

Fehlercode

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Triggermodus

Ankommender Befehl

SW,OE,M, aa, c[CR]

Antwortbefehl

SW, OE [CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUTO02,...12
OUT12)

e c: Funktion Nr. (O: Trigger 1, 1: Trigger 2)

Fehlercode

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Offset

Ankommender Befehl

SW,OF ,aa, fE£££££ [CR]

Antwortbefehl

SW, OF [CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OUT12)
fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6)

Fehlercode

Err-62: "fffffff" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

H  Anzeigeauflésung

Ankommender Befehl

SW,0G, aa, c[CR]

Antwortbefehl

SW, OG[CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OUT12)

e c: Funktion Nr.

Wenn "Weg" als Messtyp ausgewahlt ist

(0: 0,01 mm, 1: 0,001 mm, 2: 0,0001 mm, 3: 0,00001 mm, 4: 0,1 ym,
5:0,01 pm, 6: 0,001 pym)

Wenn "Geschwindigkeit" als Messtyp ausgewahlt ist

(0: 0,1 m/s, 1: 0,01 m/s, 2: 0,001 m/s, 3: 0,1 mm/s, 4: 0,01 mm/s,

5: 0,001 mm/s, 6: 0,0001 mm/s)

Wenn " Beschleumgung a\s Messtyp ausgewahlt ist

(0: 0,1 km/s?, 1: 0,01 km/s?, 2 0,001 km/s?, 3: 0,1 m/s, 4: 0,01 m/s?,
5: 0,001 m/s, 6: 0,0001 m/s )

Fehlercode

Err-62: 'c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.
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B Skalierung der Analogausgabe

Ankommender Befehl

SW,OH,aa, fE£££f£ff, £EEEFFF, FEFEFEF, FEFEFEF

Antwortbefehl

SW, OH [CR]
.

Parameterbeschreibung

ouT12)

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Festlegung der Werte muss
in der Reihenfolge "Messwert fur Punkt 1", Ausgabewert fur Punkt 1",
"Messwert fur Punkt 2" und "Ausgabewert fur Punkt 2" erfolgen.

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.
* Err-69: "fffffff" entspricht nicht den Anforderungen der Parameterliste.

B Messtyp

Ankommender Befehl

SW,0I,aa, c[CR]

Antwortbefehl

SwW, OI [CR]

Parameterbeschreibung

ouT12)

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
e c: Funktion Nr. (0: Weg, 1: Geschwindigkeit, 2: Beschleunigung)

Fehlercode

e Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
e Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschllsse" festgelegten Werts liegt.

m Synchronisationseinstellung

Ankommender Befehl

SW,0J,aa, c|[CR|

Antwortbefehl

SW, OJ[CR]

Parameterbeschreibung

ouT12)
¢ c: Funktion Nr. (0: OFF, 1: ON)

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

Fehlercode

e Er-62:"c" liegt auBerhalb des Bereichs.
e Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B Speicherung (Festlegen der OUT-Nr.)

Ankommender Befehl

SW, 0K, aa, c[CR]

Antwortbefehl

SW, OK[CR]

Parameterbeschreibung

OouUT12)
¢ c: Funktion Nr. (0: OFF, 1: ON)

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

Fehlercode

¢ Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
e Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschllsse" festgelegten Werts liegt.
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Gemeinsame Einstellungen
B Abtastzyklus

Ankommender Befehl SW,CA,c
Antwortbefehl SW, CA

Parameterbeschreibung gbguunskt$n5glg EJZ 25150%% 35)5 us, 2: 10 ps, 3: 20 ps, 4: 50 ps, 5: 100 ps, 6:

Fehlercode Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Interferenzunterdriickung

Ankommender Befehl SW,CB, c

Antwortbefehl SW, CB

Parameterbeschreibung c: Funktion Nr. (0: AUS, 1: AB-EIN, 2: ABC-EIN)
Fehlercode Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Komparator-Ausgabeformat

Ankommender Befehl SW,CD, c

Antwortbefehl SW, CD

Parameterbeschreibung c: Funktion Nr. (O: Normal, 1: Halten, 2: Ausschaltverzégerung)
Fehlercode Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Strobe-Zeit

Ankommender Befehl SW,CE, c

Antwortbefehl SW, CE

Parameterbeschreibung c: Funktion Nr. (0: 2 ms, 1: 5ms, 2: 10 ms, 3: 20 ms)
Fehlercode Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Datenspeicherung

Ankommender Befehl SW, CF,ddddddd, 11
Antwortbefehl SW, CF
* ddddddd: Anzahl der zu speichernden Datenelemente (0000000 bis
Parameterbeschreibung |, | ggg%%)erungszyklus (0: 1, 1: 2x, 2: 5x, 3: 10x, 4: 20x, 5: 50x,
6: 100x, 7: 200x, 8: 500x, 9: 1000x, 10: Synchroneingang)
Fehlercode Err-62: "ddddddd" oder "lI" liegt auBerhalb des Bereichs.
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B Analoger Ausgabekanal

Ankommender Befehl

SW,CG, ee, bb [CR]

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

SW, CG[CR]

ee: Analoger Ausgabekanal Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
bb: OUT-Nr., deren Daten ausgegeben werden sollen. (01: OUTO1, 02:
OUTO02,...12: OUT12, 00: Keine Ausgabe)

Fehlercode

e Err-62: "ee" liegt jenseits des im Parameter "Anzahl der aktiven analogen
Ausgabekanale" festgelegten Werts.

¢ Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B Alarmausgabetyp

Ankommender Befehl SW,CH, ¢
Antwortbefehl SW, CH

Parameterbeschreibung

¢: Funktion Nr. (O: Systemalarm, 1: Messwertalarm, 2: Beides)

Fehlercode

Er-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.

Umgebungseinstellungen

B Anzahl aktiver OUTs

Ankommender Befehl

SW,EE, vy [CR]

Antwortbefehl

SW, EE [CR]

Parameterbeschreibung

yy: Anzahl aktive OUT-Anschlisse / Messkopfe (02 bis 12)

Fehlercode

Err-62: "yy" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Anzahl aktiver Képfe

Ankommender Befehl SW,EF,yy
Antwortbefehl SW, EF

Parameterbeschreibung

yy: Anzahl aktive OUT-Anschlisse / Messkdpfe (02 bis 12)

Fehlercode

Err-62: "yy" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Anzahl aktiver analoger Ausgabekanale

Ankommender Befehl

SW, EG, yy[CR]

Antwortbefehl

SW, EG[CR]

Parameterbeschreibung

yy: Anzahl aktive OUT-Anschlisse / Messkopfe (02 bis 12)

Fehlercode

Err-62: "yy" liegt auBerhalb des Bereichs.
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B |IP-Adresse

Ankommender Befehl

SW,EH,I1,2z2222222Z22Z2Z

Antwortbefehl

SW, EH[CR]

Parameterbeschreibung

zzz777777777: |P-Adresse (Numerischer Wert zzz.zzz.zzz.zzz)
Beispiel: Wenn die IP-Adresse 10.10.1.9 lautet, geben Sie "010010001009"
an.

Fehlercode

Err-62: 'zzzzzzzzzzz7" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Subnetzmaske

Ankommender Befehl

SW,EH,M, 222222222222

Antwortbefehl

SW, EH[CR]

Parameterbeschreibung

zzzz77777777: Subnetzmaske (Numerischer Wert zzz.zzz.zzz.zzz)
Beispiel: Wenn die Subnetzmaske 255.255.0.0 lautet, geben Sie
'255255000000" an.

Fehlercode

Err-62: 'zzzzzzzzzzz7" liegt auBerhalb des Bereichs.

B Standard-Gateway

Ankommender Befehl

SW,EH,G, 222222222222

Antwortbefehl

SW, EH[CR]

Parameterbeschreibung

777777777777 |P-Adresse des Standard-Gateways (Numerischer Wert
777.777.722.777)

Beispiel: Wenn die IP-Adresse 10.10.1.9 lautet, geben Sie "010010001009"
an.

Fehlercode

Err-62: "zzzzzzzzzzzz" liegt auBerhalb des Bereichs.
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Format der Befehle zur Bestétigung der Einstellungen

Der vorliegende Abschnitt beschreibt das Format der Befehle zur Bestatigung der

Einstellungen.

> HINWEIS

Diese Befehle werden nur dann akzeptiert, wenn sich der Regler im "Kommunikationsmodus" befindet.

¢ Das Einstellwertformat wird mit Dezimalpunkt zurlickgegeben.

¢ Nahere Einzelheiten Uber die einzelnen Befehle entnehmen Sie bitte dem Abschnitt
"Befehl zur Einstellungsanderung” (Seite 5-14).

B Bestitigung der Messanzeige

Ankommender Befehl

bR [cA]

Antwortbefehl

DR, bb, bb [CR]

Parameterbeschreibung

bb: OUT-Nr., deren Daten angezeigt/ausgegeben werden sollen. (01:
OUTO01, 02: OUT02,...12: OUT12, 00: Keine Anzeige/Ausgabe). Die
Ruckgabe der Werte erfolgt in der Reihenfolge "Oberes Fenster", "Unteres
Fenster".

Fehlercode

B Toleranzwerteinstellung

Ankommender Befehl

SR, LM, aa [CR]

Antwortbefehl

SR,LM,aa,ffffffff,ffffffff,fffffff

Parameterbeschreibung

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

o fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Ruckgabe der Werte erfolgt
in der Reihenfolge "Obere Grenze", "Untere Grenze", "Hysterese".

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

Messkopf-Einstellungen

H ABLE

Ankommender Befehl

SR, HA,M, qq[CR]

Antwortbefehl

SR, HA, M, qq, m[CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
¢ m: Modus (0: Automatisch, 1: Manuell)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" festgelegten Werts liegt.
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B ABLE-Kontrollbereich

Ankommender Befehl

SR, HA, R, qq[CR]

Antwortbefehl

SR, HA,R, qq, xx, xx [CR]

Parameterbeschreibung

* qQg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
* xx: Kontrollbereichsdaten (01 bis 99). Die Rickgabe der Werte erfolgt in
der Reihenfolge "Obere Grenze", "Untere Grenze".

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Messmodus

Ankommender Befehl

SR, HB, M, qq [CR]

Antwortbefehl

SR,HB,M, qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

* gQg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr. (0: Normal, 1: Durchscheinendes Objekt, 2: Transparentes
Objekt, 3: Transparentes Objekt 2, 4. Halbdurchlassig)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkodpfe" festgelegten Werts liegt.

B Basispunkt

Ankommender Befehl

SR, HB, B, qq[CR]

Antwortbefehl

SR, HB, B, qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

* qQg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr. (0: NEAR, 1: FAR)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Alarmverwaltung

Ankommender Befehl

SR,HC,N, qq[CR]

Antwortbefehl

SR,HC, N, qq, nnnn, nnnn [CR|

Parameterbeschreibung

* qqg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
¢ nnnn: Numerischer Wert ohne Vorzeichen (0000 bis 9999). Die Ruckgabe
der Werte erfolgt in der Reihenfolge "Anz. Durchlaufe", "Anz. Wiederholg.".

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" festgelegten Werts liegt.

B Alarmlevel

Ankommender Befehl

SR, HC, L, gq [CR]

Antwortbefehl

SR,HC, L, qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

¢ qqg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr. (O bis 9)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im

Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.
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B Montagemodus

Ankommender Befehl

SR, HE, qq[CR]

Antwortbefehl

SR, HE, qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
» c: Funktion Nr. (O: Diffuse Reflexion, 1: Spiegelreflexion)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" festgelegten Werts liegt.

B Maskeneinstellung

Ankommender Befehl

SR, HF, qq, ¢ [CR]

Antwortbefehl

SR,HF,qq,c, fffff£f, EEEEEEE

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)

¢ c: Funktion Nr. (0: OFF, 1: ON)

o fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Ruckgabe der Werte erfolgt
in der Reihenfolge "Punkt 1", "Punkt 2".

Fehlercode

Err-62: "c" liegt auBerhalb des Bereichs.
Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Median

Ankommender Befehl

SR, HG, qq [CR]

Antwortbefehl

SR, HG, qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr.. (0: AUS, 1: 7 Punkte, 2: 15 Punkte, 3: 31 Punkte)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkdpfe" festgelegten Werts liegt.

B "LASER CTRL"-Gruppe

Ankommender Befehl

SR, HH, qq [CR]

Antwortbefehl

SR, HH, qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr.. (0: LASER CTRL1, 1: LASER CTRL2)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

B Messbereich

Ankommender Befehl

SR, HI, qq[CR]

Antwortbefehl

SR, HI,qq, c|[CR|

Parameterbeschreibung

* qq: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
¢ c: Funktion Nr. (0: CENTER, 1: FAR)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im

Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.
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B Gruppe fiir Interferenzunterdriickung

Ankommender Befehl

SR, HJ, qq[CR]

Antwortbefehl

SR,HJ,qq, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

* qqg: Messkopf-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
e c: Funktion Nr. (0: AUS, 1: AB-EIN, 2: ABC-EIN)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine Messkopf-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven Messkopfe" festgelegten Werts liegt.

OUT-Einstellungen

B Berechnungsverfahren

Ankommender Befehl

SR, 0A,H, aa[CR]

Antwortbefehl

SR,OR, H, aa, ggg [CR]

Parameterbeschreibung

* aa: OUT-Nr. / Analoger Ausgabekanal Nr. (Numerischer Wert von 01 bis
12,01: OUT1, 02: OUT02,...12: OUT12)
¢ ggg: Messkopf-Nr. (HO1 bis H12) oder OUT-Nr. (O01 bis 012),

Berechnungsverfahren (CO1: ADD, C02: SUB, C03: AVE, C04: MAX, CO5:
MIN, C06: P-P)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Zu messende Oberflache

Ankommender Befehl

SR,0A, T, aa[CR]

Antwortbefehl

SR,0A,T,aa, c[CR]

Parameterbeschreibung

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OuT12)

e c: FunktionNr. (0:1,1:2,2:3,3: 4,4:1-2,5:1-3,6: 1-4, 7: 2-3, 8: 2-4, 9: 3-
4)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B OUT-Nummern fir die Berechnung (ADD, SUB)

Ankommender Befehl

SR, 0A, C,aa[CR]

Antwortbefehl

SR,0RA,C,aa,37,37

Parameterbeschreibung

» Die angegebenen Werte bleiben gespeichert, selbst wenn Sie den
Parameter "Berechnungsverfahren" &ndern.

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

¢ jj: OUT-Nummern fur die Berechnung (Numerischer Wert von 01 bis 12).
Wenn beispielsweise die Berechnung "OUTO1 + OUT02" durchgefuhrt

werden soll, mussen Sie fur die beiden "jj"-Werte "01" und "02" angeben.

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im

Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.
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B OUT-Nummern fir die Berechnung (AVE, MAX, MIN, P-P)

Ankommender Befehl

SR,0A, M, aa [CR|

Antwortbefehl

Parameterbeschreibung

* Die angegebenen Werte bleiben gespeichert, selbst wenn Sie den
Parameter "Berechnungsverfahren" andern.

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OouT12)
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Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B Skalierung

Ankommender Befehl

SR, OB, aa [CR]

Antwortbefehl

SR,OB,aa,fffffff,fffffff,fffffff,fffffff

Parameterbeschreibung

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Ruckgabe der Werte erfolgt
in der Reihenfolge "Messwert fur Punkt 1 (Eingabewert), "Anzeigewert fur
Punkt 1", "Messwert fur Punkt 2 (Eingabewert)" und "Anzeigewert fur Punkt
2",

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

m Filter

Ankommender Befehl

SR, 0C, aa [CR]

Antwortbefehl

SR,0C, aa, ¢, c[CR]

Parameterbeschreibung

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OouT12)

e c: Funktion Nr.
Erstes c: Filtermodus (0: Mittelwert, 1: Tiefpassfilter, 2: Hochpassfilter)
Zweites c: Funktion Nr. fur den Filtermodus, der durch das erste ¢
ausgewahlt ist
(0: Mittelwert 1 Mal oder 3000 Hz, 1: Mittelwert 4 Mal oder 1000 Hz,
2: Mittelwert 16 Mal oder 300 Hz, 3: Mittelwert 64 Mal oder 100 Hz,
4: Mittelwert 256 Mal oder 30 Hz, 5: Mittelwert 1024 Mal oder 10 Hz,
6: Mittelwert 4096 Mal oder 3 Hz, 7: Mittelwert 16384 Mal oder 1 Hz,
8: Mittelwert 65536 Mal oder 0,3 Hz, 9: Mittelwert 262144 Mal oder 0,1 Hz)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Messmodus

Ankommender Befehl

SR, 0D, aa [CR]

Antwortbefehl

SR,0D, aa, c[CR]

Parameterbeschreibung

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

¢ c: Funktion Nr. (0: Normal, 1: Spitzenwert-Halten, 2: Tiefstwert-Halten, 3:
Spitzenwert-Spitzenwert-Halten, 4: Abtast-Halten, 5: Mittelwert-Halten)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.
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B Triggermodus

Ankommender Befehl

SR, OE,M, aa [CR]

Antwortbefehl

SR, OE,M, aa, ¢ [CR]

Parameterbeschreibung

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OuT12)

e c: Funktion Nr. (O: Trigger 1, 1: Trigger 2)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

m Offset

Ankommender Befehl

SR, OF, aa[CR|

Antwortbefehl

SR,OF,aa, fE££E££ [CR]

Parameterbeschreibung

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OuT12)

o fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Anzeigeauflésung

Ankommender Befehl

SR, 0G, aa[CR]

Antwortbefehl

SR, 0G, aa, c[CR]

Parameterbeschreibung

aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
OuT12)

c: Funktion Nr.

Wenn "Weg" als Messtyp ausgewahlt ist

(0: 0,01 mm, 1: 0,001 mm, 2: 0,0001 mm, 3: 0,00001 mm, 4: 0,1 um,
5:0,01 um, 6: 0,001 pm)

Wenn "Geschwindigkeit" als Messtyp ausgewahlt ist

(0: 0,1 m/s, 1: 0,01 m/s, 2: 0,001 m/s, 3: 0,1 mm/s, 4: 0,01 mm/s,

5: 0,001 mm/s, 6: 0,0001 mm/s)

Wenn "Beschleunigung" als Messtyp ausgewahlt ist

(0: 0,1 km/s2, 1: 0,01 km/s2, 2: 0,001 km/s?, 3: 0,1 m/s2, 4: 0,01 m/s?,
5: 0,001 m/s2, 6: 0,0001 m/s?)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Skalierung der Analogausgabe

Ankommender Befehl

SR, OH, aa [CR]

Antwortbefehl

SR,OH,aa, ffE££f££ff, £££££FF, £ELEFLFE, fffffff

Parameterbeschreibung

e aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:
ouT12)

 fffffff: Einstellwertformat (gultige Ziffern: 6). Die Ruckgabe der Werte erfolgt
in der Reihenfolge "Messwert fur Punkt 1", Ausgabewert fur Punkt 1",
"Messwert fur Punkt 2" und "Ausgabewert fur Punkt 2".

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im

Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.
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B Messtyp
Ankommender Befehl SR,0I,aa
Antwortbefehl SR,0I,aa,c

Parameterbeschreibung

ouT12)

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

e c: Funktion Nr. (0: Weg, 1: Geschwindigkeit, 2: Beschleunigung)

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschlisse" festgelegten Werts liegt.

B Synchronisationseinstellung

Ankommender Befehl SR,0J, aa
Antwortbefehl SR,0J,aa,c

Parameterbeschreibung

ouUT12)

¢ c: Funktion Nr. (0: OFF, 1: ON)

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

B Speicherung (Einstellung der OUT-Nr.)

Ankommender Befehl SR, 0K, aa
Antwortbefehl SR,0K,aa,c

Parameterbeschreibung

ouT12)
¢ c: Funktion Nr. (0: OFF, 1: ON)

¢ aa: OUT-Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12, 01: OUT1, 02: OUT02,...12:

Fehlercode

Err-64: Es wurde eine OUT-Nummer angegeben, die jenseits des im
Parameter "Anzahl der aktiven OUT-Anschltsse" festgelegten Werts liegt.

Gemeinsame Einstellungen

B Abtastzyklus

Ankommender Befehl SR, CA
Antwortbefehl SR,CA,c
Parameterbeschreibung

Fehlercode

c: Funktion Nr. (0: 2,55 ps, 1: 5 ps, 2: 10 ps, 3: 20 ys, 4: 50 ys, 5: 100 ys,

6: 200 ps, 7: 500 ys, 8: 1000 ps)
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B Interferenzunterdriickung

Ankommender Befehl SR, CB

Antwortbefehl SR,CB, ¢

Parameterbeschreibung c: Funktion Nr. (0: AUS, 1: AB-EIN, 2: ABC-EIN)
Fehlercode -

B Komparator-Ausgabeformat

Ankommender Befehl SR, CD

Antwortbefehl SR,CD, ¢

Parameterbeschreibung c: Funktion Nr. (0: Normal, 1: Halten, 2: Ausschaltverzégerung)
Fehlercode -

B Strobe-Zeit

Ankommender Befehl SR, CE

Antwortbefehl SR, CE, c

Parameterbeschreibung c: Funktion Nr. (0: 2ms, 1: 5ms, 2: 10 ms, 3: 20 ms)
Fehlercode -

B Datenspeicher

Ankommender Befehl SR, CF
Antwortbefehl SR, CF,ddddddd, 11
e ddddddd: Anzahl der zu speichernden Datenelemente (0000000 bis
1200000)

Parameterbeschreibung * |I: Speicherungszyklus (0: 1x, 1: 2%, 2: 5x, 3: 10x, 4: 20x, 5: 50x, 6: 100x, 7:
200x, 8: 500x, 9: 1000x, 10: Synchroneingang)

Fehlercode -

B Analoger Ausgabekanal

Ankommender Befehl SR, CG, ee
Antwortbefehl SR, CG,ee,bb

* ee: Analoger Ausgabekanal Nr. (Numerischer Wert von 01 bis 12)
Parameterbeschreibung ¢ bb: OUT-Nr., deren Daten ausgegeben werden sollen. (01: OUTO1, 02:
0ouT02,...12: OUT12)

Err-69: "ee" liegt jenseits des im Parameter "Anzahl der aktiven analogen
Fehlercode Ausgabekanale" festgelegten Werts.
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B Alarmausgabetyp

Ankommender Befehl SR, CB
Antwortbefehl SR, CH, ¢

Parameterbeschreibung

¢: Funktion Nr. (O: Systemalarm, 1: Messwertalarm, 2: Beides)

Fehlercode

Umgebungseinstellungen

B Anzahl aktiver OUTs

Ankommender Befehl

SR, EE [CR]

Antwortbefehl

SR, EE, vy [CR]

Parameterbeschreibung

yy: Anzahl aktive OUT-Anschlisse / Messkopfe / analoge Ausgabekanale
(02 bis 12)

Fehlercode

B Anzahl aktiver Kopfe

Ankommender Befehl

SR, EF[CR]

Antwortbefehl

SR, EF, yy[CR]

Parameterbeschreibung

yy: Anzahl aktive OUT-Anschltsse / Messkopfe / analoge Ausgabekanéle
(02 bis 12)

Fehlercode

B Anzahl aktiver analoger Ausgabekanile

Ankommender Befehl

SR, EG[CR]

Antwortbefehl

SR, EE, yy[CR]

Parameterbeschreibung

yy: Anzahl aktive OUT-Anschltsse / Messkopfe / analoge Ausgabekanéle
(02 bis 12)

Fehlercode

B IP-Adresse

Ankommender Befehl

SR, EH, I [CR|

Antwortbefehl

SR,EH, I, zzzzzzzzzzzz

Parameterbeschreibung

227777777777 |P-Adresse (Numerischer Wert zzz.zzz.zzz.zzz

)
Beispiel: Wenn die IP-Adresse 10.10.1.9 lautet, geben Sie "010010001009"
an.

Fehlercode
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B Subnetzmaske

Ankommender Befehl SR, EH,M
Antwortbefehl SR,EH,M,zzzzzzzzzzzz
zz7777777777; Subnetzmaske (Numerischer Wert zzz.zzz.zzz.zzz)
Parameterbeschreibung Beispiel: Wenn die Subnetzmaske 255.255.0.0 lautet, geben Sie
'255255000000" an.
Fehlercode -

B Standard-Gateway

Ankommender Befehl SR, EH, G
Antwortbefehl SR,EH,G, zz2222222%%% [CR|

777777777777 |P-Adresse des Standard-Gateways (Numerischer Wert
777.777.7272.777)

Parameterbeschreibung |50 \Wenn die IP-Adresse 10.10.1.9 lautet, geben Sie '010010001009"
n.

Fehlercode -
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Zeitablaufdiagramme

Nachfolgend sehen Sie das Zeitablaufdiagramm der ankommenden Befehle und der

Antwortbefehle.

Ankommender Befehl Empfang :

Antwortbefehl

———

Antwort
t

In der nachfolgenden Tabelle ist die Zeit t fur die einzelnen Befehle aufgelistet.

Befehl t
Messung/Steuerung W 100 ms + Anzahl der Messkopf-Erweiterungseinheiten x
100 ms
SW,HD, S 600 ms + Anzahl der Messkopf-Erweiterungseinheiten x
750 ms
SW,HD, P 100 ms + Anzahl der Messkopf-Erweiterungseinheiten x 10 ms
Einstellung/Bestétigung SW,HD, C 100 ms + Anzahl der Messkopf-Erweiterungseinheiten x 20 ms
SW, EE 100 ms
SW, EF 100 ms
Qo0 5 ms + Anzahl der Messkopf-Erweiterungseinheiten x 10 ms
Modusanderung R 600 ms + Anzahl der Messkopf-Erweiterungseinheiten x
0
750 ms
Sonstiges 5ms

Wahrend der Kommunikation mit der Setup-Software LK-Navigator 2, oder wenn die
Erweiterungseinheit angeschlossen ist, verlangsamt sich die Antwortgeschwindigkeit gegentber den
in der Tabelle aufgelisteten Werten.
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Datenspeicherfunktion

Der vorliegende Abschnitt beschreibt die Datenspeicherfunktion tber die RS-232C-
Schnittstelle.

* Nahere Einzelheiten zur Datenspeicherfunktion entnehmen Sie bitte der Seite 2-11.
* Das Verfahren zur Verwendung der Datenspeicherfunktion Uber die Software LK-Navigator2
entnehmen Sie bitte der Betriebsanleitung zu LK-Navigator2.

Umgebungseinstellungen

Parameter Einstellwert Anmerkung
Baudrate 9600/19200/38400/57600/115200bps | pie Einstellungen hangen vom
Paritat Keine/Gerade/Ungerade angeschlossenen externen Gerét ab.

Verfahren zur Ein-/Ausgabe von Befehlen

Nachfolgend finden Sie die Beschreibung des Verfahrens zum Speichern und Lesen von
Messdaten.

Referenz;

* Die Befehle "Einstellung Datenspeicherung" und "Speicherung (Festlegen der OUT-Nr.)" werden nur
dann akzeptiert, wenn sich das Steuergerat im "Kommunikationsmodus" befindet.

* Die Befehle "Starten der Datenspeicherung", "Stoppen der Datenspeicherung" und "Ausgabe der
gespeicherten Daten" werden nur dann akzeptiert, wenn sich das Steuergerat im "Allgemeinen
Modus" befindet.

¢ Angaben zum Umschalten zwischen "Allgemeinem Modus" und "Kommunikationsmodus"
entnehmen Sie bitte dem Abschnitt "Befehl zur Modusumschaltung" (Seite 5-7) der vorliegenden
Betriebsanleitung.

* Nachfolgend finden Sie die Beschreibung der Verfahren fur die Eingabe des Taktungssignals
("TIMING").

Eingabemethode Siehe Seite
Externer Eingangskontakt (TIMING 1) Seite 4-2
Eingabe Uber RS-232C-Schnittstelle Seite 5-9
Eingabe Uber das spezielle Touch Panel LK-HD1000| Betriebsanleitung zum LK-HD 1000
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5 RS-232C-Schnittstelle

B Bei einem von "Synchronisationseingabe" abweichenden Speicherungszyklus

1.

2.

3.
4.

5.

Legen Sie mit dem Befehl "Einstellung Datenspeicherung" die Anzahl der zu speichernden
Punkte und den Speicherungszyklus fest. (Seite 5-22)

Legen Sie mit dem Befehl "Speicherung (Festlegen der OUT-Nr.) die gewtnschte OUT-Nr. fur die
Speicherung fest. (Seite 5-21)

Starten Sie die Datenspeicherung mit dem Befehl "Starten der Datenspeicherung". (Seite 5-12)
Stoppen Sie die Datenspeicherung mit dem Befehl "Stoppen der Datenspeicherung". (Seite 5-
12)

Geben Sie die gespeicherten Daten mit dem Befehl "Ausgabe der gespeicherten Daten" aus.
(Seite 5-12)

B Bei Speicherungszyklus "Synchronisationseingabe"

1.

2.

Legen Sie unter "Synchronisationseinstellung" die OUT-Nr. fest, die synchron zum
Synchroneingang gespeichert werden soll. (Seite 5-21)

Legen Sie mit dem Befehl "Einstellung Datenspeicherung" die Anzahl der zu speichernden
Punkte und den Speicherungszyklus fest. Der Speicherungszyklus wird unter
"Synchronisationseingabe" festgelegt. (Seite 5-22)

. Legen Sie mit dem Befehl "Speicherung (Festlegen der OUT-Nr.) die gewtinschte OUT-Nr. fur die

Speicherung fest. (Seite 5-21)

. Starten Sie die Datenspeicherung mit dem Befehl "Starten der Datenspeicherung". (Seite 5-12)
. Geben Sie ein Synchronsignal ein.
. Stoppen Sie die Datenspeicherung mit dem Befehl "Stoppen der Datenspeicherung". (Seite 5-

12)

. Geben Sie die gespeicherten Daten mit dem Befehl "Ausgabe der gespeicherten Daten" aus.

(Seite 5-12)
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5 RS-232C-Schnittstelle

Messwerte durch externe Synchronisation
ausgeben

Der vorliegende Abschnitt beschreibt, wie der Messwert liber die RS-232C-Schnittstelle
synchron zur Messung ausgegeben wird, die liber das Signal am Eingangskontakt
(TIMING1-Eingang) ausgeldst wird. Da kein ankommender Befehl verwendet wird, ist
dieses Verfahren niitzlich, wenn Sie den Messwert lediglich importieren méchten oder
wenn das LK-G5000 an ein Gerat angeschlossen ist, das keine Befehle senden kann, wie
etwa an einen Datenlogger. Nur die synchronisierten OUT-Kanéle geben die Messwerte
mit diesem Verfahren aus.

Referenzp

Die Befehle fur die Messwertausgabe und flr die Einstellungsanderung stehen selbst dann zur
Verfligung, wenn die Messwertausgabe durch externe Synchronisation erfolgt (wenn die externe
Trigger-Eingabe nicht ausgeschaltet ist).

> HINWEIS

Versuchen Sie nicht, den nachsten Messwert zu ermitteln, wahrend der aktuelle Messwert Uber die
RS-232C-Schnittstelle ausgegeben wird. Dieser nachste Messwert wird nicht ausgegeben.

Parameter fiir Umgebungseinstellungen

Legen Sie die Umgebungseinstellungen wie folgt fest (Seite 3-72):

Parameter Einstellwert Anmerkung
Baudrate 9600/19200/38400/57600/115200 bps Stellen Sie die Parameter so ein, dass
— - sie zu dem externen Gerat passen,
Paritat Keine/gerade/ungerade das Sie anschlieBen mochten.
Automatische Wahlen Sie je nach Ausgabetyp EIN
Ubertragung EIN/AUS oder AUS.

Ausgabetyp

Der auszugebende Messwert ist der aufgrund der externen Synchronisation ermittelte
Wert (TIMING1-Eingang).

Je nach Einstellung fur die automatische Ubertragung ist die Ausgabe festgelegt, wie
nachfolgend dargestellt.

Automatische Ubertragung Ausgangstyp
AUS Deaktiviert die Messwertausgabe durch externe Synchronisation.
EIN Aktiviert die Messwertausgabe durch externe Synchronisation.
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5 RS-232C-Schnittstelle

Zeitablaufdiagramme

B Wenn ein anderer Messmodus als Abtast-Halten (Trigger 2) ausgewahlt ist

EIN

TIMING-Eingang AUS

Datenausgabe Uber
RS-232C-Schnittstelle

T2 +2ms

B Wenn der Messmodus Abtast-Halten (Trigger 2) ausgewahit ist

TIMING-Eingang EL'J'\é

Datenausgabe Uber
RS-232C-Schnittstelle

T2+T4+2ms

Nahere Einzelheiten zu T2 (Eingangsansprechzeit) und T4 (Abtastperiode) entnehmen Sie bitte dem
Abschnitt "Zeitliche Ablaufsteuerung" (Seite 4-27).
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5 RS-232C-Schnittstelle

Ausgabeformat

Fdr die Messwertausgabe gilt folgendes Befehlsformat:
Ungeachtet der Synchronisationseinstellung (synchron/asynchron) wird der zu jeder OUT-
Nr. ermittelte Messwert in diesem Format ausgegeben.

[rlcl Jallall, Telelclel el el e ]cr

I
| OUT-Nr. | Messwertformat

01: OUTO1 bis 12: OUT12

ASCII-Code-Tabelle (Referenz)

Obere 4 Bits

o[1]2]3[4|5|6]|7
0"y eSpl0l@P| " |p
1%,%,/111]|AlQlalq
2 5%, "2 |B|R|b|r
371 c#|3|C|S|c|s
4% %,/$|4|D|T d|t
2|5 Mg A% %5 E|Uje|u
D16 "o & 6 |F|V|f|v
2170 |7 |GIW|g|W
518 Bg%, (|8|H[X|h]|x
9alftEmM) ol |Ylily
AlLgPug* | 1d)Z]j|z
B|Vrfsy + |5 [K|[|k|{
ClFel—|, |<|L¥|1]]
DCR<—- =M|]|m|}
E Sol 1 >[N| " |[n|~
FISiIL[/]?2]0] _|o[Pr




Technische Daten

Dieses Kapitel beschreibt die technischen Daten von Steuergerat
und Messkopf, die AuBenabmessungen sowie die Kenndaten, wie
z. B. den Lichtpunktdurchmesser.

Spezifikationen ........c.coeiiiiiiiee e 6-2
ADMESSUNGEN......iiiiiiii e 6-15
Kenndaten ... 6-25




6 Technische Daten

Spezifikationen

Steuergerat

mit integrierter Anzeige LK-G5001V LK-G5001PV
Modell ¥ ¥ LK-HA100
mit separater Anzeige tﬁ_ﬁg%%y LII_(KGHSSgsg/
Messkopf-

Bezeichnung

Haupt-Steuergerat

Erweiterungseinheit

Messkopfkompatibilitat Kompatibel
Anzahl der anschlieBbaren Messkopfe |2 1
Anzeigeauflésung 0,001 pm

Anzeige " : +999,999 pm bis +9999,99 mm

(LK-HDsop) | Anzeigebereich (7 Stufen wahibar) NV
Display-Taktzeit 10 Mal/s

Es kann entweder die Anzeigeeinheit (LK-
DISPLAY-Anschluss | HD500) oder das spezielle Touch Panel (LK-| N/V
HD1001) angeschlossen werden.

Anzeigeschnittstelle POWER

LED-Anzeige LASER ON gﬁgﬁg& hel
DARK (zu dunkel)
Analoger ; .
Spannungsausgang +10 V Ausgang, Ausgangsimpedanz: 100 Q
Analoger ’ . ) .
Stromstarkenausgang 4 bis 20 mA, Maximaler maximaler Lastwiderstand 350 Q
Anzahl der 2 1
Analogausgénge
= «1 | Spannungsloser Spannungsfthrender

TIMING1-Eingang Eingang Eingang

Klemmenleiste | RESET1-Eingang™’
AUTO-ZERO1- Spannungsloser Spannungsfthrender
Eingang” Eingang Eingang
Lasersteuer-eingang NNV

LASER REMOTE-

Eingang*? Spannungsloser Eingang
Alarmausgabe
- NPN- PNP-
Allgemeiner Arbeitskollektorausgang | Arbeitskollektorausgang

Komparator-Ausgang

Erweiterungs-
anschluss

= Spannungsloser Spannungsftihrender
TIMING-Eingang Eingang Eingang
RESET-Eingang
Auto-Zero-Eingang .

- - Spannungsloser Spannungsfuhrender
Eingang fr Eingang Eingang
Programmumschaltung
Binarauswahleingabe
Alarmausgabe
Komparatorausgang NEN- PNP-

Bin&rausgang

Arbeitskollektorausgang

Arbeitskollektorausgang

NNV




6 Technische Daten

mit integrierter Anzeige LK-G5001V LK-G5001PV
Modell y o LK-HA100
mit separater Anzeige Il:lé_ﬁSDOs%})/ L|I_(K9|.|5|gg(1)g d

Baudrate: 9600 bis 115200 bps
Datenlange: 8 Bit
Stoppbitlange:1 Bit

Paritat: Keine/gerade/ungerade NV
Konform mit USB Revision 2.0 ftr hohe
Geschwindigkeit*3

RS-232C-Schnittstelle

USB-Schnittstelle

Ethernet-Schnittstelle** 100Base-TX/10Base-T
Anschluss fur Messkopf- Bis zu 10 Messkopf-Erweiterungseinheiten kénnen an ein Haupt-
Erweiterungseinheit Steuergeréat angeschlossen werden.
Es kann entweder die CC-Link-Einheit (LK-
Anschluss fur Erweiterungseinheit CC100) oder die DeviceNet-Einheit (LK- NNV
DN100) angeschlossen werden
24 VDC+10%
Versorgungsspannung | 24 VDC+10% (Uber das“
Stromversorgung Steuergerét)
Maximaler 3,5 A (wenn die maximale Anzahl an Messkopf-

Stromverbrauch Erweiterungseinheiten angeschlossen ist)

Wenn eine oder keine Messkopf-Erweiterungseinheit
angeschlossen ist: 0 bis 50°C

Umgebungsbe Umgebungstemperatur Wenn zwei oder mehr Messkopf-Erweiterungseinheiten
standigkeit angeschlossen sind: 0 bis 40°C

Relative . . .

Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)
Gewicht 600 g 300 g

*7 Diese Eingabe wird auf alle synchronisierten OUT-Nummern angewendet.

*8 Wenn ein Messkopf der Laserklasse 3B angeschlossen ist, muss fur die Eingabe an diesem
Kontakt ein SchlUsselschalter verwendet werden. Der Laser wird nur emittiert, wenn der
Schlusselschalter auf EIN gestellt ist. (Wéhlen Sie eine Schllsselschalter aus, der nur dann
abgenommen werden kann, wenn er auf AUS steht.) Wenn ein Messkopf der Laserklasse 1, 2 oder
3R angeschlossen ist, wird die Laseremission beim Offnen dieses Anschlusses aktiviert und beim
KurzschlieBen deaktiviert.

*9 Bei Anschluss eines PC, der mit USB Revision 1.1 oder USB Revision 2.0 fur volle Geschwindigkeit
konform ist, kommt es moglicherweise zu einer Verlangsamung des Aktualisierungszyklus fur die
Daten und anderer Operationen.

*10Der Ethernet-Anschluss sollte nur flr die Eins-zu-Eins-Verbindung mit einem PC oder fur eine
lokale Verbindung, die nur den PC und die Einheiten der Modellreihe LK-G5000 umfasst,
verwendet werden.

¢ Nennleistung des NPN-Arbeitskollektorausgangs: max. 50 mA (max. 40 V),
Restspannung: max. 0,5V

* Nennleistung des PNP-Arbeitskollektorausgangs: max. 50 mA (max. 30 V),
Restspannung: max. 0,5V

¢ Nennleistung des spannungslosen Eingangs: Einschaltspannung: max. 1V,
Ausschaltstrom: max. 0,6 mA

¢ Nennleistung des spannungsfuhrenden Eingangs: Maximale Eingangsleistung: 26,4 V,
Einschaltspannung: 10,2 V, Ausschaltstrom: 0,6 mA

* Teile der Ein-/Ausgangsschaltung der Modellreihe LK-G5000 sind intern
zusammengeschaltet. Achten Sie darauf, dass ein Potenzialunterschied zwischen den
Kabeln bzw. externen Geréaten keinen Potenzialunterschied zwischen den intern
zusammengeschalteten Klemmen erzeugt. Einzelheiten finden Sie unter
"VorsichtsmaBnahmen bei der Verkabelung" (Seite 7).



6 Technische Daten

LK-H008/HO08W

Model LK Ho0BW
Einstellmodus Spiegelreflexion

Referenzabstand 8 mm

Messbereich*’ +0,5 mm

Roter Halbleiter-Laser

Wellenlange 655 nm
Lichtquelle Laser- IEC60825-1 |Klasse Il
klasse| FDA (CDRH)
Teil 104010 | Klasse 1
Ausgabe 0,3 mwW
Lichtpunktdurchmesser $20 pm

(bei Referenzabstand)

20 pym x 550 pm

Linearitat*?

+0,05% V.E. (V.E. = 1,0 mm)

Wiederholgenauigkeit*3

0,005 pm (0,001 pm)

Abtastzyklus 2,55/5/10/20/50/100/200/500/1000 ps (9 Stufen wéahlbar)
Temperaturschwankungen 0,02% Vv.E./°C (v.E. = 1,0 mm)

Gehauseklasse P67

Umgebungslicht Gluhlampe oder Leuchtstoffréhre: max. 10000 Lux

) ; o

Umgebungs- Umgebungstemperatur** | O bis +50°C
bestandigkeit Relative : ; i

Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)

. . 10 bis 55 Hz, 1,5 mm Doppelamplitude in X-, Y- und Z-Richtung, je 2

Vibrationen Stunden
Material Aluminiumdruckguss
Gewicht (einschl. Kabel) Circa240 g

*1 Messbereich bei einem Abtastzyklus von 20 ps oder mehr.

*2 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (spiegelndes Metallobjekt) im
normalen Messmodus.

*3 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (spiegelndes Metallobjekt) bei
Referenzabstand und auf 16834 gestellter Anzahl der Mittelungsmessungen.

*4 Wenn die Umgebungstemperatur 40 °C oder mehr erreicht, auf Metallplatte montieren.
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LK-H020/H025/H023/H028/H022/H027/H022K/H027K

Modell LK-H020/ LK-H023/ LK-H022/ LK-H022K/
LK-H025 LK-H028 LK-H027 LK-H027K
) Diffuse Diffuse Diffuse ’ .
Einstelimodus Reflexion Reflexion Reflexion Spiegelrefiexion
Referenzabstand 20 mm 20 mm 20 mm 16,1 mm
Messbereich*’ +3 mm +3 mm +3 mm +2,8 mm
Roter Halbleiter-Laser
Wellenlange 655 nm 690 nm 655 nm 655 nm
Lichtquelle Laser- IEC60825-1 |Klasse 3R Klasse 3B Klasse 2 Klasse 2
Kasse | FDA CDRM) | kjasse 111a Klasse lllb | Klasse Il Klasse Il
Ausgabe 4,8 mW 50 mW 0,95 mW 0,95 mW
Lichtpunktdurchmesser 025 pm (LK-H020/H023/H022/H022K)/

(bei Referenzabstand)

25 um x 1400 pm (LK-H025/H028/H027/H027K)

Linearitat*?

+0.02% Vv.E. (v.E. = 6 mm)

Wiederholgenauigkeit*3

0,02 um (0,01 pm)

Abtastzyklus 2,55/5/10/20/50/100/200/500/1000 ps (9 Stufen wahibar)
Temperaturschwankungen 0.01% v.E./°C (v.E. = 6 mm)

Gehauseklasse P67

Umgebungslicht Gluhlampe oder Leuchtstoffrohre: max. 10000 Lux

4 - o : o - o

Umgebungs- Umgebungstemperatur™ | O bis +50°C 0 bis +45°C 0 bis +50°C
bestandigkeit Relative : ; i

Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)

Vibrationen 10 bis 55 Hz, 1,5 mm Doppelamplitude in X-, Y- und Z-Richtung, je 2

Stunden

Material

Aluminiumdruckguss

Gewicht (einschl. Kabel)

Circa 230 g

*1 Nahere Einzelheiten zum Messbereich entnehmen Sie bitte dem Abschnitt Seite 1-12 (fur
Abtastzyklen zwischen 2,55 und 10 ps).
*2 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiBes

Objekt) im normalen Messmodus.

*3 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiBes
Objekt) bei Referenzabstand und auf 16834 gestellter Anzahl der Mittelungsmessungen.
Der Wert in Klammern ist ein typisches Beispiel einer Messung mit einer auf 65536 gestellten

Anzahl der Mittelungsmessungen.

*4 Der LK-H023/H028 muss auf einer Metallplatte montiert werden, wenn die Umgebungstemperatur

40°C oder mehr erreicht.
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LK-H050/H055/H053/H058/H052/H057/H052K/H057K

Modell LK-HO050/ LK-HO053/ LK-H052/ LK-HO052K/
LK-HO055 LK-H058 LK-H057 LK-HO57K
) Diffuse Diffuse Diffuse ’ .
Einstelimodus Reflexion Reflexion Reflexion Spiegelreflexion
Referenzabstand 50 mm 50 mm 50 mm 46.3 mm
Messbereich*’ +10 mm +10 mm +10 mm +5.2 mm
Roter Halbleiter-Laser
Wellenlange 655 nm 690 nm 655 nm 655 nm
Lichtquelle Laser- IEC60825-1 |Klasse 3R Klasse 3B Klasse 2 Klasse 2
Kasse |FDA CDRM) [ asse lla |Kiasse Il |Klasse I Klasse Il
Ausgabe 4,8 mW 50 mwW 0.95 mwW 0.95 mwW

Lichtpunktdurchmesser
(bei Referenzabstand)

50 pm (LK-HO50/H053/H052/H052K)/
50 pm x 2000 pum (LK-H055/H058/H057/HO57K)

Linearitat*?

+0,02% V.E. (v.E. = 20 mm)

Wiederholgenauigkeit*3

0,025 pm

Abtastzyklus

2,565/5/10/20/50/100/200/500/1000 ps (9 Stufen wahlbar)

Temperaturschwankungen

0,01% v.E./°C (v.E. = 20 mm)

Gehauseklasse

P67

Umgebungslicht

Gluhlampe oder Leuchtstoffréhre: max. 10000 Lux

Umgebungs- Umgebungstemperatur | O bis +50°C
bestandigkeit | Relative . _ :
Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)
Vibrationen 10 bis 55 Hz, 1,5 mm Doppelamplitude in X-, Y- und Z-Richtung, je 2

Stunden

Material

Aluminiumdruckguss

Gewicht (einschl. Kabel)

Circa 260 g

*1 Nahere Einzelheiten zum Messbereich entnehmen Sie bitte dem Abschnitt Seite 1-13 (fur
Abtastzyklen zwischen 2,55 und 10 ps).
*2 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiles

Objekt) im normalen Messmodus.

*3 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiles
Objekt) bei Referenzabstand und auf 16834 gestellter Anzahl der Mittelungsmessungen.
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LK-H080/H085/H082/H087

o s
Einstellmodus Diffuse Reflexion Diffuse Reflexion
Referenzabstand 80 mm 80 mm
Messbereich*’ +18 mm +18 mm
Roter Halbleiter-Laser

Wellenlange 655 nm 655 nm
Lichtquelle Laser- IEC60825-1 |Klasse 3R Klasse 2

klasse ;gIA#OCLBF?S) Klasse llla Klasse Il

Ausgabe 4,8 mW 0,95 mwW
Lichtpunktdurchmesser 670 pm (LK-H080/082)

(bei Referenzabstand)

70 pm x 2500 pm (LK-H085/087)

Linearitat*?

+0,02% V.E. (V.E. = 36 mm)

Wiederholgenauigkeit*3

0,10 ym

Abtastzyklus 2,55/5/10/20/50/100/200/500/1000 ps (9 Stufen wéahlbar)
Temperaturschwankungen 0,01% v.E./°C (v.E. = 36 mm)

Gehauseklasse P67

Umgebungslicht Gluhlampe oder Leuchtstoffréhre: max. 10000 Lux

4 - o

Umgebungs- Umgebungstemperatur* | O bis +50°C
bestandigkeit Relative f ; i

Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)

. - 10 bis 55 Hz, 1,5 mm Doppelamplitude in X-, Y- und Z-Richtung, je 2

Vibrationen Stunden

Material Aluminiumdruckguss

Gewicht (einschl. Kabel)

Circa 280 g

*1 Messbereich bei einem Abtastzyklus von Uber 20 ps.
*2 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiBes

Objekt) im Standardmodus.

*3 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiBes
Objekt) bei Referenzabstand und auf 16834 gestellter Anzahl der Mittelungsmessungen.
*4 Wenn die Umgebungstemperatur Uber 40°C erreicht, muss vor der Verwendung eine Metallplatte

angebracht werden.
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LK-H150/H155/H152/H157

LK-H150/ LK-H152/
Modell LK-H155 LK-H157
Einstellmodus Diffuse Reflexion Diffuse Reflexion
Referenzabstand 150 mm 150 mm
Messbereich*’ +40 mm +40 mm
Roter Halbleiter-Laser
Wellenlange 655 nm 655 nm
Lichtquelle Laser IEC60825-1 |Klasse 3R Klasse 2
klasse | FDA (CDRH)
Teil 1040.10 Klasse Illa Klasse Il
Ausgabe 4,8 mW 0,95 mwW

Lichtpunktdurchmesser
(bei Referenzabstand)

120 pm (LK-H150/152)
120 pm x 4200 pm (LK-H155/157)

Linearitat*?

+0,02% V.E. (V.E. = 80 mm)

Wiederholgenauigkeit*3

0,25 upm

Abtastzyklus

2,55/5/10/20/50/100/200/500/1000 ps (9 Stufen wahlbar)

Temperaturschwankungen

0,01% V.E./°C (v.E. = 80 mm)

Gehauseklasse

P67

Umgebungslicht

Gluhlampe oder Leuchtstoffréhre:
max. 10000 Lux

Gluhlampe oder Leuchtstoffréhre:
max. 5000 Lux

Umgebungs- Umgebungslemperatur*4 0 bis +50°C
bestandigkeit Relati
LL?ftafel\L/Jihtigke‘\t 35 bis 85% (keine Kondensation)
Vibrationen 10 bis 55 Hz, 1,5 mm Doppelamplitude in X-, Y- und Z-Richtung, je 2
Stunden
Material Aluminiumdruckguss

Gewicht (einschl. Kabel)

Circa 300 g

*1 Messbereich bei einem Abtastzyklus von tber 20 ps.

*2 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiles
Objekt) im Standardmodus.

*3 Wert erhalten durch Messung des KEYENCE-Standard-Messobjekts (lichtstreuendes weiles
Objekt) bei Referenzabstand und auf 16834 gestellter Anzahl der Mittelungsmessungen.

*4 Wenn die Umgebungstemperatur Uber 40°C erreicht, muss vor der Verwendung eine Metallplatte

angebracht werden.
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Erweiterungseinheit

CC-Link-Einheit LK-CC100

Modell LK-CC100
Bezeichnung Spezielle CC-Link-Kommunikationseinheit fur die Modellreihe LK-G5000
\L/Jgrtseigsrgu\%t:; Ver. 1.10 (erweiterte Zykluseinstellung: 1x)
e Ver. 2.00 (erweiterte Zykluseinstellung: 2x oder mehr)*?
CC-Link
Hauptgerat I1-|a1u6§>tgerat ("Master") mit CLPA-Zertifizierung (CC-Link Ver. 2.00/Ver.
Anzahl der
belegten 1 bis 4
Stationen
Kommunikations-
Netzwerk- g 156 kbps, 625 kbps, 2,5 Mbps, 5 Mbps, 10 Mbps
verbindung geschwindigkeit
Verbindungs- Spezialkabel fur die CC-Link-Einheit (Version 1.10 oder hoher)
9 (verdrilltes und abgeschirmtes dreiadriges Leiterpaar: OP-79426, OP-
kabel
79427)
156 kbps: 1200 m
Maximal 625 kbps: 900 m
zuléssige Kabel- | 2,5 Mbps: 400 m
Gesamtlange 5 Mbps: 160 m
10 Mbps: 100 m
Stationstyp Fernstation
Wenn eine oder keine Messkopf-Erweiterungseinheit angeschlossen ist:
Umgebungs- 0 bis +50°C
Umgebungs- | temperatur Wenn zwei oder mehr Messkopf-Erweiterungseinheiten angeschlossen
bestandigkeit sind: 0 bis +40°C
Relative . . )
Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)
Nennspannung 24 VDC+10% (vom Steuergerat)
Stromverbrauch max. 200 mA
Gewicht Circa 300 g

*1 CC-Link ist ein eingetragenes Warenzeichen der Mitsubishi Electric Corporation.
*2 Die Modellreihe LK-G5000 untersttitzt die "Ubertragung mit erweiterter Zykluseinstellung" und die
"gelockerten Anforderungen an die Kabelldnge von Station zu Station" von CC-Link Ver. 2.00.



6 Technische Daten

DeviceNet-Einheit LK-DN100

Modell

LK-DN100

Bezeichnung

Spezielle DeviceNet-Kommunikationseinheit fur die Modellreihe LK-
G5000

Kommunikation-
sprotokoll

Konform mit DeviceNet*'

Hauptgerat

Hauptgerat ("Master") mit ODVA-Zertifizierung

Ubertragungs-
geschwindigkeit

500 kbps, 250 kbps, 125 kbps

Geratetyp Generisch
Netzwerk- Ubertragungs- |5 Spezialkabel
verbindung medium (2 Signalkabel, 2 Stromversorgungskabel, 1 Abschirmungskabel)
Maximale Dickes Kabel: 500 m (bei einer Ubertragungsgeschwindigkeit von 125
Stranglinge kbps) / 250 m (bei 250 kbps) / 125 m (bei 500 kbps)
glang Dunnes Kabel: 100 m (bei allen Ubertragungsgeschwindigkeiten)
Kommunikations- | E/A-Kommunikation ("Polling")
typ Kommunikation durch explizite Nachrichten ("Explicit Messaging")
Stromversorgung | 11 VDC bis 25 VDC
Stromverbrauch | max. 10 mA (bei Stromversorgung mit 24 V Uber das Netzwerk)
Wenn eine oder keine Messkopf-Erweiterungseinheit angeschlossen ist: 0
Umgebungs- bis +50°C
Umgebungs- | temperatur Wenn zwei oder mehr Messkopf-Erweiterungseinheiten angeschlossen
bestandigkeit sind: 0 bis +40°C
Relative ’ . .
Luftfeuchtigkeit 35 bis 85% (keine Kondensation)
Nennspannung 24 VDC+10% (vom Steuergerat)
Stromverbrauch max. 200 mA
Gewicht Circa 300 g

*1 DeviceNet ist ein eingetragenes Warenzeichen der ODVA (Open DeviceNet Vendor Association).
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6 Technische Daten

Verbindungskabel zwischen Messkopf und Steuergerét

Modell CB-A07 CB-A2 CB-A5 CB-A10 CB-A20 CB-A30
Kabellange 0,7m 2m 5m 10m 20m 30m
Gewicht Circa 100 g Circa 200 g Circa 400 g Circa 750 g Circa 1400 g | Circa 2000 g

Verldngerungskabel zwischen Messkopf und Steuergerat

Modell CB-A5E CB-A10E
Kabellange 5m 10m
Gewicht Circa400g |Circa750g
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6 Technische Daten

Statustabelle

Anzeigefeld Ausgabe
Analogspan- ALARM .
Messwert | Toleranzwert nung (Strom) | (Ruhekontakt) Toleranzwert Binar
. Spannung ~
Toleranz (Strom), Toleranz
Normal Messwert | wert- entsprechend wert- Messwert
ergebnis dem Messwert ergebnis
Bereichstber-
: 10,8V EIN 1048575
schreitung auf FFFFFF HI P HI
positiver Seite (20,64 mA) (OXOFFFFF)
Bereichstber-
schreitung auf FFFFFF |LO 2113032 v A) Lo (8%‘88(7)80)
negativer Seite '
Wahrend
Mess- des Halten EIN Halten
modus arm | HEITETS
Wahrend HILO Hangt vom HI/LO
eines -FFFFFF gleichzeitig Alarmausgabetyp | gleichzeitig
Alarms auf EIN 08V ab. auf EIN 1048576
gg”r]gg’yato" (3,36 mA) (0x100000)
------ Alles AUS EIN Alles AUS
Wahrend des es s
RESET-Prozesses
Hangt vom
Dunkel/Hell Alarmstatus Alarmausgabetyp | Alarmstatus
ab.
) Hangt vom
Einstellmodus (El‘gsr:glrlﬁ Einstellelem
ent ab.
RS-232C-
Kommuni Kommunikation —-COM-- Halten Halten Halten Halten
kations- |USB- (Anzeige des
modus | Kommunikation Kommunikati
onsmodus)
LAN
AUS Hangt vom
Fehler- -10,8V -1048576
Systemfehler anzeige (3,36 mA) g\éarmausgabelyp (0x100000)
—————— Undefinierter AUS
Beim Einschalten der (Hochfahren Wert, bis AUS 0
Stromversorgung wird Messung (0x000000)
Uberprift) beginnt

e "EIN/AUS" zeigt den EIN/AUS-Zustand des NPN- oder PNP-Arbeitskollektorausgangs an.

* "Halten" ist der Status, in dem der letzte normale Wert gehalten wird.

¢ 'Einstellmodus" ist der Modus, in dem die Einstellungen mit den Tasten am Anzeigefeld ge&ndert
werden.

¢ "Kommunikationsmodus" ist der Modus, in dem die Einstellungen per RS-232C/USB/LAN-
Kommunikation geandert werden.

. Defr Alarmausgang steht auf EIN, wenn der Betrieb normal l&uft, und geht auf AUS, wenn ein Fehler
auftritt.

¢ Der RESET-Prozess wird durchgefuhrt, nachdem das Gerat in den Messmodus gewechselt hat, die
Programmnummer umgeschaltet, die Auto-Zero-Verarbeitung abgeschlossen und der RESET-
Eingang aktiviert wurde.

¢ Wenn RS-232C-, USB-, oder LAN-Kommunikation wahrend des Messmodus verwendet wird,
kommt es zu einer Verlangsamung der Ansprechzeit.

* Esist nicht méglich die RS-232C-, die USB- und die LAN-Schnittstelle gleichzeitig zu verwenden.

* Bei Verwendung der Setup-Software LK-Navigator 2 werden das Umschalten in den
Kommunikationsmodus und die Ruckkehr in den Messmodus automatisch durch die Software
gesteuert.

¢ Bei Verwendung der RS-232C-Kommunikation mit der Setup-Software LK-Navigator 2 kommt es im
Vergleich zur USB- oder LAN-Kommunikation zu einer Verlangsamung der Aktualisierungsrate.
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6 Technische Daten

Eingang
TIMING/ RS-232C usB LAN
RESET/ ZERO
P1/P2/P3
o
X
(Ein
Abbrechen
des
Nullstellungs
V?Tr]%gﬂgﬁ I)St Messwertanzeige,
| Anzeige der Kurve ;
o Eeshtempfangenen gﬂ;sinvggagéglge, Anzeige
o chis, empfangenen Lichts,
Datenspeicherund/| paanspeicherung dber LK-
Messsteuerbefehle Navigator 2
X Uber LK-Navigator 9
(Ein
Abbrechen
des
Nullstellungs
vorgangs ist
moglich.)
Alarmstatus
Fehler
Befehl zur
Einstellungs-
Ubertragung/- Fehler
anderung
Einstellungs-
X X Ubertragung Fehler
Einstellungs-
Ubertragung
Fehler
Fehler
Fehler

"O" und "X" stehen flr den Status, in dem die Eingabe mdglich bzw. unmdéglich ist.

"Einstellmodus” ist der Modus, in dem die Einstellungen mit den Tasten am Anzeigefeld gedndert
werden.

"Kommunikationsmodus" ist der Modus, in dem die Einstellungen per RS-232C/USB/LAN-
Kommunikation ge&ndert werden.

Der RESET-Prozess wird durchgefuhrt, nachdem das Gerat in den Messmodus gewechselt hat, die
Programmnummer umgeschaltet, die Auto-Zero-Verarbeitung abgeschlossen und der RESET-
Eingang aktiviert wurde.

Wenn RS-232C-, USB-, oder LAN-Kommunikation wahrend des Messmodus verwendet wird,
kommt es zu einer Verlangsamung der Ansprechzeit.

Es ist nicht méglich die RS-232C-, die USB- und die LAN-Schnittstelle gleichzeitig zu verwenden.
Bei Verwendung der Setup-Software LK-Navigator 2 werden das Umschalten in den
Kommunikationsmodus und die Ruckkehr in den Messmodus automatisch durch die Software
gesteuert.

Bei Verwendung der RS-232C-Kommunikation mit der Setup-Software LK-Navigator 2 kommt es im
Vergleich zur USB- oder LAN-Kommunikation zu einer Verlangsamung der Aktualisierungsrate.
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6 Technische Daten

Ansprechverzégerung

B Messansprechzeit

Dies ist die Zeit bis zum Erkennen der Messobjektanderung und der Ausgabe des
entsprechenden Signals durch die Modellreihe LK-G5000. Diese Zeit kann mit der
folgenden Formel berechnet werden.

Messansprechzeit
:-_\r%t)astzyklus Andere Messmodi als o oD
"Halbdurchlzssig" Messmodus "Halbdurchlassig
2,55 us T6 x 138 + T4 + 50 us
5us T6 x 74 + T4 + 50 ps
10 us T6 x 41 + T4 + 50 ps
20 ys T6 x 25 + T4 + 50 ps
50 us T6x 16 + T4 + 50 ps
100 ps -
~ 200ps | T6x 13 + T4 + 100 ps
—_ T6 x 10 + T4 + 100 ps
500 ps T6 x 13 + T4 + 100 ps
1000 ps T6 x 11 + T4 + 100 ps

* Nahere Einzelheiten zum Abtastzyklus (T6) und zur RESET-Zeit (T4) entnehmen Sie
bitte dem Abschnitt "Zeitliche Ablaufsteuerung" (Seite 4-27).

¢ Bei Verwendung der Interferenzunterdrlickung verlangert sich der Abtastzyklus T6 auf
T6 x 2 (bei AB-EIN) bzw. auf T6 x 3 (bei ABC-EIN).

* Wenn "Geschwindigkeit" als Messtyp ausgewahlt ist, verlangert sich T4 auf T4 + T6.
Wenn "Beschleunigung" als Messtyp ausgewahilt ist, verlangert sich T4 auf T4 + 2 x T6.

B Ricksetzzeit beim Einschalten

Dies ist die Zeit zwischen dem Einschalten des LK-G5000 und dem Beginn der Messung.

¢ RESET-Zeit beim Einschalten, wenn nur das Steuergerat verwendet wird: Circa 7
Sekunden

* Wenn 10 Messkopf-Erweiterungseinheiten an das Steuergerét angeschlossen sind:
Circa 17 Sekunden
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6 Technische Daten

Abmessungen
LK-G5001V/LK-G5001PV <Einheit: mm>

124
o

1
1k
47

34,5 79,5 4xM4
Tiefe: 6

LK-G5001/LK-G5001P <Einheit: mm>

d h

DIN rail

124

Tiefe: 6
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6 Technische Daten

LK-HD500

91

6-16

igungsadapter

Sct i
0,5bis5mm

fur Anzeigefeld

80

Ke::
13
25

745

<Einheit: mm>

min. 62

7538

min. 100

+0,6

o

)

Schalttafelausschnitt




6 Technische Daten

LK-HA100

<Einheit: mm>

26,3

£ 1055

®0

oooo

DIN-Schiene

124

sl

H | B
26.3 ” "
~ 8

124

Tiefe: 6
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6 Technische Daten

B LK-H008/HO08W <Einheit: mm>

8
o
3
312 —
© 228 o7
e 127 Warnleuchte 13,5
% “Laseremission”
E WA
ol
— |
. [
4 5 I
Q 2x 04,4
(Montage-
bohrung)
of oo ,t
12,3
66 27,5
m LK-H020/H025/H023/H028/H022/H027/H022K/H027K <Einheit: mm>
014
|
8
o
=
11 a7
Warnleuchte “Laseremission” 15, I_ 13,4
< T
£ i
o
i
AT P .
< |— 3
e~ (]
< WE7 2 X 04,4 -
] ~ 4 (Montage- I = // 40
E_j’ bohrung) L 122 358
4.4 51,4 334
60
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6 Technische Daten

B LK-H050/H055/H053/H058/H052/H057/H052K/H057K <Einheit: mm>

014
|
0|
ol
L O
)
27
Warnleuchte “Laseremission” max. 10,1
—e13,4
S 24 2 x 04,4
% ontage-
E | bohrung)
1 N ! !
2|
S
o
0 o .
g 8 &g
S
<«
« / |
30°
o ! )
w ©
9,2 _.I ! |._ 12,2 N
)/ |
68 max. 7,7 33?{
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6 Technische Daten

B LK-H080/LK-H085/LK-H082/LK-H087 <Einheit: mm>
14
|
8
— ig
0|

LED
“LASER EIN"/ @7,
“STABILITAT” max. 10,1 3,

3 24 2xp4,4

3 Montage-
B 1/ Sonmungy
3l Gsd )
— S
]z EE
o]
A
<~
240
8 i | 3
‘9_. 12,3
75 max. 7,7 335
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6 Technische Daten

B LK-H150/LK-H155/LK-H152/LK-H157

82,2
LED “LASER EIN"/  [20,2
“STABILITAT” 2xg4.4
(Montage-
bohrung)
—
ol o
gde
3l a2 | /
17°
|
(=3
3
° /
a5
o
| /
/

P14

;

[t}
)

500

<Einheit: mm>

112,5 bis 182,5
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6 Technische Daten

Erweiterungseinheit

B LK-CC100 <Einheit: mm>

(13.2) 105.5

DIN-Schiene

26.3 128 (13.2)

124
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6 Technische Daten

B LK-DN100 <Einheit: mm>
(132 1055
) &)
0
DIN-Schiene

§ U g
1T o Q

UJ | L=

(13,2)

=

222!

124
—

i

L

Tiefe: 6
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6 Technische Daten

Sonstiges Zubehor
m Verbindungskabel zwischen Messkopf und Steuergerat CB-A07/CB-A2/CB-A5/CB-
A10/CB-A20/CB-A30

<Einheit: mm>

a7
Kabelldnge: 0,7 m,2m,5m, 10 m, 20 m, 30 m

«—33

55 014
i PJH ;ECEE

we [ M H=e=-T—F {1

B Verldngerungskabel zwischen Messkopf und Steuergerit CB-A5E/CB-A10E
<Einheit: mm>

o7 Kabellange (5 m, 10 m)
o014 55 55 014

\ )} il

T 1F

! ‘
U
s
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6 Technische Daten

Kenndaten
Lichtpunktdurchmesser
N LK-H008 m LK-Ho08W

Abmessungen in () geben den Referenzabstand Abmessungen in () geben den Referenzabstand
und den Messbereich bei Montage fur und den Messbereich bei Montage fur
Spiegelreflexion an. Spiegelreflexion an.
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B LK-H050/LK-H052/LK-H053/LK-H052K B LK-H055/LK-H057/LK-H058/LK-HO57K

Abmessungen in ( ) geben den Referenzabstand Abmessungen in () geben den Referenzabstand

und den Messbereich bei Montage fur und den Messbereich bei Montage fur
Spiegelreflexion an. Spiegelreflexion an.

B LK-H080/LK-H082 B LK-H085/LK-H087

Abmessungen in () geben den Referenzabstand Abmessungen in () geben den Referenzabstand

und den Messbereich bei Montage fur und den Messbereich bei Montage fur
Spiegelreflexion an. Spiegelreflexion an.

B LK-H150/LK-H152 B LK-H155/LK-H157

Abmessungen in () geben den Referenzabstand Abmessungen in () geben den Referenzabstand
und den Messbereich bei Montage fur und den Messbereich bei Montage flr
Spiegelreflexion an. Spiegelreflexion an.
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6 Technische Daten

Interferenzen

Keine Stérungen treten auf, wenn sich der Lichtpunkt eines anderen Sensors auBerhalb
des in der Abbildung schattierten Bereiches befindet (Messobjekt: weiBes Papier).

LK-H020/LK-H025/LK-H023/LK-H028/LK-H022/LK-H027/LK-H022K/LK-H027K

<Einheit: mm>

—
]L J
Sy 6
G 22 —T<—
S
7 m
8,8+ 4’;!4 Aesis

LK-H050/LK-H055/LK-H053/LK-H058/LK-H052/LK-H057/LK-H052K/LK-H057K
<Einheit: mm>

39

61

-—l—15,1—-— 107 2=k

6-27



6 Technische Daten

LK-H080/LK-H085/LK-H082/LK-H087 <Einheit: mm>
O
—
i
v _©
& 146
L o214 J05 | | =25
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6 Technische Daten

LK-H150/LK-H155/LK-H152/LK-H157

©)
@
27
&
S
TR

1=

<Einheit: mm>
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6 Technische Daten

Bereich der optischen Achse

Die Erkennung wird nicht beeintrachtigt, wenn ein potenziell stérendes Objekt sich
auBerhalb des in den Abbildungen schattierten Bereichs befindet.

LK-H008/LK-H008W

: =,

<Einheit: mm>

D

27.9
184
) 5,6
E . t
1 2
tl 15 o S 123
31,2

LK-H020/LK-H025/LK-H023/LK-H028/LK-H022/LK-H027/LK-H022K/LK-H027K

<Einheit: mm>

>
@)

12,2

7.7

F=
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6 Technische Daten

LK-H050/LK-H055/LK-H053/LK-H058/LK-H052/LK-H057/LK-H052K/LK-H057K

©
)

61

7,7

<Einheit: mm>

12,2

e
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6 Technische Daten

LK-H080/LK-H085/LK-H082/LK-H087 <Einheit: mm>
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6 Technische Daten

LK-H150/LK-H155/LK-H152/LK-H157 <Einheit: mm>

24
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6 Technische Daten

RAUM FUR EIGENE NOTIZEN
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Verhéltnis zwischen Abtastzyklus und Messbereich im Modus
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Fehlerbehebung

Der vorliegende Abschnitt beschreibt AbhilfemaBnahmen gegen Fehler oder Probleme,
die beim Betrieb des LK-G5000 moéglicherweise auftauchen.

Problem

Maogliche Ursache

AbhilfemaBnahme

Keine Anzeige auf dem
Anzeigefeld.

Ist das Anzeigefeld-Kabel richtig am
Steuergerat angeschlossen?

Ist das Netzkabel richtig
angeschlossen?

SchlieBen Sie das Netzkabel und das
Anzeigefeld-Kabel richtig an. (Seite 1-26)

Es wird ein Fehlercode
angezeigt.

Fuhren Sie die AbhilfemaBnahme durch, die zum
angezeigten Fehlercode in der Liste unten
angegeben ist. (Seite A-5)

Es wird kein Messwert
angezeigt.

Befindet sich das Messobjekt
innerhalb des Messbereichs?

Platzieren Sie das Messobjekt richtig innerhalb
des Messbereichs. (Seite 1-12, Seite 1-13)

Ist der Messtaster richtig eingestellt?

Passen Sie die Einstellungen an. (Seite 3-3)

Ist das Deckglas schmutzig?

Entfernen Sie Schmutz und Staub.

Hat das Deckglas Kratzer, Risse oder
andere Schaden?

Das Deckglas muss ausgetauscht werden.
Kontaktieren Sie Ihre néchstgelegene
KEYENCE-Zweigstelle, da diese Arbeit nur vom
KEYENCE-Reparaturdienst durchgeflihrt werden
kann.

Ist die Steuerung per
Synchroneingang fur den Messmodus
richtig eingestellt?

Legen Sie die Steuerung per Synchroneingang
dem Messmodus entsprechend fest. (Seite 3-
62)

Tritt im Geréat Kondensation auf?

Uberprifen Sie die Installationsumgebung.
(Seite 1-3)

Der Laserstrahl wird nicht
emittiert.

Ist das Kabel zwischen Messkopf und
Steuergerét richtig angeschlossen?
Ist das Netzkabel richtig
angeschlossen?

SchlieBen Sie das Kabel zwischen Messkopf
und Steuergerat sowie das Netzkabel richtig an.
(Seite 1-26)

Werden die richtigen Eingangssignale
fur die "Fernabschaltung des Lasers"
und fur "Laser AUS" empfangen?

Sorgen Sie dafr, dass die richtigen
Eingangssignale geliefert werden. (Seite 1-10)

Sind der "LASER CTRL"-Kontakt und
die "LASER CTRL"-Gruppe richtig
eingestellt?

Passen Sie die Einstellungen an. (Seite 1-10,
Seite 3-20)

Ist der Parameter "Anzahl der aktiven
Messkopfe" richtig eingestellt?

Passen Sie die Einstellung an. (Seite 3-79)

Ist der Messkopf, mit dem die
Schwierigkeiten auftreten, einem OUT-
Anschluss zugewiesen?

Weisen Sie den Messkopf, den Sie verwenden
mdchten, einem bestimmten OUT-Anschluss zu.
(Seite 3-28)

Der Laserstrahl wird nicht
emittiert.
(Fortsetzung)

Ist der Messkopf, mit dem die
Schwierigkeiten auftreten, der Gruppe
C zugewiesen, wahrend die
Interferenzunterdrickung auf AB-EIN
gestellt ist?

Andern Sie die Einstellung auf ABC-EIN oder
weisen Sie den Messkopf der Gruppe A oder B
zu . (Seite 3-60)

Ist der Betrieb des festgelegten
Messmodus mit dem festgelegten
Abtastzyklus Uberhaupt méglich?

Legen Sie einen Abtastzyklus fest, bei dem der
Betrieb des festgelegten Messmodus méglich
ist. (Seite 3-58)
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Problem

Méogliche Ursache

AbhilfemaBnahme

Der angezeigte Messwert
schwankt.

Ist der Parameter "Anzahl der
Mittelungsmessungen' richtig
eingestellt?

Legen Sie die Anzahl der Messungen fir die
Mittelwertbildung richtig fest. (Seite 3-33)

Ist das Deckglas schmutzig?

Entfernen Sie Schmutz und Staub.

Hat das Deckglas Kratzer, Risse oder
andere Schaden?

Das Deckglas muss ausgetauscht werden.
Kontaktieren Sie Ihre nachstgelegene
KEYENCE-Zweigstelle, da diese Arbeit nur vom
KEYENCE-Reparaturdienst durchgefiihrt werden
kann.

Kommt es im Arbeitsbereich zu
Wasser- oder Olspritzern?

Verwenden Sie eine Luftsptlung oder ein
sonstiges Verfahren, um die Spritzer zu
entfernen.

Tritt Interferenz zwischen den
Messkopfen auf?

Verwenden Sie die
Interferenzunterdriickungsfunktion oder die
Funktion "LASER AUS". (Seite 1-10, Seite 3-60)
Andern Sie die Befestigungsposition des
Messtasters.

Ist das Umgebungslicht zu hell?

Bringen Sie eine Abschirmung gegen
Umgebungslicht an.

Vibriert das Messobjekt oder der
Messkopf?

Ergreifen Sie geeignete AbhilfemaBnahmen (z.
B. Schutz vor Vibrationen).

Ist der Messtaster richtig eingestellt?

Passen Sie die Einstellungen an. (Seite 3-3)

Es kommt zu Abweichungen
bei der Messwertanzeige.

Liegt das Messobjekt schrég oder ist
es verschoben worden?

Platzieren Sie das Messobjekt richtig innerhalb
des Messbereichs. (Seite 1-12, Seite 1-13)

Ist das LK-G5000 richtig kalibriert?

Kalibrieren Sie das Gerét erneut. (Seite 3-31)

Kommt es in der Betriebsumgebung
zu erheblichen
Temperaturschwankungen?

Halten Sie die Umgebungstemperatur wéahrend
des Betriebs konstant. (Seite 1-10)

Die Programmnummer I&sst
sich nicht umschalten.

Ist das Programmauswahlverfahren
richtig eingestellt?

Stellen Sie das Programmauswahlverfahren
gemaB dem tatsachlich verwendeten Verfahren
ein. (Seite 3-73)

Ist die Tastensperre aktiviert?

Deaktivieren Sie die Tastensperre. (Seite 3-76)

Befindet sich das LK-G5000 im
Einstellungsmodus oder im
Kommunikationsmodus?

Schalten Sie auf den Messmodus um.

Das Signal bei
Toleranziiberschreitung wird
nicht korrekt ausgegeben.

Ist die Verkabelung richtig?

Uberpriifen Sie Ausgangsschaltkreis und -
verkabelung und korrigieren Sie ggf. die
Anschlusse.

Sind die Toleranzen richtig eingestellt?

Stellen Sie die Toleranz erneut ein. (Seite 2-4)

Ist das Format fur die
Komparatorausgabe richtig
eingestellt?

Passen Sie die Einstellung an. (Seite 3-63)

Die Analogausgabe wird
nicht richtig geliefert.

Ist die Verkabelung richtig?

Uberpriifen Sie die Verkabelung und korrigieren
Sie ggf. die Anschllsse.

Liegt die Spannung Uber +10,8 V oder
unter -10,8 V?

Stellen Sie die Analogskalierung entsprechend
dem Messwert richtig ein. (Seite 3-50)

Wird ein Oszilloskop oder ein
Highspeed-A/D-Board verwendet?

Die Aufldsung kann sich verringern, wenn
derartige Geréate verwendet werden. Andern Sie
die Analogskalierung so, dass dieser Effekt
minimiert wird.
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Problem

Maogliche Ursache

AbhilfemaBnahme

Die Bindrausgabe
funktioniert nicht

Ist die Verkabelung richtig?

Uberpriifen Sie Ausgangsschaltkreis und -
verkabelung und korrigieren Sie ggf. die
AnschlUsse.

Ist die Logik richtig eingestellt?

Das LK-G5000 verwendet flir die Ausgabe
negative Logik.

Ist das Import-Timing richtig
eingestellt?

Verwenden Sie den Strobe-Ausgang, um ein
korrektes Import-Timing zu erméglichen. (Seite
4-16)

Wird die richtige Bindrauswahleingabe
geliefert?

Sorgen Sie daflr, dass die richtigen
Eingangssignale geliefert werden. (Seite 4-11)

RS-232C Kommunikation
nicht méglich.

Ist das Kommunikationskabel richtig
angeschlossen?

SchlieBen Sie das Kommunikationskabel richtig
an. (Seite 5-4)

Ist das Kommunikationskabel geméaB
den Spezifikationen angeschlossen?

Uberpriifen Sie den Anschluss des
Kommunikationskabels. (Seite 5-4)

Sind die Kommunikationsparameter
richtig eingestellt?

Stellen Sie die Kommunikationsparameter fir die
Kommunikation zwischen LK-G5000 und
externem Gerat auf beiden Seiten gleich ein.
(Seite 5-4)

Ist das Kommunikationsprogramm
richtig?

Vergewissern Sie sich, dass die Befehle und
Begrenzer richtig gesendet und empfangen
werden.

(Seite 5-5)

Ist die Einstellung flr das
Kommunikationsverfahren und das
externe Gerat richtig?

Stellen Sie die automatische Ubertragung richtig
ein.
(Seite 3-72)

Wird gerade ein Element eingestellt?

Wahrend der Einstellung ist die Kommunikation
deaktiviert

Die Bedientaste funktioniert
nicht.

Ist das Anzeigefeld richtig
angeschlossen?

SchlieBen Sie das Anzeigefeld richtig an.
(Seite 1-26)

Ist die Tastensperre aktiviert?

Deaktivieren Sie die Tastensperre. (Seite 3-76)

LAN-Kommunikation nicht
moglich.

Sind IP-Adresse und Subnetzmaske
richtig eingestellt?

Passen Sie die Einstellungen an. (Seite 3-81)

Wird bei einem direkten Anschluss
des LK-G5000 an einen PC ein
gekreuztes Kabel verwendet?

Verwenden Sie fur den direkten Anschluss an
einen PC ein gekreuztes Kabel.

Ist das Gerét per Eins-zu-Eins-
Verbindung oder per lokaler
Verbindung an einen PC
angeschlossen?

Um eine LAN-Verbindung zu einem PC
herzustellen, missen Sie eine Eins-zu-Eins-
Verbindung oder eine lokale Verbindung
verwenden, die ausschlieBlich den PC und die
Gerate der Modellreihe LK-G5000 umfasst.
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Fehlermeldungen

Im vorliegenden Abschnitt sind die Fehlercodes, die das LK-G5000 anzeigt, sowie die
zugehdrigen AbhilfemaBnahmen aufgelistet.

Anzeige | System- | Fehlerbeschreibung AbhilfemaBnahme
fehler
Err-00 o Fehler beim Uberpriifen Sie den Anschluss des Messkopfs.
Messkopfanschluss Wenn Fehler bei mehreren Messképfen auftreten, wird die

Err01 bis o Fehler Messkopf 01 bis 12 kleinste Fehlernummer zwischen Err-01 und 12 angezeigt.

12

Err-13 O Fehler am Steuergerat Schalten Sie die Stromversorgung aus und wieder ein.
Wenn der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich bitte an die
nachstgelegene KEYENCE-Zweigstelle.

Err-14 O Kommunikationsfehler mit - |Uberpriifen Sie den Anschluss des Anzeigefeld-Kabels.

dem Anzeigefeld

Err-15 O Steuergerét: SRAM-Fehler [Schalten Sie die Stromversorgung aus und wieder ein oder
setzen Sie die Einstellungen zurtck.

Wenn der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich bitte an die
néchstgelegene KEYENCE-Zweigstelle.

Err-16 O USB-Kommunikationsfehler |Schalten Sie die Stromversorgung aus und wieder ein.
Wenn der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich bitte an die
néchstgelegene KEYENCE-Zweigstelle.

Err-17 O Ethernet- Schalten Sie die Stromversorgung aus und wieder ein.

Kommunikationsfehler Wenn der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich bitte an die
néchstgelegene KEYENCE-Zweigstelle.

Err-18 O Fehler an der Schalten Sie die Stromversorgung aus, trennen Sie die

Erweiterungseinheit Verbindung zur Erweiterungseinheit, schlieBen Sie sie
wieder an und schalten Sie die Stromversorgung dann
wieder ein.

Wenn der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich bitte an die
néchstgelegene KEYENCE-Zweigstelle.

Err-30 bis O Fehler an der Messkopf-  |Schalten Sie die Stromversorgung aus, trennen Sie die

39 Erweiterungseinheit Verbindung zur Messkopf-Erweiterungseinheit, schlieBen
Sie sie wieder an und schalten Sie die Stromversorgung
dann wieder ein.

Wenn der Fehler fortbesteht, wenden Sie sich bitte an die
néchstgelegene KEYENCE-Zweigstelle.

Err-50 Befehlsfehler Der empfangene Befehl ist fur die RS-232C-Kommunikation
nicht definiert.

Uberprifen Sie den Befehl, den Sie gesendet haben.

Err-51 Statusfehler Es ist kein Betrieb per RS-232C-Kommunikation méglich.
(Es wurde beispielsweise wahrend des
Kommunikationsmodus ein Messsteuerbefehl empfangen.)
Uberprufen Sie den Modus und den Befehl, den Sie
gesendet haben.

Err-60 Befehlslangenfehler Der per RS-232C-Kommunikation empfangene Befehl oder
Parameter weist eine unzureichende Zeichenanzahl auf.
Uberprifen Sie den Befehl, den Sie gesendet haben.

Err-61 Parameter-Z&hlfehler Der per RS-232C-Kommunikation empfangene Befehl weist

unzureichende Parameter auf. Uberprifen Sie den Befehl,
den Sie gesendet haben.
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Anzeige | System- | Fehlerbeschreibung AbhilfemaBnahme
fehler

Err-62 Parameterbereichsfehler  |Der per RS-232C-Kommunikation empfangene Einstellwert
liegt auBerhalb des moglichen Einstellbereichs. Uberprifen
Sie den Befehl, den Sie gesendet haben.

Err-63 Parameterbereichsfehler  |Die wiederholte Verwendung eines OUT-Werts bei der OUT-

(Beschrankung der Anzahl |Berechnung Uberschreitet die zulassige Grenze.
bei der OUT-Berechnung) |Uberpriifen Sie den Befehl, den Sie gesendet haben.

Err-64 Parameterbereichsfehler  |Die Anzahl der verwendeten Messkopfe oder OUT-

(OUT-Nr./Messkopf-Nr.) Anschllsse Uberschreitet den beim Parameter "Anzahl der
aktiven Messkdpfe" bzw. "Anzahl der aktiven OUT-
AnschlUsse" festgelegten Wert.
Prifen Sie die Einstellung.

Err-65 Parameterbereichsfehler  |Der OUT-Anschluss, welcher dem Messtyp
(Berechnungsverfahren fur |"Geschwindigkeit' oder "Beschleunigung" zugewiesen
Geschwindigkeit/ werden sollte, war bereits einem anderen Messtyp oder
Beschleunigung) AVE/P-P/MAX oder einer sonstigen Berechnung zwischen

OUT-Nummern zugewiesen.
Prifen Sie die Einstellung.

Err-66 Parameterbereichsfehler  |Der Berechnungsbereich, den Sie flr einen bestimmten

(OUT-Vorgabe) OUT-Anschluss festgelegt haben, beinhaltet diesen OUT-
Anschluss selbst, oder es wurde kein Ziel fir die AVE/P-P/
MIN/MAX-Berechnung festgelegt.

Err-67 Parameterbereichsfehler  |Der festgelegte Abtastzyklus ist schneller als der schnellste

(Abtastzyklus) Abtastzyklus, der mit der festgelegten Kombination aus
'Anzahl der aktiven OUT-Anschllsse", "Anzahl der aktiven
Messkopfe', Messmodus und Berechnungsverfahren
moglicht ist. Wahlen Sie einen langsameren Abtastzyklus
aus oder &ndern Sie andere Parameter.

Err-68 Parameterbereichsfehler  |Die festgelegten Skalierungsparameter erflllen folgende
(Skalierung) Bedingungen nicht:

* Eingabewert 1 - Eingabewert 2 =0
* |(Anzeigewert 2 - Anzeigewert 1)/(Eingabewert 2 -
Eingabewert 1)] <2

Err-69 Parameterbereichsfehler  |Die festgelegten Parameter fir die Skalierung der
(Skalierung der Analogausgabe erflllen folgende Bedingungen nicht:
Analogausgabe) * Eingabewert 1 - Eingabewert 2 #0

* |(Ausgangsspannung 2 - Ausgangsspannung 1)/
(Anzeigewert 2 - Anzeigewert 1) < 10

Err-70 Parameterbereichsfehler  |Die festgelegte Anzahl der zu speichernden Daten
(Anzahl der zu speichernden |Uberschreitet den méglichen Einstellbereich.
Datenelemente)

Err-71 Parameterbereichsfehler  |Die OUT-Nr., fur welche Sie Datenspeicherung festgelegt
(Fur Datenspeichern haben, Uberschreitet den Parameter "Anzahl der aktiven
festgelegte OUT-Nr.) OUT-AnschlUsse".

Err-88 Zeittberschreitungsfehler  |Seit dem Beginn des Empfangs von Befehlen per RS-232C-
Kommunikation hat das LK-G5000 30 Sekunden lang oder
langer keinen Begrenzer CR empfangen.

Uberprufen Sie den Befehl, den Sie gesendet haben, und
das Kommunikationsprogramm.

Err-99 Sonstige Fehler Wenden Sie sich bitte an die nachstgelegene KEYENCE-

Zweigstelle.

* Wenn Sie das LK-G5000 trotz Durchfihrung der oben aufgelisteten GegenmaBnahmen nicht wieder
in Gang setzen kénnen oder wenn ein Fehler auftritt, der nicht in der Tabelle aufgelistet ist, wenden
Sie sich bitte an die nachstgelegene KEYENCE- Zwe|gste||e
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Liste der Zusatzprodukte

In der nachfolgenden Tabelle ist das Sonderzubehor aufgelistet, das mit dem LK-G5000

verwendet werden kann.

Bezeichnung Modell Abbildung Beschreibung
ND-Filter LK-F2 Wird fur die Messung der
(LK-H150/155/ spiegelnden Oberflache bei
152/157) Spiegelreflexion verwendet.
© Q (2x Senkkopfschraube M 1,6 x 3 )
Q
LK-F3
(LK-H80/85/
82/87)
Q
Q
Befestigungsrahmen fur OP-84426 Wird fur die Kombination von A
Anzeigefeld Anzeigefeld (LK-HD500) und
Steuergerat (LK-G5001/LK-
G5001P) verwendet.
Anzeigefeldkabel [33cm |OP-84427 Dieses Kabel wird fur die
Kombination von Anzeigefeld
3m OP-51655 (LK-HD500/LK-HD1001) und
Steuergerat (LK-G5001/LK-
10m OP-51656 G5001P) verwendet.
Kabel fur OP-51657 Kabel fur den
Erweiterungsstecker (3 m) Erweiterungsanschluss (3 m).
RS-232C-Kabel OP-96368 Kommunikationskabel fur die RS-

232C-Schnittstelle (2,5 m)
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Bezeichnung Modell Abbildung Beschreibung

RS-232C-Adapter OP-26401 Adapter fur den 9-poligen D-
Sub-Stecker. Wird in Kombination
mit OP-96368 verwendet.

RS-232C-Adapter OP-96369 Adapter fur den 25-poligen D-
Sub-Stecker. Wird in Kombination
mit OP-96368 verwendet.

USB-Kabel OP-66844 Kabel fur den USB-Anschluss (2
m).

Schlusselschalter OP-86982 Schlusselschalter fur die
Laseremission

Ethernetkabel OP-66843 Gekreuztes Kabel (3m) fur

Ethernet-Verbindung
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Messtyp und Abtastfrequen

Wenn der Messtyp "Geschwindigkeit" oder "Beschleunigung" ist, hangt der
Anzeigebereich fir den Messwert ab von den Einstellungen fur die kleinste
Anzeigeeinheit, die Abtastfrequenz und die Interferenzunterdriickung.
O : Messwertanzeige moglich
- Messwertanzeige -FFFFFF

B Wenn der Modus "Beschleunigung" ausgewahlt ist.

Modellreihe LK-H008/LK-H02*
Abtastfrequenz | +99,9999 | +999,999 | +9999,99 | +99999,9 | +999,999 | +9999,99 | +99999,9 AT
[us] [m/s?] [m/s?] [m/s?] [m/s?] [km/s?] [km/s?] [km/s?]
2,65 - - - O (o) (o) (] 2,55ps Interferenzunterdriickung AUS
5 - - [ [ O [ [e) 5ps Interferenzunterdriickung AUS
51 - - [e) [e) [e) [e) [e) 2,55ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
7,65 - - [¢] [¢] [e] (¢} [¢] 2,55ps Interferenzunterdrtickung ABC-EIN
10 - - [e) [e) [¢} [e) [) 10ps Interferenzunterdriickung AUS
15 = [¢] [¢] [¢] O e} = 5ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
20 - [ [ [e) O [e) - 20ps Interferenzunterdriickung AUS
30 - O [} ] O O - 10ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
40 - [¢] [¢]) [¢] O [} - 20ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
50 [e) [) [e) [e) [¢} - - 50ps Interferenzunterdriickung AUS
60 [¢] €] [¢] [¢] [e] - - 20ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
100 [¢) [e) [e) [e) O - - 100ps Interferenzunterdrickung AUS
150 O (¢} [} ] O - - 50ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
200 [¢) [) [ ) O - - 200ps Interferenzunterdriickung AUS
300 [e) [) [e) [e) [¢} - - 100ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
400 (¢} [¢] [} [} [e] - - 200ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
500 [e) [e) [e) [e) [¢} - - 500ps Interferenzunterdriickung AUS
600 [¢] [¢] [} [¢] [¢) - - 200ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
1000 [¢) [e) [ ) O - - 1000ps Interferenzunterdriickung AUS
1500 O (¢} ] O O = = 500ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
2000 [e) [e) ) ) [} - - 1000ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
3000 [e) [e) [e) [e) [¢} - - 1000ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
Modellreihe LK-HO5*/LK-HO8*/LK-H15%
Abtastfrequenz [ +99,9999 [ +999,999 | +9999,99 | +99999,9 | +999,999 | +9999,99 | +99999,9
us] [m/s?] [m/s?] [ms?] [ms? ks | ks | kmis?) FOTRELE
2,55 - - - - O [¢) [ 2,55ps Interferenzunterdriickung AUS
5 = = = [} O O O 5ps Interferenzunterdriickung AUS
5,1 o ° ° O [¢] (e} [¢] 2,55ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
7,65 - - - [e) [e) [e) [e) 2,55ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
10 - - - ] O [ [e) 10ps Interferenzunterdriickung AUS
15 - - [ [ O [ [e) 5ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
20 = = [} [} O O [} 20ps Interferenzunterdriickung AUS
30 - - [ [ O [ [e) 10ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
40 - [¢) [e) [e) [¢} [e) - 20ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
50 ° €] [¢] [¢] [e] (¢} - 50ps Interferenzunterdriickung AUS
60 - [¢) [e) [e) [¢} [e) - 20ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
100 = O [} ] O O = 100ps Interferenzunterdriickung AUS
150 - [ [ [e) O [e) - 50ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
200 = [ [} ] O O = 200ps Interferenzunterdriickung AUS
300 ° €] [¢] [¢] [e] (¢} - 100ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
400 - [¢) [e) [e) [¢} [e) - 200ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
500 ° [¢] [¢] [¢] [e] O - 500ps Interferenzunterdriickung AUS
600 - [ [ [e) O [e) - 200ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
1000 - O [} ] O O - 1000ps Interferenzunterdriickung AUS
1500 - [ [ [e) O [e) - 500ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
2000 - [¢) [e) [e) [¢} [e) - 1000ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
3000 ° [¢] [¢] [¢] [e] - - 1000ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN




B Wenn der Modus "Geschwindigkeit" ausgewahilt ist.

Modellreihe LK-HO08/LK-HO2*

Abtastfrequenz | +99,9999 | +999,999 | +9999,99 [ +99999,9 | +999,999 | +9999,99 | +99999,9 AT
[ps] [mm/s] [mm/s] [mm/s] [mm/s] [m/s] [m/s] [m/s]
2,55 - - [e) [¢) [ [e) [e) 2,55ps Interferenzunterdriickung AUS
5 - - [e) [e) [) [e) [e) 5ps Interferenzunterdriickung AUS
5,1 ° s [¢] [¢] [¢] [¢] [¢] 2,55s Interferenzunterdriickung AB-EIN
7,65 - - [e) [e) [e) [e) [e) 2,55ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
10 - [} O O (¢} O - 10ps Interferenzunterdriickung AUS
15 - [ [e) [ [) [e) - 5ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
20 - [} O O [ [ - 20ps Interferenzunterdriickung AUS
30 ° O (e} (¢} [¢] [¢] - 10ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
40 - [e) [e) [e) [ [e) - 20ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
50 ° O O O [¢] [¢] - 50ps Interferenzunterdriickung AUS
60 - [ [e) [ [) [e) - 20ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
100 [} O O O (¢} - - 100ps Interferenzunterdriickung AUS
150 [e) ) [e) [¢) [ - - 50ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
200 [e) [e) [e) [e) [ - - 200ps Interferenzunterdriickung AUS
300 €] [¢] (e} (¢} ¢} - - 100ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
400 [e) [e) [e) [e) [) - - 200ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
500 [©] O O O (¢} - - 500ps Interferenzunterdriickung AUS
600 [ ) [e) [¢) [) - - 200ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
1000 ] [} O O (] - - 1000ps Interferenzunterdriickung AUS
1500 (¢} [¢] [e] ¢} [¢] - - 500ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
2000 [ [e) [e) [e) [) - - 1000ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
3000 €] [} O e} [¢] - - 1000ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
A Modellreihe LK-H05*/LK-HO8*/LK-H15*
Abtastfrequenz | 99,9999 | +999,999 | +9999,99 | 999999 | +999,999 | +9999,99 | +99999,9 JAnmeriaing
[ps] [mmV/s] [mm/s] [mm/s] [mm/s] [m/s] [m/s] [m/s]
2,55 - - [e) [e) [e) [ [e) 2,55ps Interferenzunterdriickung AUS
5 = = [e) [ [e) ] ) 5ps Interferenzunterdrickung AUS
51 - - [e) [e) [e) [ [e) 2,55ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
7,65 - - O o (¢} [} [} 2,55ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
10 - [ [e) [ [) [e) - 10ps Interferenzunterdrickung AUS
15 - [ O O O [ - 5ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
20 - ] [e) [ [e) ] - 20ps Interferenzunterdriickung AUS
30 - [e) [e) [e) [ [e) - 10ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
40 - [¢] O O [¢] [¢] - 20ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
50 - [ [e) [ [) [e) - 50ps Interferenzunterdriickung AUS
60 - ] O O (¢} O - 20us Interferenzunterdriickung ABC-EIN
100 [ ) [e) [ [) - - 100ps Interferenzunterdrickung AUS
150 [e) [e) [e) [e) [ - - 50ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
200 [e) ] [e) [ [e) - - 200ps Interferenzunterdriickung AUS
300 [) [e) [e) [e) [ - - 100ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
400 [} O O O (¢} - - 200ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
500 [ ) [e) [ [) - - 500ps Interferenzunterdriickung AUS
600 [©] [} O O O - - 200y Interferenzunterdriickung ABC-EIN
1000 [¢] [¢] (e} ¢} [¢] - - 1000ps Interferenzunterdriickung AUS
1500 [) [e) [e) [e) [) - - 500ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN
2000 [¢] [} O (¢} [¢] - - 1000ps Interferenzunterdriickung AB-EIN
3000 [) [ [e) [ [ - - 1000ps Interferenzunterdriickung ABC-EIN




Verhaltnis zwischen Abtastzyklus und Messbereich
im Modus Geschwindigkeit/Beschleunigung

Die folgenden Grafiken zeigen das Verhéaltnis zwischen Abtastzyklus und
Geschwindigkeit/Beschleunigung im Messmodus "Geschwindigkeit'/'Beschleunigung".

Modus "Geschwindigkeit"

100000

10000

1000

Geschwindigkeit (m/s)

0,0001

0,00001

0,000001

[
[
0,0000001; 10 1000
Abtastzyklus (us): Der Abtastzyklus betrgt das Doppelte des festgelegten Werts, wenn die Interferenzunterdriickung auf AB-EIN gestelt ist, und das Dreifache, wenn sie auf ABC-EIN gestellt ist.

Modus "Beschleunigung”

10000000

1000000

100000

Beschleunigung (m/s?)

[
0,0001 1L

10
Abtastzyklus (us): Der Abtastzyklus betragt das Doppelte des festgelegten Werts, wenn die Interferenzu

S

terdriickung auf AB-EIN gestellt s, und das Dreifache, wenn sie auf ABC-EIN gestellt ist.
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Garantie

KEYENCE-Produkte werden vor ihrer Auslieferung an die Kunden streng kontrolliert. Sollte das Gerat
dennoch beschadigt sein, kontaktieren Sie bitte Ihren néchstliegenden KEYENCE-Handler.

1.

Garantiedauer
Die Garantiedauer gilt ein Jahr ab dem Datum, an dem das Produkt an die vom Kaufer
genannte Adresse geliefert wurde.

2. Garantieumfang

(1)

Wenn ein nachweisbar von KEYENCE verschuldeter Mangel innerhalb der oben genannten
Garantiedauer auftritt, wird das Produkt von KEYENCE kostenlos repariert. Die folgenden
Falle sind jedoch nicht im Garantieumfang enthalten:

¢ Alle Mangel, die sich aus falschem Einsatz, ungeeigneten Betriebsbedingungen, falscher
Behandlung oder unsachgemaBer Verwendung ergeben und den in der
Betriebsanleitung enthaltenen Vorschriften, dem Handbuch oder den zwischen dem
Kaufer und KEYENCE vereinbarten technischen Daten widersprechen.

e Alle Mangel, die auf andere Grunde als auf ein mangelhaftes KEYENCE-Produkt
zurtckzufuhren sind, wie zum Beispiel auf Gerate des Kunden oder auf Software des
Kunden.

¢ Alle Mangel, die auf Modifizierungen oder Reparaturen zurtickzufuhren sind, die nicht von
KEYENCEMitarbeitern durchgefthrt wurden.

e Alle Mangel, die zuverlassig verhindert werden kénnen, wenn das entsprechende Teil
gemaB der Betriebsanleitung oder dem Anwenderhandbuch korrekt gewartet oder
ausgetauscht wird.

¢ Alle Mangel, die zum Zeitpunkt des Versandes durch KEYENCE wissenschaftlich/
technisch noch nicht als solche erkannt sind.

* Alle Schaden, die auf Brande, Erdbeben und Uberschwemmungen oder andere nicht von
KEYENCE verursachte auBerliche Einflisse, wie zum Beispiel Uberhéhte Spannungen,
zurlckzufihren sind.

Der Garantieumfang ist auf den in Punkt (1) beschriebenen Umfang begrenzt. KEYENCE
Ubernimmt keinerlei Verantwortung fur Folgeschaden des Kunden (Sachschaden, Verlust
von potentiellen Gewinnen, Einkommensverluste) oder andere Schaden, die sich aus einem
mangelhaften KEYENCE-Produkt ergeben.

3. Anwendungsbereich der Produkte

Die KEYENCE-Produkte sind als Allzweck-Anwendungen fur die Verwendung in
allgemeinen Industriebranchen entworfen und hergestellt.

Deswegen sind unsere Produkte fur die unten aufgefihrten Einsatzmdéglichkeiten nicht
vorgesehen und nicht fur sie geeignet. Falls der Kaufer sich jedoch mit uns im Voraus tber
den Einsatz unserer Produkte abspricht, die Beschreibungen, Einstufungen und Leistungen
des Produkts versteht und die entsprechenden Sicherheitsvorkehrungen trifft, kann das
Produkt eingesetzt werden. In diesem Fall gilt der gleiche Garantieumfang wie oben.

¢ In Anlagen und Einrichtungen, in denen das Produkt Menschenleben oder Eigentum stark
gefahrden kann, wie z. B. in Kernkraftwerken, in der Luftfahrt, mit Gleisanlagen, in
Schiffen, Kraftfahrzeugen oder medizinischer Ausristung.

¢ |n offentlichen Versorgungsdiensten wie Elektrizitats-, Gas- oder Wasserdiensten.

¢ Im AuBenbereich, unter &hnlichen Bedingungen oder in &hnlichen Umgebungen.
KD 1040-1



Anderungen der technischen Daten vorbehalten.
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